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Sehr geehrter Leser,

auf den folgenden Seiten finden Sie eine grof3e Auswahl an Steuerungen fur burstenbehaftete
und burstenlose Gleichstrommotoren.

Die Funktionalitaten der einzelnen Steuerungen sind umfangreich. Fir annahernd jede
Applikation &Rt sich ein passender Typ finden.

Um Ihnen die Suche der flr Sie passenden Steuerung etwas zu erleichtern, haben wir die
Steuerungen in Kategorien aufgeteilt, die wie folgt erklart sind.

Die Kategorieeinteilung findet sich auch in dem Inhaltsverzeichnis und erleichtert die gezielte
Suche nach dem passenden Produkt.

Die in diesem Katalog aufgefuhrten Steuerungen sind ein Auszug aus unserem
Gesamtprogramm. Finden Sie nicht Ihr passendes Produkt, so setzen Sie sich mit uns in
Verbindung. Gerne helfen wir lhnen bei der Auswahl eines geeigneten Produktes.

Motorsteller fiir biirstenbehaftete Gleichstrommotoren

Kategorie Beschreibung

Eine Drehrichtung
Eine Drehrichtung, Zusatzfunktionen

Eine Drehrichtung, Drehzahlverstellung, Zusatzfunktionen

Drehrichtungsumkehr
Drehrichtungsumkehr, Zusatzfunktionen

o oA WON =

Drehrichtungsumkehr, Drehzahlverstellung, Zusatzfunktionen

Motorsteller fiir biirstenlose Gleichstrommotoren

Kategorie Beschreibung

7 Drehrichtungsumkehr, Drehzahlverstellung, Zusatzfunktionen

Servoregler fiir biirstenlose und biirstenbehaftete Gleichstrommotoren
Kategorie Beschreibung

8 4-quadranten Servoregler, Bus-Schnittstellen, programmierbar

Zusatzfunktionen sind z.B. Strombegrenzung, Stromabschaltung, IXR-Kompensation,
Schleichfahrt, Endschaltereingange,.....
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Inhaltsverzeichnis

Kategorie| Bemerkungen Leistung Bestellnummer | Artikelbezeichnung Seite

2 Stteaﬁ‘gjrt.op Rampe getrennt einstellbar, n max. ein- 24 VDC/6A K10001-01 M-S-6-30 8
Start/Stop Rampe getrennt einstellbar, n max. ein-

2 stellbar. Steuer + Lastkreis 12 VDC 12 VDC/6A | K10001-03 M-S-6-12_12 8

4 Drehrichtungsumkehr, dyn. Bremse 24 VDC/8A | K10002-01 Maxi-MW-8-30 9

4 Drehrichtungsumkehr, dyn. Bremse 24 VDC/10A | K10002-02 Maxi-MW-10-30 9

4 Drehrichtungsumkehr, dyn. Bremse 12 VDC/8A | K10002-03 Maxi-MW-8-12 9
Drehrichtungsumkehr, ohne dyn. Bremsung ;

4 | (etormachiou 24 VDC/8A | K10002-04 | Maxi-MW-8-30 9

4 Drehrichtungsumkehr, dyn. Bremsung abschaltbar 24 VDC/6A | K10002-05 M-MW S-6-30 10
4-Q-Steuerung; max. Strom 12A, IxXR-Kompensation, 1o

6 | Stromrogung v Bromes 24 VDC/6A | K10003-01 | M-4Q-12-30 11
4-Q-Steuerung; max. Strom 6A, IxR-Kompensation, A

6 | Stromrogung v Bromes 24 VDC/BA | K10003-02 | M-4Q-6-30 11

24 VDC/10A | K10003-04 M-4Q-10-30 12
12 VDC/10A | K10003-05 M-4Q-10-12 12
Drehrichtungsumkehr, Drehzahlverstellung, Schleich-

6 gang umschaltbar, dyn. Bremse + Strombegrenzung | 24 VDC/5A | K10003-06 M-4Q-5-30 12
einstell-/abschaltbar, Stromiiberwachung oder Strom-| 24 \/DC/10A | K10003-07 M-4Q-10-30S 12
begrenzung, h-Kompensation 12 VDC/5A | K10003-08 | M-4Q-5-12 12

48 VDC/10A | K10003-10 M4Q-10-48 12

24 VDC/6A | K10004-01 M-MW-6-30 13

Drehrichtungsquehr, Drehzahlvgrstellung, Strombe- 48 VDC/5A K10004-02 M-MW-6-48 13

6 gtr;?bz:rng, Maximalstrom und Maximaldrehzahl ein- 12 VDC/6A K10004-03 M-MW-6-12 13
60 VDC/5A | K10004-04 M-MW-6-60 13

Drehzahlverstellung, Stromregelung, max. Drehzahl | 24 \V\DC/6A K10006-01 M-2Q-6-30 14

3 und Stromiberhéhung und Ausblendzeit einstellbar,
dyn. B , St Id . St be-
foich ab 1A edeatsgang. STOMMESSYET) 1o VDC/BA | K10006-02 | M-2Q-10-12 14
Drehzahlverstellung, Stromregelung, max. Drehzahl
und Stromiiberhéhung und Ausblendzeit einstellbar,

3 dyn. Bremsung, Strommeldeausgang. Strommessbe- 24 VDC/BA | K10006-03 M-2Q-6-30 S 14
reich ab 0,1A

1 Start-Stopp Funktion 24 VDC/8A | K10007-01 MIDI-M-8-30 15

1 Start-Stopp Funktion 24 VDC/8A | K10008-01 Maxi-M-8-30 16

1 Start-Stopp Funktion 12 VDC/8A | K10008-02 Maxi-M-8-12 16

2 Startrampe einstellbar, Bremse mit ext. Widerstand | 24 VDC/4A | K10009 Maxi-S-4-30 17

2 Startrampe einstellbar, Bremse mit ext. Widerstand | 12 VDC/4A | K10009-01 Maxi-S-4-12 17

1 El. Lastrelais 18-35 VDC 2,5A K10010 Mini-OM-25-30 18

1 El. Lastrelais 11-35 VDC 0,8A K10010-01 Mini-OM-08-30 18

1 El. Lastrelais 18-35 VDC 5A K10011 Mini-OM-50-30 18

1 El. Lastrelais 18-35 VDC 7,5A K10012 Mini-OM-75-30 18

1 El. Lastrelais 18-35 VDC 10A K10013 Midi-OM-100-30 19

1 El. Lastrelais 15-32 VDC 5A K10010-06 Mini-S0-50-30 20
Motordrossel 12-60 VDC/5A, 100uH K10005-01 Maxi-IM-5-60 21

1 El. Lastrelais im Printgehéuse 24 VDC/5A | K10018-01 ELR-50-30 22
Abfallverzégertes Lastrelais fir Federkraftbremse,

T | N o 24 VDC/8A | K10014-01 | MIDI-ZR-8-30-1 23
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Inhaltsverzeichnis

Kategorie | Bemerkungen Leistung Bestellnummer | Artikelbezeichnung Seite

Drehrichtungswechsel, Stromabschaltung einstellbar,

S Einstellbare Ausblendzeit fir Anlaufstrom 24 VDC/5A K10015-01 M-MWI-5-30 24
Drehrichtungswechsel, Stromabschaltung einstellbar,

o Einstellbare Ausblendzeit fir Anlaufstrom 12 VDC/5A K10015-02 M-MWI-5-12 24
Drehrichtungswechsel, Stromabschaltung einstellbar, .

S Einstellbare Ausblendzeit fiir Anlaufstrom 24 VDC/1A K10015-07 Maxi-MWI-1-30 24
Drehrichtungswechsel, Stromabschaltung in beiden

S Richtungen einstellbar, Stromerkennung abschaltbar. 24 VDC/6A K10015-03 M-MWI-6-30 25
Drehrichtungswechsel, Stromabschaltung in beiden

5 Richtungen einstellbar, Stromerkennung abschaltbar 24 VDC/4A K10015-05 M-MWI-9-30 26
Drehrichtungswechsel, Dyn. Bremse abschaltbar,

6 Rampe und Drehzahl einstellbar 24 VDC/5A K10201-01 M2-MR-5-30 27
Drehzahlsteuerung, max. Stromgrenze einstellbar,

3 IXR-Kompensatin, dyn. Bremse abschaltbar. 24 VDC/6A K10017-01 M-1Q-6-30 28

3 Drehzahlsteuerung, max. Drehzahl einstellbar 24 VDC/2,5A | K10017-03 Maxi-1Q-4-30 29
Drehrichtungswechsel, Drehzahlsteuerung, .

6 IR Komperation 24 VDC/5A | K10017-04 | Maxi-1Q-5-30 30

1 Start und Stoprampe ~200 ms 24 VDC/6 A | K10021-01 Maxi-R-6-30 31
Start Rampe ~200 ms, nach Wegnahme der Freiga- .

1 D e T 24 VDC/B A | K10021-02 | Maxi-R-6-30S 31
Drehrichtungsumkehr, Umschaltbar Eil/Schleichgang,

5 Sehleishgtrs tber int. Pot 24 VDC/5A | K10022-01 | M-MZ-5-30 32
Stromiiberwachung oder Uberstromabschaltung,

2 Meidung Gber AuSaang 24 VDC/6 A | K10023-01 | M-MBU-6-30 33
Drehrichtungsumkehr, Drehzahlsteuerung, | max

6 einstellbar 0,4A - 4A, Abschaltzeit der Stromerken- | 24 VDC/3A | K10025-01 M-MRI-3-30 34
nung einstellbar, Stromerkennung abschaltbar

24VDC/5A K10035-01 M-RA-5-24

Drehrichtungswechsel, Drehzahlsteuerung, Dyn.

6 Bremse abschaltbar, Endschaltereingang, Rampen | 12VDC/5A K10035-02 M-RA-5-12 35
getrennt einstellbar, IXR-Kompensation K10035-04 M-RA-5-24PG

Eine Drehrichtung, Zusatzfunktionen
Eine Drehrichtung, Drehzahlverstellung, Zusatzfunktionen

Kategorie
DC-Motoren

1 Eine Drehrichtung

2

3

4 Drehrichtungsumkehr
5

6

BLDC Motoren

Drehrichtungsumkehr, Zusatzfunktionen
Drehrichtungsumkehr, Drehzahlverstellung, Zusatzfunktionen

7 Drehrichtungsumkehr, Drehzahlverstellung, Zusatzfunktionen

Servoregler

4-quadranten Servoregler, Bus-Schnittstellen, programmier-

8 bar
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Inhaltsverzeichnis

Kategorie [Bemerkungen Leistung Bestellnummer | Artikelbezeichnung Seite
Drehrichtungswechsel, Drehzahlsteuerung, max. Dreh-
7 zahl und max. Strom einstellbar, Strommeldeausgang 24 VDC/10A | K10024-02 M-BL-10-24
36
Drehrichtungswechsel, Drehzahlsteuerung, max. Dreh-
7 zahl und max. Strom einstellbar, Strommeldeausgang 48 VDC/10A | K10024-04 M-BL-10-48
Drehrichtungswechsel, Drehzahlsteuerung, max. Dreh-
7 zahl und max. Strom einstellbar, Strommeldeausgang 24 VDC/SA | K10024-01 M-BL-5-30
37
Drehrichtungswechsel, Drehzahlsteuerung, max. Dreh-
7 zahl und max. Strom einstellbar, Strommeldeausgang 12 VDC/5A | K10024-03 M-BL-5-12
Kategorie [Bemerkungen Leistung Bestellnummer | Artikelbezeichnung Seite
USB-CAN Schnittstelle AMI1050-01 | Ott-Can-Stick 39
CAN-Bus, 6 Digitaleingénge, 2 Digitalausgange,

8 5 Analogeingnge 60 VDC/ 8,5A| AMI1060-01 | I-CAN 40
CAN-Bus, 6 Digitaleingénge, 2 Digitalausgange,

8 5 Analogaingings 60 VDC/ 14A | AMI1061-01 | I-CAN-HC 42
Profi und CAN-Bus, 6 Digitaleingange, 2 Digitalaus-

8 giinge, 2 Analogeingdnge, 60 VDC/ 8,5A| AMI1064-01 | I-CAN-PB 44
EtherCat und CAN-Bus, 6 Digitaleingange, 2 Digital-

8 Susging. 2 Analogeindangs 60 VDC/ 8,5A| AMI1066-01 | I-CAN-EC 46
Terminal, CAN-Bus, 6 Digitaleingénge, 2 Digitalaus-

8 g8ng6, 2 Analogeingangs. 60 VDC/ 8,5A| AMI1042-01 | I-CAN-T 48
Terminal, Can-Bus, RS-232 AMI1040-01 T-CAN 50
CAN-Bus, 4 Digitaleingange, 1 Digitalausgang, 2

8 Analogeingange, SSI-Schnittstelle 60 VDC/ 20A | AMI1018-01 52
CAN-Bus, 8 Digitaleingange, 2 Digitalausgang, 2

8 Anslogemganes 60 VDC/ 30A | AMI1023-01 54

8 CAN-Bus, 2 Digitaleingdnge, 1 Analogeingang 60 VDC/ 5A | AMI1200-01 56
CAN-Bus, 2 Digitaleingange, 1Digitalausgang,

8 T Analogeingaey 60 VDC/ 5A | AMI1300-01 58
CAN-Bus, 2 Digitaleingange, 1Digitalausgang,

8 1 Analogeingang 60 VDC/ 5A | AMI1330-01 60
Profi und CAN-Bus, 4 Digitaleingange, 1 Digitalaus-

8 gang. 1 Analogeingang, 60 VDC/ 10A | AMI1704-01 62
CAN-Bus, 8 Digitaleingange, 2 Digitalausgang, 2

8 Anglogengnes 60 VDC/ 10A | AMI1932-01 64
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M-S-6-xx
Allgemeine Daten, Kennwerte

ANWENDUNG Die Module M-S-6-30 und MS-S-6-12 sind Zweiquad-
ranten-Motorsteuerungen mit Sanftanlauf und Sanft-
¢ Motorsteuerung fir burstenbehaftete Motoren bremsung fiir DC-Motoren. Sie gewahrleisten das si-
o El Lastrelais fir Magnetventile und div. Lasten gh?r‘? Etm-A/ ,‘;\ugschagten, ;ome das gesl\tlleL:erte Urd A
¢ Besonders geeignet fir Sanftanlauf und erinierte .n I'ell en bzw. bremsen von Motoren. Im Aus
Sanftbrems?mglg . urd -Zustand wird die Last nach Ablauf der Sanftbremsung
kurzgeschlossen.
EIGENSCHAFTEN BESONDERE MERKMALE
¢ Drehzahlsteuerung Kurzschlussschutz, Temperaturschutz, Analogeingang
¢ Gesteuertes Antreiben und Bremsen von Motoren 0 bis 10 V flir Motordrehzahl, einstellbare max. Dreh-
¢ Getrennt einstellbare Startrampe und zahl, . .
Stoppramp'e peu 20 kHz pulsweitenmodulierte MOS-FET Endstufe
mit hohem Wirkungsgrad
Standard-Beschaltung
N
oS E 3 externe Poti 10K wvecs
Typ - ARTIKELNUMMER O = < - Drehzahl- |
oS ©o sollwert
%8 $S Raam
=x =x
112131415617 8]
Nennspannung +(U) / 24 (19-35 12 (9-15 Z OV E OV oZ OV OVAL+
o |[Bereich (V DC) (19-35) (9-15) o z < . stan
m AMpe >
g Eingangsstrom bei Uy (mA) 0-10(35) s | Sl
W | Statusanzeige LED "tt ;ER E
D - nstellung
lI.I_J fir Start Anlaufelsktronik - (0 +Trz| Stoprampo
Art. Nr.: 06.04.008 nMax
° swcwsen (€ |2 vsl s,
Nennspannung +Vcc / 24 12 (9-15)
Bereich (V DC) iac s |19VDC bis S5VDC| 19UDG bin 25VDG
(7] M+ M-| +Us OV OV |24V OV OV
E max. Dauerlaststrom (A) 6 9 (10111 [12[13]14[15[16]
X | oo
5 | min./ max. Zeit der 20 /2000 I L,
< | Startrampe (ms) einstellbar ._@ b oLl
Votor. OV Logh
min. / max. Zeit der 20 /2000 spannung spannung
Bremsung (ms) einstellbar
Umgebungstemperatur (°C) e
DIN VDE-Bestimmungen 0110, 0160 SPS
z o . oure o
i | beliebige Einbaulage / " o1 T-35v aun
< | DIN-Schiene aufschnappbar lafja T
'd,‘ Temp.- / Kurzschlussschutz o
= jalja
(7]
=z
O [ Anschlussart eindr. 4 mm?,
@ feindr. 2,5 mm? T12 34151617 8]
Schraub- / Steckanschluss jalja Z OV OV 3 OV OVALY
Gehausemale: B x Hx T (mm) 45 x 75 x 105 Signatssaspannung =
"tt JA Y 11| Startrampe
DC - Verstirker ;@% e EL';;:I::E
EEE ¢ [ e
e M| sUn 0V 0w 287 0V 0V
ST10171 12131141
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Maxi-MW-x-xx

Allgemeine Daten, Kennwerte

ANWENDUNG

¢ Motorsteuerung fir blrstenbehaftete
Motoren

EIGENSCHAFTEN

¢ Links-/ Rechtslauf
¢ Start- /Stopp-Funktion
¢ Dynamische Bremsung

Die Module Maxi-MW-x-xx sind Motorsteuerungen fir DC-Motoren
mit Links- / Rechtslauf. Sie gewahrleisten das sichere

Ein- / Ausschalten sowie die Drehrichtungssteuerung

von Motoren. Im Auszustand wird die Last kurzgeschlossen,
dadurch ergibt sich eine dynamische Bremsung

BESONDERE MERKMALE

Kurzschlussschutz gegen GND, Temperaturschutz, Uberspannungs-
schutz, elektrostatischer Entladeschutz.

=
+/DC OV

Taster

re

Standard-Beschaltung

LED |

Digital out
Digital out

SPS-Beschaltung

z SPS |

(=]
o [3e] N
? ) -
Q% ) *®
Typ - ARTIKELNUMMER =2 3 s s‘ s 8'
. =S8 | %3 | 28 I
[= =] [=3 o
gss | ¥ | €8
=XX =X =X
Nennspannung +(U) /
@ |Bereich (v DG ) 24 (19-35) 12(9-15)
14
é Eingangsstrom bei Un1 (MA) 10
% Statusanzeige LED fur Betriebsspannung und Last-
w schutz
(%) fur Drehrichtung
Nennspannung +Vcc / 24
Bereich (V DC)
(24
m .
o | maximaler Strom /
E Dauerlaststrom (A) 8 10 8
(%) .
5 Schaltfrequenz bei max. Strom/Hz 1-12 1-6
Durchlasswiderstand im 20
EIN-Zustand (mQ)
zulassige -20 bis +50
Umgebungstemperatur (°C)
=
E DIN VDE-Bestimmungen 0110, 0160 B
S |beliebige Einbaulage / -
w DIN-Schiene aufschnappbar jalja
E Temp.- / Kurzschlussschutz jalja
8 Anschlussart eindr. 4 mm?,
feindr. 2,5 mm?
Schraubanschluss / Steckanschluss jalja

Gehausemale: B x Hx T (mm)

22,5x75x 102

LED re

* ohne Ankerkurzschluf’

]

+VDC

LED li

o

o
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M-MWS-6-30
Allgemeine Daten, Kennwerte

ANWENDUNG Das Modul M-MWS-6-30 ist eine Motorsteuerung fiir
DC-Motoren mit Links-/Rechtslauf. Sie gewahrleistet das sichere
¢ Motorsteuerung firr birstenbehaftete ~ Ein-/Ausschalten sowie die Drehrichtungssteuerung von Motoren. Im
Motoren Aus-Zustand wird die Last kurzgeschlossen,
dadurch ergibt sich eine dynamische Bremsung die
wahlweise ein— oder ausgeschaltet werden kann (A3).
EIGENSCHAFTEN BESONDERE MERKMALE
Kurzschlussschutz gegen GND, Temperaturschutz,
¢ Links-/Rechtslauf Uberspannungsschutz, elektrostatischer Entladeschutz.
¢ Dyn. Bremsung EIN / AUS
+ Start/Stop Funktion
Standard-Beschaltung
‘9.) o DC-Motor
Typ - ARTIKELNUMMER ;?) z M
=8
=o ]
T — v Lasl
=x GND [ +CO
Nennspannung +(U) / wa |
@ |Bereich (V DC) 24 (15-30) ALY
w s |e
§ Eingangsstrom bei Un1 (MA) 10
4 | LED Rechtslauf
§ Eingangsbeschaltung Verpolschutz & | kb Linksiaut
"3 Statusanzeige LED griin / rot [of Fi=1
Nennspannung +Vcc / 24 (12-30)
Bereich (V DC)
max. Dauerlaststrom (A) 6 /
2} - - ﬁ
w | Schaltfrequenz bei max. Strom / =
ZH 50 5 &
! Z L @
= el g
2 |DurchlaRwiderstand im EIN Zu- 20 H
= [ stand (mOhm)
zulassige -20 bis +50 SPS-Beschaltung
Umgebungstemperatur (°C)
DC-Mator
> DIN VDE-Bestimmungen 0110
= beliebige Einbaulage / in/ nei
< | DIN-Schiene aufschnappbar gelnen
Last
E Temp.- / Kurzschlussschutz Nein / nein Ve
= Mz | M1
@ | Anschlussart eindr. 4 mm?, 7 |e
o feindr. 2,5 mm? S
& | Schraubanschluss / Steckanschluss ja =12
Gehausemale: B x Hx T (mm) 12x 110 x 110 O | LED Rechtslauf
O | LED Linkslzuf
O |LepBL
=175
A3 |sigH
i|4
® 2 2 3 sps
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M-4Q-xx-xx

Allgemeine Daten, Kennwerte

ANWENDUNG

¢ Motorsteuerung fur blrstenbehaftete Motoren

EIGENSCHAFTEN
Links- / Rechtslauf
Stromregelung
Drehzahlsteuerung

Gesteuertes Antreiben und Bremsen von Motoren

Frei wahlbarer Modus +/- 10 V oder 0 — 10 V

Start-/ Stopp-Funktion

.
.
.
.
¢ IXR Kompensation
.
.
¢ Dynamische Bremsung

Das Modul M-4Q-12-30 ist eine Vierquadranten
Motorsteuerung fir DC-Motoren. Sie gewahrleistet das
sichere Ein— und Ausschalten, sowie das gesteuerte An-
treiben und Bremsen in beiden Drehrichtungen. Im Aus-
Zustand wird die Last kurzgeschlossen, dadurch ergibt
sich eine dynamische Bremsung.

BESONDERE MERKMALE

Kurzschlussschutz, Temperaturschutz mit Meldeausgang,
Uber Modus-Eingang kann gewahlt werden, ob der Eingang

ist, einstellbare max. Drehzahl, einstellbarer max. Strom, Signalausgan

grenzung (Strombegrenzung), direkte Drehrichtungsumkehr, IxR-Kompensation, 20 kHz

pulsweitenmodulierte MOS-FET Endstufe mit hohem Wirkungsgrad.

0 bis 10 V fur Motordrehzahl und Rev-Eingang oder der Differenzeingang +/- 10 V aktiv

g Drehmomentbe-

e ~ Standard-Beschaltung
A2 2
Typ - ARTIKELNUMMER P $8 Ay externe Poti 10K EIXL“T
78 38 el R,
=< =¥ g’f
Nennspannung +(U) / \l :
m Bereich (V DC) 24 (19-35) 102345 s 7 : 3 10| 11 [12[13
W : SNHEHHHEEHBHE
5 Eingangsstrom bei Uni (MA) | 0 - 10 (35) 0-10 (3 19 ..(359 Art e 08.04.031 ng s%:
['4 Bez.. M-4Q-6-30
I-I:J Statusanzeige LED flr Start / flr-Begr./ fur z . Einstellung
E Ubertemp/ E’% S LQ-?CYE:;\E?::HVDC max. Strombegrenzung
" fur Betriebsspannung 34 Mo T IR Einstellung der
vorhanden UEJ E f—’-_‘/é\‘_ s _@T‘_ IR Regelung
Nennspannung +Vcc / T TAdclal ol e
Bereich (V DC) 24 HHBBBEBEHENEEEHEH
14 (15(16(17(18|19|20| 21|22|23| 24| 25|26
maximaler Strom /
% Dauerlaststrom (A) 12760 1276 ‘[ \_!_1 l
n¥: Strombegrenzung 1412 16 vee oo vee
£ | min./ max. (A) einstellbar - . spannung Spanmung
<
—! | Drehzahlbereich 0 -max.
empf. Motordrossel 100 pH 100 pH / 6A ) )
Differenzeingang-Beschaltung
zulassige -20 bis +40 ) . . o o .
Umgebungstemperatur (°C) 1S An dieser Stelle wird auf die Applikation mit einer SPS verzich-
tet, da die Besonderheit des Differenzeingangs dargestellt wer-
DIN VDE-Bestimmungen 0110, 0160 in Teilen den soll. externe Poti 10K wee
rehzahlsollwei 2V
E beliebige Einbaulage / nein/ja g et T
E DIN'SChiene anSChnapp' Drehrichtungssteuerung
A |bar Briicken Start
w einsetzen
0 . . 1
= Temp.- / Kurzschlussschutz jalja husgns 4123 [a]5]6]7]8]o]10]1]12]13
2 ! 2 Pt HHEREBEBERRE
% Anschlussart eindr. 4 mm ' genzng. | = )= 13| S| S [2|2|5|5(F18(8|3
) feindr. 2,5 mm U 13 IBeg ArNr: 06.04.031 Rev. Start
Schraub- / Steckanschluss jalja O O Bez: mans3
. : % orstiirker Einstellung
(Cﬁsrr:]z;usemaﬂe. BxHxT 675 %75 x 110 2§ A..gg:::cm:.,.if‘:’;lm" asvoe max. Strombegrenzung
:E 3 n-Max. I-Max. IxR IEiESFt!B“LIII.'g der
2% o #~N___|IxRRegelung
ODEH—+ -+ Sy |
HHENNNAAEEHEE
14|15(16(17|18|19 | 20| 21| 22 [23| 24| 25|26

|

vce GND vece
Logik- ov Motor-
spannung spannung

Ott GmbH & Co, KG Baarstrasse 3

D-78652 Deisslingen
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Ott

M-4Q-10-xx

ANWENDUNG Das Modul M-4Q-10-xx ist eine Vierquadranten
Motorsteuerung mit Sanftanlauf / Drehzahlregelung fir
+ Motorsteuerung fiir blrstenbehaftete Motoren DC-Motoren. Sie gewahrleistet das sichere Ein—und
Ausschalten, sowie das gesteuerte und definierte Antrei-
ben von Motoren. Die Steuerung kann sowohl fiir Strom-
begrenzung wie auch flr Stromabschaltung konfiguriert
werden. Beim jeweiligen erreichen des eingestellten
Uberstromes leuchtet die LED und der Ausgang (Klemme
16) wird auf VCC geschaltet. Ein Steuereingang steht fir
die Umschaltung von Voller Drehzahl zu eingestellter
Drehzahl zur Verfiigung. Der Motor kann sowohl mit als
auch ohne dynamischer Bremsung gestoppt werden.
EIGENSCHAFTEN BESONDERE MERKMALE
¢ Drehzahlsteuerung Kurzschlussschutz, Temperaturschutz, Analogeingang
¢ Gesteuertes Antreiben von Motoren Sanftanlauf). 0 - 10V fur Drehzahlvorgabe, einstellbare )
+ Umschaltbar: maxDrehzahi - eingestelte Drehzahl. (08 Clen e e e Direkie Umechaltung von max
¢ Umschaltbar: Stromuberwachupg - Strombegrenzung Dreh,zahl zu eingestellte;' Drehzahl (z. B. fur Position,ieraufgaben mit Schleichfahrt)
¢ Umschaltbar: dyn. Bremsung Ein - Aus.
Standard-Beschaltung
229 | 59 3 <9 3= B erentmeter angesahyossen
Typ - ARTIKELNUMMER Ny 8 8 N 8 L(.) 8 u? 8 N 8 muss Klamme 4 und Klammsl5
goo go go go go gebriickt werden,
i2g | I8 Ig Ig ig v
=XX =X =X =X =X
; = Dmh:;al(;::l‘lwaﬂ
Nennspannung +(U) / 24 12 24 12 48 s:2: || §1=Start Rechisiauf
Bereich (V DC) (19-32) |(10-14) | (19-32) | (10-14) | (42-54) 23 85 33 fﬁ m(aa [ 32(5'( 2= Stat Linkslauf
(7)) 25 33 o€
w i i - B2 53 2t |l 2 ld s iy AL, | Einstellung der
g Eingangsstrom bei Uni (MA) 0-10 %% %ﬁ §§ 11 g mr@_o‘v:a?.‘. Einsiellung de
- 2:- € 3 3| omheam oo | Ei der
& — S TR
> | Steuereingange fiir Umschalt- 24 12 24 12 48 zg =9 22| SR e | Elnstellung der
= funktionen VDC (19-32) | (10-14) | (19-32) | (10-14) | (42-54) pEoE W [raocimshe | @) | KR Kompensation
U, o gg wow Art. Nr.: 06.04.082 /‘\w Einstallu_pgdss
Bsa: M-1Q-|0-‘|2( e @ Ema ::Aﬂ:‘:g’"
LT - S
Zeiteinstellung der Startrampe 0,1 sec. bis 5sec N Y R e e
Tr.2
maximaler Strom /
%) Dauerlaststrom (A) 10/8 575 10 H
w ik
§ Uberstromeinstellung Tr.4 1A bis 10,5A 0,3A bis 5A 1A-10A H E
I‘,—, = GND e w=
< Me'de?‘ﬁfggrﬁeﬂ%@;rs"°m von OV auf VCC/ max. Belastung: 50mA
- - SPS-Beschaltung
Statusanzeige LED rot fur Uberstromanzeige
-
zulassige -20 bis +60 T 5PS
Umgebungstemperatur (°C) iEeEgd &
TiErzs )
beliebige Einbaulage / nein / ja H: ) 33 £ g5 i
E DIN-Schiene aufschnappbar 555 ;E % fg f "
% | DIN VDE-Bestimmungen 0110, 0160 in Teilen REEET L s BB
(=) | I
g Temp.- / Kurzschlussschutz bedingt/ ja
B | Anschiussart eindr. 4 mm2, it “rﬁ"g MR
3 feindr. 2,5 mm? Ot S |
o | Schraub-/ Steckanschluss jalja coas | Y s | R Kompensaton
. . AP Pt it
GehdusemalRe: BxHx T 45 x 75 x 110 - (E Mooy
(mm) T gt o
* Strommessung bis 15A ‘

Seite 12

Ott GmbH & Co, KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen

Tel. ++49 7420/9399-0 www.ott-antriebe.de


http://www.ott-antriebe.de

M-MW-6-xx

Allgemeine Daten, Kennwerte

¢ ANWENDUNG
Das Modul M-MW-6-xx ist eine Motorsteuerung fur
* Motorsteuerung fur burstenbehaftete Motoren DC-Motoren mit Links- / Rechtslauf. Sie geWéhrIeiStet
das sichere Ein- / Ausschalten, sowie die Drehrichtungs-
steuerung von Motoren. Im Aus-Zustand wird die Last
kurzgeschlossen, dadurch ergibt sich eine dynamische
Bremsung.
¢+ EIGENSCHAFTEN BESONDERE MERKMALE
¢ Links-/ Rechtslauf Kurzschlussschutz, Temperaturschutz, Analogeingange
+ St I 0 — 10 V fir Motorstrom und Motordrehzahl, einstellbare
. Drg)lggi?setgﬂgrun max. Drehzahl, einstellbarer max. Strom, direkte
E kg' Drehrichtungsumkehr (muss nicht tber Start / Stopp
+ Start-/Stopp-Funktion gehen), 20 kHz pulsweitenmodulierte MOSFET Endstufe
¢ Dynamische Bremsung mit hohem Wirkungsgrad.
~8 | g5 |28 | 83 Standard-Beschaltung
L5 e | Y o
Typ - ARTIKELNUMMER e | €21 8€g | 28
P ;I ‘8_ §, § ;I § i ‘8_ externe Poti 10K
=k | x| =k | =x o, St
v | Nennspannung +(U) /
i |Bereich (V DC) 24 (19-3%)
§ — 1]2]3]a]s]6]7]8]o]10[11]12]13
r | Analogeingange Nenn-/ 0-10(35) > = == 13z [+
4 | max. Spannung (V) Bé El@ HHEBHEEEE
w w \_?g,J \_?\:,_I Rev. Sart
£ | Statusanzeige LED fiir Start / LED fiir -REV soverstine, 2 O
_ " Art.Nr.: 06.04.035
Nennspannung +Vcc / 12 |24 48 60 Einstlung | Q@GN s,,;ﬁ:,,,.i‘!j‘t!!,ii?,m
Bereich (V DC) Ei
instellung rf/N_!a{ |/M:x\
max. Drehzahl| =
@ | maximaler Dauerlaststrom B R -@ s 3
w 6 5 |4
[1'4 (A) >|> oo+
X HEHBEEHBRHEEE
») | Strombegrenzung . 14 /15| 16|17 |18 {19 20| 21| 22| 23| 24| 25| 26
5 min. / max. (A) 1/ 6 einstellbar
Drehzahlbereich 0 -max. |
zulassige -20 bis +50 srs o Lontung
Umgebungstemperatur (°C)
DIN VDE-Bestimmungen 0110, 0160 in Teilen
SPS-Beschaltung
beliebige Einbaulage / jalja
Z | DIN-Schiene aufschnappbar 5 5 53
7 — ..SPS: & i3
a | Temp.- / Kurzschlussschutz jalja 3§ Z 2 5 a
w
O | Anschlussart eindr. 4 mm?,
l(’—, feindr. 2,5 mm?
2 | Schraub- /Steckanschluss jalja
8 Strom- Drehzahl-
A . Sollwert Sollwert
Gehausemalle: B xH x T 67.5x75 x 110
(mm) 1|2|3|4|5[6|7]|8]|9[10[11[12[13
> > =z 3= |t
BilzalFldslz 2Tz |2 |5 2|22
Siganl-Hiffsspantiung] ] w  Rev Start
, O
DC Verstdrker
Art.Nr.: 06.04.035
Einstellung Bez: M-MW-6-30
max, Strom twe spannunqshelrl‘ccl: .:Ig::cnu 35VDC
Einstellung n-Max.\“\.H_ 1-Max.
.Drehzahl |
max. Drehzahl | @ __@ CE
HHABAAAARLHEHE
14(15|16|17(18|19 |20 | 21| 22| 23| 24| 25| 26
GND  PVEC
oV Leistung  DC-Motor

Ott GmbH & Co, KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen
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Ott

M-2Q-xX-XX

ANWENDUNG Die Module M-2Q-6-30 / M-2Q-10-12 / M-2Q-6-30S /
M-2Q-6-12 / M-2Q-6-60 sind Zweiquadranten-
+ Motorsteuerung fur birstenbehaftete Motoren Motorsteuerungen fir DC-Motoren. Sie gewahrleisten
¢ El. Lastrelais fiir Magnetventile und div. Lasten das sichere Ein- / Ausschalten, sowie das gesteuerte
Antreiben und Bremsen von Motoren, Magnetventilen
und sonstigen Lasten. Im Aus-Zustand wird die Last —
kurzgeschlossen, dadurch ergibt sich eine dynamische | 4 '.'_E".le,z-:
Bremsung. il
EIGENSCHAFTEN BESONDERE MERKMALE 2 | ;-.;'
¢ Stromregelung Kurzschlussschutz, Temperaturschutz, Analogeingange : I‘:’if.’:‘;’";]
¢ Drehzahlsteuerung 0 bis 10 V flir Motorstrom und Motordrehzahl, Signalausgang. 24
+ Gesteuertes Antreiben und Bremsen von Motoren Qrehmomentbggrenzqng (Strombeg_renzu__ng), ein;tellbare Einsch.altstromUberhéhung,
+ Einstellbare Einschaltstromiiberhdhun einstellbare Zeit der EinschaltstromUberhéhung, einstellbare maximale Drehzahl,
. 9 20 kHz pulsweitenmodulierte MOS-FET Endstufe mit hohem Wirkungsgrad
+ Start-/ Stopp-Funktion
¢ Dynamische Bremsung
Standard-Beschaltung
o %)
8' SI g gl %I 8 externe Poti 10K wee I
Typ - ARTIKELNUMMER €8 <8 °8 Somwert,  samman”
g ‘8_ g ‘8_ <c\|1j § —|i|— —ljl— Start
Sx Sx Sx ‘
Nennspannung +(U) / 1121345617 ]8]
: 24 (19-35) i o OV AT
Bereich (V DC) Lzt | L2 Osam
- . - Stram Drehzahl Anlaufzeit Eir;nlllauéeil.
Eingangsstrom bei Uy (mA) 0-10(35) Soltit® [BRI | 70N 1| usblendung der
2 | statusanzeige LED fiir Start !.wtj e
4 LED fiir Strombegrenzung 2-Q:DC-Verstirker - F 102 Eineelung
E Art. Nr.: 06.04.021 ?r:";:\h' Einstellung der
W | Nennspannung Vee +/ Baz:M.20.63¢ c e 7% Tra| max. orenzant
D | Bereich (v DC) 24 12 24 —
» ]
maximaler Strom / M+ M-| +Un OV 0V |24V OV T
Datierlaststrom (A) 65/6 | 10/6 6,5/6 S T10131 112113 114115 [16]
Ausgan
Strombegrenzung 176 I —ﬂirr"z?r'ofn%ge.
min. / max. (A) einstellbar vec  GND  voc feavoc
Motor- oV lgag“:un
Einschaltstrom(iberhdhung (A) eingestellte Strombegrenzung spannung pannung
» bis 12 A einstellbar
w
& - : - N
|=f (Zrﬁg)der EinschaltstromUberhohung 20 - 2000 einstellbar SPS - Beschaltung
()
<
-1 [ empf. Motordrossel (je Phase) = - 100-200 pH / 6A ‘ SPS
Analag Analog Digital Digital
out uT ouT
zuléssige 20 bis +50 0-10v o-10V 19 - 35% 24VDC gND  +24VDC
Umgebungstemperatur (°C) L
DIN VDE-Bestimmungen VDE 0110, VDE 0884
4
i | beliebige Einbaulage / jalja nein / ja T NE AN apx
2 | DIN-Schiene aufschnappbar L Y st
Q Strom Dwahzahl Anl; :,;;u Einsjlh':"nfg it.
E Temp.- / Kurzschlussschutz jalja saase s | N ussiending der
- R .
0 | Anschlussart eindr. 4 mm2, feindr. 2,5 mm? !,!t.,t T 12| et Suomierhahung
& | Schraubanschluss / Steckanschluss jalja Fanc e e
T Einstellung der
(7] Bez: u-eQ-e-:w( E _f;.\*_ Tra| max. Drengati
Gehausemalle: B x H x T (mm) 45 x75x 110
h:::";l 19"\?0?:‘:17:2’5\!1::: Ve s . "
-]+ ! Ausgang
i it TeaTe ThaTi8TIgT ek
J \ Swioc
I
L | Lo
Voo MND  yCC
Mator- oy Logik-
Spannung Spannung

* Besonderheit: flir konstantes Drehmoment

Ott GmbH & Co, KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Ott

Midi-M-8-xx

Allgemeine Daten, Kennwerte

Das Modul Midi-M-8-30 ist eine Einquadranten-

ANWENDUNG

¢ Motorsteuerung fir blrstenbehaftete Motoren
¢ El. Lastrelais flir Magnetventile und div. Lasten

EIGENSCHAFTEN

¢ Start-/ Stopp-Funktion

Motorsteuerung fur DC-Motoren. Sie gewahrleistet das
sichere Ein- /Ausschalten von Motoren, Magnetventilen und
sonstigen Lasten, die massegebunden sind.

BESONDERE MERKMALE

Kurzschlussschutz gegen GND und gegen +Ub.

Temperaturschutz, Verpolschutz, Uberspannungsschutz,

elektrostatischer Entladeschutz,
spezialisiert flir den Einsatz an Induktivitaten.

Typ - ARTIKELNUMMER

MIDI-M-8-30
K10007-01

@ | Nennspannung +(U) /
W | Bereich (V DC) 24 (15:39)
X
5 Eingangsstrom bei U, (MA) 10
@ Statusanzeige LED gelb
(7]
Nennspannung +Vss / 24 (12-35)
® | Bereich (V DC)
w
né max. Dauerlaststrom (A) 8
=
gt, Schaltfrequenz bei max. 50
= | strom / Hz
zulassige -20 bis +60°
Umgebungstemperatur (°C)
Isolationsspannung Steuer- / 2500
Lastkreis (V)
DIN VDE-Bestimmungen 0110,0884
E beliebige Einbaulage / .y
: DIN-Schiene aufschnappbar lalja
S Temp.- / Kurzschlussschutz jalja
(O]
i= | Anschlussart eindr. 4 mm?
@ feindr. 2,5 mm?
8 Schraubanschluss /Steckanschluss jal-

Gehausemale: B x Hx T (mm)

17 x65 x 77

Standard-Beschaltung

ov
GND  +VCC

Taster

22 a1

LED
Start

fout) + )=
i

DC-Motor

VCC ov
GND

SPS - Beschaltung

+VCC
Diigital out
o

GND

SPS|

w2z ad

LED
Start

out) + (=
o

|

DC-Motar

& -
VCC ov
GND

Ott GmbH & Co, KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen
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Ott

[ ]
Maxi-M-8-xx

ANWENDUNG Das Modul Maxi-M-8-30 ist eine Einquadranten-
Motorsteuerung fur DC-Motoren. Sie gewahrleistet das
+ Motorsteuerung fir birstenbehaftete DC-Motoren sichere Ein- /Ausschalten von Motoren, Magnetventilen
¢ El Lastrelais fiir Magnetventile und div. Lasten und sonstigen Lasten, die massegebunden sind. Im AUS-
Zustand wird die Last kurzgeschlossen, dadurch ergibt
sich eine dynamische Bremsung.
EIGENSCHAFTEN BESONDERE MERKMALE
¢ Dynamische Bremsung Kurzschlussschutz gegen GND und gegen +Uy.
+ Start-/ Stopp-Funktion Temperaturschutz, Verpolschutz, Uberspannungsschutz,
elektrostatischer Entladeschutz,
spezialisiert fur den Einsatz an Induktivitaten.
Standard-Beschaltung
o N
[P ~— &N
°3 »3 vee
Typ - ARTIKELNUMMER = § = § [
=0 =0
g E g § Taster
® [ Nennspannung +(U) /
E Bereich (V DC) 24 (15-35) |12 (9-15)
X
5 Eingangsstrom bei U, (MA) 10
B Statusanzeige Start LED gelb I I
=
%) (£ | N
Nennspannung Vss+ / 24 (12-35)
Bereich (V DC) J[r B0
()
E max. Dauerlaststrom (A) 8 ‘
E Schaltfrequenz bei max. 50
g Strom / Hz I
-
Durchlasswiderstand im 20 | @
EIN-Zustand (mQ) WEG
ov DC-Motar
zulassige Umgebungstemperatur -20 bis +50 GNDY
(°C)
E DIN VDE-Bestimmungen 0110,1160 in Teilen
= o :
< | beliebige Einbaulage / L _
S DIN-Schiene aufschnappbar jalja SPS - Beschaltung
% Temp.- / Kurzschlussschutz jalja 'g ‘
- E
& | Anschlussart eindr. 4 mm?, | 8% = 8PS
(7] feindr. 2,56 mm?
Schraubanschluss / Steckanschluss jal-
Gehausemale: B x Hx T (mm) 22,5 x75x 105
B

=)

Unk ey

oo weE '@J
GND

n-ntar

Ott GmbH & Co, KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Ott

Maxi-S-4-30

Allgemeine Daten, Kennwerte

ANWENDUNG Das Modul Maxi-S-4-30 ist eine Motorsteuerung mit
Sanftanlauf / Sanftbremsung fur DC-Motoren. Sie gewahr-
¢ Motorsteuerung firr birstenbehaftete DC-Motoren leistet das sichere Ein- / Ausschalten, sowie das definierte
¢ El. Lastrelais fiir Magnetventile und div. Lasten Antreiben und Bremsen von Motoren, Magnetver]tilen und
+ Besonders geeignet fiir Sanftanlauf und Sanftbremsung sonstigen Lasten. Im Aus-Zustand wird die Last Giber einen

EIGENSCHAFTEN

+ Einstellbare Zeit der Startrampe
¢ Bremsstrom Uber externen Widerstand einstellbar flr den Einsatz an Induktivitéten, einstellbare Startrampe

¢ Optionale Totzeit von A1
¢ Start-/ Stopp-Funktion

externen Widerstand kurzgeschlossen, dadurch ergibt sich
eine dyn. Bremsung, abhangig vom Wert des externen
Widerstandes.

BESONDERE MERKMALE

Kurzschlussschutz gegen GND, Temperaturschutz, spezialisiert

o N Standard-Beschaltung
:'3 =4 3 S GND
| © =2 o
Typ - ARTIKELNUMMER 7ng DS wee ¥ Lvee
% T % e Tsmn
= sX
E Nennspannung A1/Bereich (V DC) 24 (15-35) (12 (9-14)
§ Eingangsstrom bei U, (MA) 10
o
g Poli zum einstellen
w der Startrampe
™=
(7]
Nennspannung +(U,)/ (Bereich) (V DC) |24 (12-35) | 12 (9-14)
0 | max. Dauerlaststrom (A) 4
w
§ min./max. Zeit der Startrampe (ms) 0-1000 einstellbar 5‘
= )
B d d
9 Durchlasswiderstand im EIN-Zustand 20 ‘(Eifr:ﬂet:eirlieg:;::lhﬁrssstg?emsung
= | (mOhm) durch eine Briicke ersetzt werden |
zulassige Umgebungstemperatur -20 bis +50 oo
(°C) -
> DIN VDE-Bestimmungen 0110,1160 in Teilen
= beliebige Einbaulage / /i
‘Q’: DIN-Schiene aufschnappbar BiE
w
O | Temp.- / Kurzschlussschutz jalja
™=
2 | Anschlussart eindr. 4 mm?, SPS - Beschaltung
(e} feindr. 2,5 mm?
@ | Schraubanschluss /Steckanschluss jal- 5
Gehausemalle: B x H x T (mm) 22,5x75x102 | £i% SPS ‘
ALV +
D- Poti zum einstellen
der Startrampe
| derSlarirampe
1
2%
e ) (B B
1
I —
1
externer Bremswiderstand
{ kann bei Kurzschlussbremsung
@_‘ durch eine Bricke ersetzt werden ]
DC-Motor

Ott GmbH & Co, KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Ott

Elektronische Lastrelais ...

Allgemeine Daten, Kennwerte

Ersetzen herkdmmliche mechanische Relais flir
Gleichstromanwendungen.
Optimiert flr induktive Lasten und schmale Bauform.
Uberlast- und kurzschlussfest.
Galvanische Trennung zwischen Eingangs— und
Ausgangskreis.
23 33 33
DC25A DC5A DC7,5A
Elektrischer Anschluf®
o < o o
[sp} N ™ [sp]
s | 25|35 |8
Typ - ARTIKELNUMMER So = g S - So +L{'b -U b
95 | 95 | 93 | 95 |
= == == ==
= S¢ | St S¢ ’
@ Ansteuerspannung 24 VDC ( A1 :‘ A2
‘&J Nennspannungsbereich VDC 18-35 11-35 18-35 =
X
5 Eingangsstrom @ Un 5mA 15 mA 5mA
|u:_4 Eingangsbeschaltung Verpolschutz
@ Statusanzeige LED gelb
Lastspannungsbereich VCD 5-35 3-35 5-35 Vv
max. Dauerlaststrom A DC 2,5 0,8 5,0 7,5 7 ﬁi
Leckstrom @ Uin =0V <220 pA |<500.uA <220 pA ‘ ‘
© 13 14
£ | Einschalt-/Ausschaltzeit @ Un <4ms/<5ms T J ]
()
j Ausgangsbeschaltung 2 Leitertechnik J )
Uberlast- und kurzschlussfest nein
Temp. Uberwachung nein
— EMV geprift EN 60801
w EN 6100-4-4
':1 EN 55011
(=) EN 55022
w
o
g Montage DIN Schiene 50022 und 50035
o - :
» | Gehausemale: B xH x T (mm) 11,5 x 56 x 67

Ott GmbH & Co, KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Elektronische Lastrelais

Gleichstromanwendungen.

- und kurzschlussfest.

Ausgangskreis.

Ersetzen herkdmmliche mechanische Relais fiir

Optimiert fiir induktive Lasten und schmale Bauform. Uberlast

Galvanische Trennung zwischen Eingangs— und

o
[se]
=)
Typ - ARTIKELNUMMER Sew
Qs
Se
Sx

o Ansteuerspannung 24 VDC

E Nennspannungsbereich VDC 18-35

X

5 Eingangsstrom @ Un 5mA

lu:_J Eingangsbeschaltung Verpolschutz

@ Statusanzeige LED gelb
Lastspannungsbereich VCD 5-35
max. Dauerlaststrom A DC 10
Leckstrom @ Uin =0V <220 pA

2}

w

14

ff Einschalt-/Ausschaltzeit @ Un <4ms/<5ms

()

j Ausgangsbeschaltung 2 Leitertechnik
Uberlast- und kurzschlussfest nein
Temp. Uberwachung nein

> | EMV gepriift EN 60801

w EN 6100-4-4

P EN 55011

o EN 55022

w

o

5 Montage DIN Schiene

3 50022 und 50035

(7}

Gehausemale: B x Hx T (mm) 17 X 65 x 77

A1 A2 A2 14 13+ 13+

o T o T ('.>

. Lse Lyl

B GG
:
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Ott

Mini-SO-50-30

Elektronisches Lastrelais DC

¢ Ansteuerspannung 24V

¢ Ausflhrung fir grof3e Schaltstrome und kleine

Schaltfrequenzen.

# Galvanische Trennung zwischen Eingangs—

und Ausgangskreis.

¢ Zum Aufschnappen auf die DIN schiene 35mm

ot

o~
oo et
S =
s . /’-
fue:

fwe _ we

¥
‘v/.
o

Lld

Elektrischer Anschluf®

Steuerspannung: 15VDC bis 32VDC
A2- Al+

7 T

'S
pc -
DC
%]
lal =
l_Oj) O
13+ 13+ 14

Schaltspannung: 5VDC bis 53VDC

o
@
28
Typ - ARTIKELNUMMER Oo
RS
£8
Sx
» Ansteuerspannung VDC 24
E Nennspannungsbereich VDC 15-32
g Eingangsstrom @ Un mA 5
E Eingangsbeschaltung Verpolschutz
Statusanzeige LED gelb
Lastspannungsbereich VCD 5-53
Max. Dauerlaststrom A 5,0
® [ Min. Laststrom mA 1
w
lnx_: Stoflstrom A 25-35
)
< | Leckstrom @ Uin =0V, pA <200
Schaltfrequenz Hz 100
Ausgangsbeschaltung massefrei, 2 Leitertechnik
Uberlast- und kurzschlussfest nein
E Temp. Uberwachung nein
g Zul. Umgebungstemperatur -20 bis +60°C
w
O | DIN VDE Bestimmungen VDE 0110, VDE 0884
=
g Montage aufschnappbar, anreihbar
® | AnschluBart: Federklemmen 0,08m2 - 2,5mm?
Gehausemale: B x Hx T (mm) 6 x 57 x 91

Ott GmbH & Co, KG
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Maxi-IM-5-60

Allgemeine Daten, Kennwerte

ANWENDUNG

¢ Motordrossel fur blrstenbehaftete Motoren

EIGENSCHAFTEN

¢ kompakte Bauform
# aufschnappbar auf DIN-Schiene
¢ robustes und geschlossenes Gehause

Das Modul Maxi-IM-5-60 ist eine Motordrossel fur
burstenbehaftete Motoren. In den meisten Fallen ist
dieses Modul nur in Verbindung mit einer PWM End-
stufe notwendig. Durch den Einsatz dieses Moduls
ergeben sich folgende Vorteile:

Geringere Stromspitzen Di / Dt, bessere EMV Eigen-
schaften des Systems, weniger Erwarmung im Motor,
Einschaltrush wird verringert. Wird ein Motor einge-
setzt, der sehr niederohmig ist und eine geringe Anke-
rinduktivitat besitzt, kann es vorkommen, dass die
Motorsteuerung einen Kurzschluss erkennt, obwohl
keiner vorliegt. Durch Einsatz dieses Moduls wird
dieser Fall ausgeschlossen.

o
(]
45
Typ - ARTIKELNUMMER =9
%8
T <=
=X
Nennspannung +Vcc/
Bereich (V DC) 24/12-60
maximaler Strom /
o | Dauerlaststrom (A) S
w
gé Induktivitat (uH) 100
=
g Widerstand (mOhm) 28
Nennfrequenz der PWM (kHz) 20
maximale Frequenz 100
zulassige -20 bis +50
Umgebungstemperatur (°C)
=z
| DIN VDE-Bestimmungen 0110
<
0O | beliebige Einbaulage / jalja
""_.,J DIN-Schiene aufschnappbar
'u_> Anschlussart eindr. 4 mm?,
g Schraubanschluss / feindr. 2,5 mm?
o | Steckanschluss ja/nein
GehausemalRe: Bx Hx T (mm) |22,5x 75 x 102

Elektrischer Anschluss

| DC - Motorsteuerung

M+ M-

. | Masi-ma-5-60
Motardrossel

Ott GmbH & Co, KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen
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Ott

ELR-50-30

ELEKTRONISCHES LASTRELAIS DC IM PRINTGEHAUSE
¢ Ersetzt herkdmmliche mechanische Relais
fur Gleichstromanwendungen.
¢ Frei beschaltbarer elektronischer Ausgangskontakt
als SchlieBer, flr Schaltstrome bis 5 A DC, optimiert
fur induktive Lasten.
¢ Uberlast- und kurzschlussfest mit Uberspannungsschutz.
¢ Galvanische Trennung zwischen Eingangs- und
Ausgangskreis.
Elektrischer Anschluss
o= Steuerspannung: 24VDC
Typ - ARTIKELNUMMER g g
Yo o
*S A2 A1
.
X l
Nennspannung (Ansteuerspannung) 24\ DC
(2} o=
E o ®
§ Nennspannungsbereich min. / max. 18V DC/35VDC pc T
I-I:J Eingangsstrom bei Un =24 V DC 5mA DC
E Eingangsbeschaltung Gleichrichter =
Statusanzeige LED 3 mm gelb _
Schaltspannungsbereich 5V DC bis 35V DC
max. Dauerlaststrom 5A
® | Leckstrom@ Um =0V <200 uA 14 13+
w
'ng_: Stromabschaltung 30 A MOS-FET-Endstufe
()
5 Einschaltzeit / Ausschaltzeit <4ms/<5ms
Ausgangsbeschaltung 2 Leiteranschluss
zulassige Umgebungstemperatur (C°) -20 bis +40
Isolationsspannung Ein- / Ausgangs- 1,5 kVeff.
kreis
E Vibrationsfestigkeit a / r (10...500Hz) >20/5
=
g Uberlastschutz / kurzschlussfest / jaljalija
w | Temperaturiberwachung
[©)
£~ | DIN VDE Bestimmungen 0110,
=z
(o]
@ Einbaulage / Montage Printanschluss
Gehausemalle: B x Hx T (mm) 12 x29 x 25

Ott GmbH & Co, KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Ott

Midi-ZR-8-30-1

Allgemeine Daten, Kennwerte

ANWENDUNG

EIGENSCHAFTEN

+ fest eingestellte Abfallzeit

+ flexible Eingangsbeschaltung mdglich
¢ galv. Trennung von Steuer- zu Lastseite

¢ Abfallverzdgertes Lastrelais fur Motoren,
Magnetventile, Bremsen und sonstige Lasten

¢ kurzschluss- und temperaturfester Schaltausgang

Das Modul Midi-ZR-8-30-x ist ein Lastrelais fir DC-
Motoren, Magnetventile, Bremsen und sonstigen Lasten.

Es gewahrleistet das sichere Ein- / Ausschalten sowie die
angegebene Nachlaufzeit / Abfallzeit der Last.

BESONDERE MERKMALE

Kurzschlussschutz, Temperaturschutz, Uberspannungsschutz,
elektrostatischer Entladeschutz.

Typ - ARTIKELNUMMER

Midi-ZR-8-30-1
K10014-01

Anwendungen mit Bremse

Ansteuerung des Lastrelais dber den
Ausgang der Endstufe

Maksrwrndeachating
b Puswiis

Ansteuerung des Lastrelais iber die
Eingangsseita des Motorraglers mit

Eingang links und Eingang rachis

Araismrerg von S,

LED

LED

Ansteuerung des Lastrelais iiber die
Eingangsseita des Motorraglers mit
Eingang fur Start

Arsissarerg von S,

.
G

T
w ‘.r'!/b
GND =

LED

e
Lmy

w .T/
GND D6 et

@ | Nennspannung A1 oder A2

& | gegen GND oder A1 gegen A2 24 (10-35)

X

5 Eingangsstrom bei Ua1 (MA) 10

@ Statusanzeige Start LED gelb

(7]
Nennspannung Vss+ / 24 (10-35)
Bereich (V DC)
max. Dauerlaststrom (A) 10
Schaltfrequenz bei max. 50
Strom / Hz

o | Einschaltverzégerung (ms) 4

w

lé min. Einschaltimpuls (ms) 8

'v_: Nachlaufzeit 400

5 Trigger ist fallende Flanke (ms)
Toleranzen aller +10
Zeitangaben (%) -
Durchlasswiderstand im 20
EIN-Zustand (mQ)
zulassige Umgebungstemperatur -20 bis +40
(°C)

= | DIN VDE-Bestimmungen 0110,

[}

% | beliebige Einbaulage / o

O | DIN-Schiene aufschnappbar lalla

W

g Temp.- / Kurzschlussschutz jalja

(7]

Z | Anschlussart eindr. 4 mm?,

8 feindr. 2,5 mm?
Schraubanschluss / Steckanschluss jal-
Gehausemale: B x Hx T (mm) 17 x 72 x 65
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Ott

M-MWI-5-xx
Allgemeine Daten, Kennwerte
ANWENDUNG Das Modul M-MWI-5-30 ist eine Zweiquadranten
Motorsteuerung fir DC-Motoren. Sie gewahrleistet das %.
¢ Motorsteuerung fiir brstenbehaftete Motoren sichere Ein-/Ausschalten in beide Drehrichtungen von
¢ El Lastrelais fiir Magnetventile und diverse Lasten ~ Motoren, Magnetventilen und sonstigen Lasten. |
m Aus- Zustand kann die Last kurzgeschlossen werden, -y
dadurch ergibt sich eine dynamische Bremsung. l lj_)—)—)J
EIGENSCHAFTEN BESONDERE MERKMALE I ‘3 i) ;
s =
+ Links- / Rechslauf Kurzschlussschutz, Temperaturschutz, | | e}
¢ sehr schmale Bauform Signalausgang (+24 V bei Uberstromabschaltung), \ ,.,._,g“
¢ Abschaltung nach Uberschreiten des einstellbarer Abschaltstrom, [N
; einstellbare Zeit fir den Startvorgang, & @2
eingestellten Stroms MOS-FET Endstufe mit hohem Wirk d A i
¢ Einschaltwischzeit zur Ausblendung der ) nastute mit hohem ¥Virkungsgrad. | !
. 192920
Stromerkennung einstellbar i <
+ Stromerkennung Uber Eingang abschaltbar
¢ Kurzschlussfest und temperaturgeschutzt
Standard-Beschaltung
o N o
S <98 o5 wee | Taser
u_? “l’ u_? l.l!) : "l, +244 ¥
Typ - ARTIKELNUMMER =5 = =5 N, % 2
=SS =2 = ML
e ir | 3% Lo pe
1 a
o | Nennspannung +(U) / R
E Bereich (V DC) 24 (19-35) | 12 (9-15) 24 (19-35) g o
Q a
§ Eingangsstrom bei Uni (MA) 10 E g| o
w 5 o 3| Emor
a Eingangsbeschaltung Verpolschutz § I
- e TEh Strpmekechalurg
® | Statusanzeige Start LED gelb N -
s Ty Akl
Schaltungsbereich / 24 (19-35) |12 (9-15) |24 ( 19-35) 2§ f e
Motorspannung (V)
()
w | max. Dauerlaststrom (A) 5 1
4
E Schaltfrequenz / Hz bei 5A / 50 Bei 1A/ 50
)
ﬁ Abschaltzeit nach Kurzschluss 80-400 s
zulassige Umgebungstemperatur (°C) -20 bis +50
DIN VDE-Bestimmungen 0110,1160 in Teilen
beliebige Einbaulage /DIN-Schiene nein / i
E aufschnappbar il 4[5
h .
g Gehause stabiles Kunststoffgehause IP 20 l i L spe
m <
g Temp.- / Kurzschlussschutz jalja f
) T
Z | Anschlussart eindr. 4 mm?, : H
8 feindr. 2,56 mm? ol d (22
Schraubanschluss / Steckanschluss jalja T
Gehausemale: B x Hx T (mm) 22,5 x75x 105

OHGrEMACoKG  *

—(my-
vCC
we | | —(m)
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Ott

M-MWI-6-30

ANWENDUNG

¢ Motorsteuerung flr birstenbehaftete Motoren
¢ El Lastrelais fur Magnetventile

EIGENSCHAFTEN

¢ Links-/ Rechslauf

sehr schmale Bauform

¢ Abschaltung nach Uberschreiten des
eingestellten Stroms (Rechtslauf)

¢ Abschaltung nach Uberschreiten des
eingestellten Stroms (Linkslauf)

¢ Stromerkennung Uber Eingang abschaltbar

¢ Kurzschlussfest und temperaturgeschutzt

*

Das Modul M-MWI-6-30 ist eine Zweiquadranten-

Motorsteuerung fur DC-Motoren. Sie gewahrleistet das
sichere Ein-/Ausschalten in beide Drehrichtungen von
Motoren, Magnetventilen und sonstigen Lasten. Im Aus-

Zustand kann die Last kurzgeschlossen werden,
dadurch ergibt sich eine dynamische Bremsung.

BESONDERE MERKMALE

Kurzschlussschutz, Temperaturschutz,
Signalausgang (+24 V bei Uberstromabschaltung),
getrennt einstellbarer Abschaltstrom,
MOS-FET-Endstufe mit hohem Wirkungsgrad

Allgemeine Daten, Kennwerte

Typ - ARTIKELNUMMER

+vCC

M-MWI-6-30
K10015-03

Uberstrom I max.50mA

LED i
LEDre
Error

Einsteflung

Einstellung

Stromatesc haltung

Stramabschaltung

Standard-Beschaltung

+2W="—T §
N %
£l 5
Nennspannung +(U) / 24 (19-35) faEz
Bereich (V DC) ALIA2 03
Eingang A1 A2 A3 (V) 0-35 RS R
Eingang Schaltwelle (V) 10 : f
% Einstellbereich Strom mit Trimmer an Frontplatte 0,13-6 § o ¥
E‘: (Rechtslauf) (A) o 2
5 Einstellbereich Strom mit Trimmer an Frontplatte 0,13-6 Wi =
a (Linkslauf) (A) iioa
= e
@ | Einschaltverzogerung bei A1 oder A2 und 24V (ms) <2 ‘ ‘
Ausblendzeit bis zum Anschprechen der Uberstro- <1 J L@,DJ
merkennung (ms) et
Statusanzeige Start LED gelb fir links/ rechts i
rot fur Abschaltung
Schaltungsbereich / 24 (19-35)
Motorspannung (V)
(7]
E max. Dauerlaststrom (A) 10/6
;) Schaltfrequenz bei 5 A / Hz 50
5 Stromerkennung Kurzschluss (A) 95 typ. (45-140)
Abschaltzeit nach Kurzschluss (ps) 80-400
zulassige Umgebungstemperatur (°C) -20 bis +40
DIN VDE-Bestimmungen 0110,1160 in Teilen
E beliebige Einbaulage /DIN-Schiene aufschnappbar nein/ja
E Gehause stabiles Kunststoffgehause IP 20
3 Temp.- / Kurzschlussschutz jalja
5 Anschlussart eindr. 4 mm?,
g feindr. 2,5 mm?
o | Schraubanschluss / Steckanschluss jalja
Gehausemalle: B x H x T (mm) 22,5x75x 105

Ott GmbH & Co, KG Baarstrasse 3
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Ott

M-MWI-9-30

Allgemeine Daten, Kennwerte

ANWENDUNG

¢ Motorsteuerung flr birstenbehaftete Motoren
¢ El. Lastrelais fir Magnetventile

EIGENSCHAFTEN

¢ Links-/ Rechslauf

sehr schmale Bauform

Abschaltung nach Uberschreiten des

am Drehschalter eingestellten Stroms
Einschaltwischzeit zur Ausblendung des
Anlaufstromes

Stromerkennung Uber Eingang abschaltbar
Kurzschlussfest und temperaturgeschutzt

* o

* & o o

Das Modul M-MWI-9-30 ist eine Zweiquadranten-
Motorsteuerung fur DC-Motoren. Sie gewahrleistet das
sichere Ein-/Ausschalten in beide Drehrichtungen von
Motoren, Magnetventilen und sonstigen Lasten. Im Aus-
Zustand kann die Last kurzgeschlossen werden,
dadurch ergibt sich eine dynamische Bremsung.

BESONDERE MERKMALE

Kurzschlussschutz, Temperaturschutz,
Signalausgang (+24 V bei Uberstromabschaltung),
einstellbarer Abschaltstrom,

MOS-FET-Endstufe mit hohem Wirkungsgrad

88
Qw6
Typ - ARTIKELNUMMER P EEEx
SsS s . BiB% sps|
s 3
g
Eingang A1/ A2 [
A1 = Start Linkslauf ~ Einschaltschwelle (V) 8 HEHE g
A2 = Start Rechtslauf Ausschaltschwelle (V) 5 e
zul. Bereich (V) 0-35 7T
g wo | =
o | Eingang A3 i 8
i | A3 = Reset Schaltschwelle (V) 10 Py
4 Tam ]
= zul. Bereich (V) 0-35 e |
L 2 -
D | Einstellbereich Strom mit Drehschalter _ _ _ _ i Foane | TR
W | Frontplatte 0=0,13A, 1=1A, 2=2A,....,9=9A —=
(7] £
Einschaltverzégerung <2
bei A1 oder A2 auf V; (ms) S @D
24y X or
Statusanzeige LED gelb fir Links- und Rechtsbetrieb g
GHND
Ausblendzeit fur Anlaufstrom (ms) 700
Nennspannung (Versorgungsspannung) +Us/
Bereich (V) 24 (19-39)
(7]
E max. Strom / Dauerlaststrom (A) 9A @ tein<1MIN , tays>10min / 4A
E Maximaler Einschaltstrom @ max 10ms (A) 40
j Abschaltzeit nach Kurzschluss (us) 80 - 400
Stromaufnahme bei Stopp (mA) <20
Zulassige Umgebungstemperatur (°C) -20 bis +50
DIN VDE-Bestimmungen 0110, 0160 in Teilen
E beliebige Einbaulage / DIN-Schiene auf- nein/ja
';: schnappbar
(=)
g Gewicht (g) ca. 120
E, Temp. - / Kurzschlussschutz nein/ja
5 Anschlussart eindr 4 mm?, feindr. 2,5 mm?
® | Schraubanschluss / Steckanschluss jalja
Gehause stabiles Kunststoffgehause IP 20
Gehausemale: B x H x T (mm) 22,5x75x105

Ott GmbH & Co, KG Baarstrasse 3
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M2-MR-5-30
Allgemeine Daten, Kennwerte

ANWENDUNG Das Modul M2-MR-5-30 ist eine Zweiquadranten-
Motorsteuerung fir DC-Motoren. Sie gewahrleistet das
¢ Motorsteuerung firr birstenbehaftete Motoren sichere Ein-/Ausschalten, sowie das gesteuerte Antrei-

ben von Motoren, Magnetventilen und sonstigen Lasten.
Im Aus-Zustand kann die Last kurzgeschlossen werden,
dadurch ergibt sich eine dynamische Bremsung.

EIGENSCHAFTEN BESONDERE MERKMALE

¢ Links- / Rechtslauf Kurzschlussschutz, Temperaturschutz,

+ Drehzahlsteuerung Uber ext. Poti oder ext. Uberspannungsschutz, Unterspannungsschutz,
Sollwert (0 - 10 V) Analogeingange 0 bis 10 V fiir Motordrehzahl und

+ Einstellbare Startrampe tiber ext. Poti oder ext. Startrampe, MOS-FET Endstufe mit hohem Wirkungs- ol v
Sollwert (0 - 10 V) grad.

¢ Dynamische Bremsung
(Uber Eingang abschaltbar)

o Standard-Beschaltung
)
© = »
Typ - ARTIKELNUMMER DEC Q vee l ;
Nennspannung +(U) / Bereich (V DC) 24 (18-30) rem| p+
L |R|p]
ﬁ Ruhestrom @ 24V (mA) 50 Ty
§ Digitaleingange Schaltspannung, U, , Uy, (V DC) 24, (<4,>10) ::
g Analogeingange Bereich (V DC) 0-10V -
| Ve tolerant )i
= &
Statusanzeige Start LED gelb, griin Ol
18...30V
Nennspannung + (U,)/Bereich (V DC) 24 (18-30) 5A
a 1
& max. Strom/ Dauerlaststrom (A) 15/5 MB|MA| br —1
E Kurzschlusserkennung typ. (A) 80 i il
5 Startrampe einstellbar (ms) 50 - 4000
GND
PWM Frequenz (kHz) 15,6
zulassige Umgebungstemperatur (°C) -20 bis +50
zul. Luftfeuchte (%rH) nicht kondensierend 95 SPS - Beschaltung
> beliebige Einbaulage /DIN-Schiene aufschnappbar jalja
w ; o 5 5 3 53
|<-t Temp.- / Kurzschlussschutz jalja §§ §§ §§ §§ _§'§
S Anschlussart Schraubklemme 0,2 - 2,5 mm? 83 83 %o &3 39
o 8
g GehausemaRe: B x H x T (mm) 17,5x85x 70,4 \\ A
4 pm|p+
O | EMV Storfestigkeit EN 61326-1:2013-01 Llr]|p
@ EN 61000-6-2:2005-08 Iy
EMV Stéraussendung, Betrieb an industriellen Netz | EN61326-1:2013-01 Klasse A é
EMV Stéraussendung, Betrieb an Netzteil EN61326-1:2013-01 Klasse B ;:E‘F
g0z
.:::']" Nt
18 .. 30V
5A
—
welmalor —
7
| I
JGND
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Ott

M-1Q-6-30

Allgemeine Daten, Kennwerte

ANWENDUNG Das Modul M-1Q-6-30 ist eine Einquadranten-Motorsteuerung fur
DC-Motoren. Sie gewabhrleistet das sichere Ein-/Ausschalten von
+ Motorsteuerung fiir blrstenbehaftete Motoren DC-Motoren. Die Grundverstarkung der IxR-Kompensation lasst
¢ EL Lastrelais fur Magnetventile und div. Lasten sich Uber eine Briicke an den Anschlussklemmen S+, S1, S2 und
S3 umschalten. Dadurch ist das Modul fur viele verschiede Motor-
typen geeignet. Durch eine Briicke an den Anschlussklemmen
Dyn1 und Dyn2 ist die dynamische Bremsung nicht aktiv, d.h. im
Aus-Zustand wird die Last nicht kurzgeschlossen. Durch Entfernen
dieser Brucke ist die dynamische Bremsung aktiv, d.h. im Aus-
Zustand wird die Last kurzgeschlossen.
EIGENSCHAFTEN BESONDERE MERKMALE
¢ Drehzahlsteuerung (Analogeingang 0 - 10 V) Kurzschlussschutz, Temperaturschutz, Analogeingang 0 bis 10 V
¢ Ankerspannungsregelung fir Motordrehzahl, einstellbare max. Drehzahl, einstellbare IXR
+ feinfiihlige IxR-Regelung mit Einstelltrimmer in Verstarkung, 20 kHz pulsweitenmodulierte MOS-FET Endstufe mit
4 programmierbaren Bereichen hohem Wirkungsgrad.
¢ Start-/ Stopp-Funktion
+ Dynamische Bremsung (programmierbar)
Standard-Beschaltung
o=
Vo
Typ - ARTIKELNUMMER QE 2 2 SPS
Co g B =
T2 | H - 5 2
2 + =]
=X =
A1 Nenn- / max. Spannung (V) (Starteingang e R iriung
bzw. Enable) 24(18-39) —
SRR
Analogeingang Nenn- / max. Spannung (V) 0-10 (35) s o
(Drehzahlsollwertvorgabe) Ott
o | Statusanzeige LED griin fiir Start S| N e
E Anschluss: Dyn1, Dyn2, S+. S1, S2, S3 nur fUr potentialfreie Kontakte oder A e R megeng.
§ (Funktion siehe Bedienungsanleitung) Bricken zulassig, keine Fremdspan- ;
w nung an diese Klemmen anschlief3en! AR -
P |Ref.+ (V) (Referenzspannung +) 14-15V / 50 mA Achtung: Kein Kurz- ;:n""‘.?l‘“......
» schluss nach 0 V nur fiir Signalspei- e
sung bzw. ext. Poti
Ref.- (Referenzspannung 0 V) Achtung: Keine Fremdspannung anle- e
gen, istintern nach 0 V (GND) ge-
bruckt, nur fur Signalspeisung bzw. ext.
Poti
Nennspannung +24 V / Bereich (V DC) 24 (18-35)
» | max. Strom / Dauerlaststrom (A) keine interne Begrenzung des max.
o Stroms / 6
E
9 Kurzschlussstrom (A) 70 - 80
= | Zeit der Kurzschlusserkennung (ms) <25
empf. Motordrossel 100 - 200uH /6 A
zulassige Umgebungstemperatur (°C) -20 bis +50
E DIN VDE-Bestimmungen 0110,1160 in Teilen
'3: beliebige Einbaulage /DIN-Schiene auf- in /i
S schnappbar nein/ja
g Temp.- / Kurzschlussschutz jalja
(7]
g Anschlussart eindr. 4 mm?,
n feindr. 2,5 mm?
Schraubanschluss / Steckanschluss jalja
Gehausemale: B x Hx T (mm) 45 x 75 x 105
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Maxi-1Q-4-30

ANWENDUNG Das Modul Maxi-1Q-4-30 ist eine Einquadranten-
Motorsteuerung fiir DC-Motoren. Sie gewahrleistet das

+ Motorsteuerung fiir birstenbehaftete Motoren sichere Ein-/Ausschalten, sowie eine IxR-Regelung. Die

¢ EL Lastrelais fir Magnetventile und div. Lasten Grundverstarkung der IxR-Kompensation 1aR3t sich tber

eine Briicke an den Anschlussklemmen 3 und 4 umschal-
ten. Dadurch ist das Modul fir viele verschiedene Motorty-
pen geeignet.

EIGENSCHAFTEN BESONDERE MERKMALE
¢ Drehzahlsteuerung (Analogeingang 0 - 10 V) Kurzschlussschutz, Temperaturschutz, Analogeingang 0 bis
¢ Ankerspannungsregelung 10 V fur Motordrehzahl, einstellbare max. Drehzahl, ein-
; ; tellbare IXR Verstarkung, 20 kHz pulsweitenmodulierte
¢ IxR-Regelung, 3 verschiedene Einstellungen S ng, .
+ Start-/ Stopp-Funktion MOS-FET Endstufe mit hohem Wirkungsgrad.
¢ Dynamische Bremsung

S Standard-Beschaltung
<<
LN
Typ - ARTIKELNUMMER g py o
% S Exterme Futi 10K ~
v Diehzahi
— e »
i start 24y
A1 Nenn- / max. Spannung (V) (Starteingang ' [
bzw. Enable) 24 (18- 35)
Analogeingang Nenn- / max. Spannung (V) 0-10
(Drehzahlsollwertvorgabe)
o | Anschluss: 3, 4 nur fir potentialfreie Kontakte oder Brii-
W | (Funktion siehe Bedienungsanleitung) cken zulassig, keine Fremdspannung an J|-me Drehzah!
E diese Klemmen anschlief3en!
% Ref.+ (V) (Referenzspannung +) 14-15V / 50 mA Achtung: Kein Kurz- K
= schluss nach 0 V nur flr Signalspeisung Klemmen far
72} bzw. ext. Poti IxRE
Ref.- (Referenzspannung 0 V) Achtung: Keine Fremdspannung anle-
gen, ist intern nach 0 V (GND) gebriickt,
nur fir Signalspeisung bzw. ext. Poti iﬁﬂ
Nennspannung +24 V / Bereich (V DC) 24 (18-35)
o | max. Strom / Dauerlaststrom (A) keine interne Begrenzung des max.
- Stroms / 6 SPS - Beschaltung
E Kurzschlussstrom (A) 70 - 80
5 Zeit der Kurzschlusserkennung (ms) <25 ' E E_ﬁ SE}S ‘
empf. Motordrossel 100 - 200uH / 6 A 5= LA
zulassige Umgebungstemperatur (°C) -20 bis +50 A
= | DIN VDE-Bestimmungen 0110,1160 in Teilen wRR
[} DEELCH
'E beliebige Einbaulage /DIN-Schiene auf- in/i —
Q | schnappbar I RGOV
W
g Temp.- / Kurzschlussschutz nein / nein ~| ]-
o @ __max, Drehzahl
Z | Anschlussart eindr. 4 mm?, —
8 feindr. 2,5 mm?
Schraubanschluss / Steckanschluss jalja ¢
Gehausemate: B x H x T (mm) 225 x 75 x 105 el K
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Ott

M-1Q-5-30

Allgemeine Daten, Kennwerte

*
¢

ANWENDUNG

Motorsteuerung fur birstenbehaftete Motoren
El. Lastrelais fur Magnetventile und div. Lasten

EIGENSCHAFTEN

Das Modul Maxi-1Q-5-30 ist eine Einquadranten Motorsteue-
rung fur DC-Motoren mit Links-/Rechtslauf. Sie gewahrleistet
das sichere Ein-/Ausschalten sowie die Drehrichtungssteue-
rungen von Motoren. Die Drehzahlregelung kann Gber eine
SPS (0-10V) oder ein Potentiometer erfolgen.

BESONDERE MERKMALE

-2 3}
«93
¢ Links-/ Rechtslauf Kurzschlussschutz gegen GND, Temperaturschutz, orkd
¢ sehr schmale Bauform Analogeingang fur Motordrehzahl. | i
¢ Drehzahleinstellung: 0 - 10VDC @ ‘e
¢ Drehzahleinstellung uber ext. Potentiometer \;_,_ l !"'“
¢ IxR-Regelung (Gleichlauf bei Last) b > i
¢ IxR-Regelung einstellbar durch Potentiometer 2923
og Standard-Beschaltung
"N o
bR
Typ - ARTIKELNUMMER Gs
= +VCC
=X
Eingang A1, A2 (V) Rechisian ([ Linkstauf
’ 0-32
(28
i Eingang Schaltschwelle (V) 17 -19 TrA fiir die Einstellung
] + der IxR Regelung.
§ Einschaltverzogerung bei A1 oder A2 auf Vcc <2ms 2 2 2 2 Wird der Motor belastet
w St © 2| regelt die IxR Kompensation
a Rev.O die Drehzahl auf Gleichlauf.
= | Statusanzeige LED gelb fir links / gelb fir rechts Ot
(7] M-10-5-30
VArt.Nr. K10017-04)
xR
Nennspannung +24 V / Bereich (V DC) 24 (19-32) o ™
o e ™
% max. Strom / Dauerlaststrom (A) 10/5
[
E IXR Regelung ( Gleichlauf bei Motorlast ) ja §g g
5 Stromerkennung Kurzschluf? (A) 95 typ. (45 - 140)
Abschaltzeit nach Kurzschluf} (us) 80 - 400
zulassige Umgebungstemperatur (°C) -20 bis +50
_ | DIN VDE-Bestimmungen 0110,1160 in Teilen SPS - Beschaltung
E | beliebige Einbaulage /DIN-Schiene auf- o
< | schnappbar (= ff2
E Temp.- / Kurzschlussschutz nein / nein sps 35 §§
s 5 B2 o
& | Gehause stabiles Kunststoffgehduse IP 20 E‘ :‘;‘ . 33
8 Anschlussart eindr. 4 mm?,
feindr. 2,5 mm? Tr.1 fiir die Einstellung
Schraubanschluss / Steckanschluss jalja A Regelung. ot
" regelt die IxR Kompensation
Gehausemalle: B x H x T (mm) 22,5x75x 105 die Drehzah! auf Gleichlauf.
‘ot
Rew.©
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Ott
Maxi-R-6-30

ANWENDUNG Das Modul Maxi-R-6-30 ist eine Motorsteuerung mit Sanftanlauf/

Sanftbremsung fiir DC-Motoren. Sie gewahrleistet das sichere Ein
+ Motorsteuerung fiir blrstenbehaftete Motoren -/Ausschalten, sowie das fest eingestellte Antreiben und Bremsen
¢ El. Lastrelais fiir Magnetventile und div. Lasten von Motoren, Magnetventilen und sonstigen Lasten. Im Aus-

+ Besonders geeignet zum Erhdhen der Lebensdauer ~ £ustand ist die dynamische Bremsung wirksam.
von Gleichstrommotoren.

EIGENSCHAFTEN BESONDERE MERKMALE

¢ Fest eingestellte Zeit der Start- und Stopprampe Kurzschlussschutz gegen GND, Temperaturschutz, fest einge-
¢ Im Aus-Zustand dynamische Bremse stellte Zeit, bis der Motor seine maximale Drehzahl erreicht, fest
+ Start-/ Stopp-Funktion eingestellte Zeit der Stopp-Rampe.

» Standard-Beschaltung
o oW
S QD
! O ™ ‘
Typ - ARTIKELNUMMER é § D_C g Yo
3C 5T
=X =
A Taster [/
% Nennspannung A1/ Bereich (V DC) 24 (20 - 35)
['4
§ Eingangsstrom bei Uni (MA) 10
w
| AR
==
@ o1t
LED -
Nennspannung +Us/ Bereich (V DC) 24 sat ||
» | maximaler Dauerlaststrom (A) 3/6
E je nach Schaltfrequenz
|E Zeit der Start- / Stopprampe (ms) Ca. 200 Ca. 200 /
2 : Ankerkurzschluss
=
Durchlasswiderstand im EIN-Zustand 20
(mOhm)
zulassige Umgebungstemperatur (°C) -20 bis +50 Pt
DIN VDE-Bestimmungen 110,160 in Teilen
=z
W | beliebige Einbaulage /DIN-Schiene L
E aufschnappbar jalja SPS - Beschaltung
& | Temp.- / Kurzschlussschutz nein / nein
@ | Anschlussart eindr. 4 mm?, § ) SPS
g feindr. 2,5 mm? | i3 |
» | Schraubanschluss /Steckanschluss jal- o
Gehausemale: B x Hx T (mm) 22,5 x 75 x 105 |
Lessung
-
AAZAIAY
Joun |

LED
Star

e i |

N s
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Ott

M-MZ-5-30
Allgemeine Daten, Kennwerte

L4
*

>

ANWENDUNG

Motorsteuerung fir birstenbehaftete Motoren
El. Lastrelais fur Magnetventile und div. Lasten

EIGENSCHAFTEN

Links- / Rechtslauf

Sehr schmale Bauform

Umschaltung zwischen voller Drehzahl und
der am Trimmer 1 eingestellten Drehzahl
Anschluss Stopp flir Endschalter

Das Modul M-MZ-5-30 ist eine Zweiquadranten Motorsteue-
rung fur DC-Motoren Sie gewabhrleistet das sichere Ein- / Aus-
schalten in beide Drehrichtungen von Motoren, Magnetventi-
len und sonstigen Lasten. Im Aus-Zustand ist die Last kurzge-

schlossen, dadurch ergibt sich eine dynamische Bremsung. "55‘3
Umschaltung auf Schleichfahrt durch Digitaleingang. |
53 5.'
35| -
lje
hilg
BESONDERE MERKMALE i ,§
Ol &
Kurzschlussschutz, Temperaturschutz, Umschaltung zwi- \‘ o
schen voller Drehzahl und der am Trimmer 1 eingestellten | l:‘;’;’:

Drehzahl. Mit einem Eingang fir Endschalter usw. fir Stopp-
Funktion. Mit integrierter Sicherung, austauschbar durch Off-

nen einer Klappe am Gehause.

Anschlussart
Schraubanschluss / Steckanschluss

[
N
o]
Typ - ARTIKELNUMMER NS
e
=X
Eingang A1/ A2
A1 = Start Linkslauf ~ Einschaltschwelle (V) 8
A2 = Start Rechtslauf Ausschaltschwelle (V) 5
® zul. Bereich (V) 0-35
W | Eingang A3/ A4
§ A3 = Langsamfahrt;  Schaltschwelle (V) 8
g A4 = Stopp
E zul. Bereich (V) 0-35
Einstellbereich Strom mit Trimmer an Front- 0 bis max. Drehzahl
platte (typisch)
Einschaltverzdgerung <2
bei A1 oder A2 auf V¢, (ms)
Statusanzeige LED grin fur Links- und Rechtsbetrieb
Statusanzeige LED gelb fir Langsamfahrt, rot fiir Stopp
Nennspannung (Versorgungsspannung) +Us/ 24 (19 - 35)
Bereich (V)
® [ max. Strom / Dauerlaststrom (A) 3 - 5 je nach Schaltfrequenz
1&4 ACHTUNG integrierte Sicherung beachten !!!
X
5 Sicherung im Gerat (Standard). T 5A
5 Nach Kundenwunsch bis zu T6,3 A.
Stromerkennung Kurzschluss (A) 95 A typ. (45 - 140)
Abschaltzeit nach Kurzschluss (pus) 80 - 400
Stromaufnahme bei Stopp (mA) <20
Zulassige Umgebungstemperatur (°C) -20 bis +50
> DIN VDE-Bestimmungen 0110, 0160 in Teilen
w
'E beliebige Einbaulage / DIN-Schiene auf- nein/ja
0 | schnappbar
w
g Gewicht (g) ca. 120
[72)
g Temp. - / Kurzschlussschutz nein / nein
(7]

eindr 4 mmy, feindr. 2,5 mm:2
jalja

Gehause

stabiles Kunststoffgehause IP 20

Gehausemale: B x Hx T (mm)

22,5x75x 105

Standard-Beschaltung

LED Slop
LED Langsambutt

LED Linkzlaut
LED Rnchmmiut

n-gall Emmllulm
ey
=t mqsmwnn
I

o

ﬁ

wEE T

Sprrung-
ranrgg Py

Wremtinn F0E)

SPS - Beschaltung

sPs |

n,..c,_"
S
Cigiad 2T

s
STUL A

Lengacirich |

| rinir
Healy

sp

)
w i)
o|m
L 13

LED Sy

LED Lunysuniuhr

LED Linkalouf

Atk be SRR

LED Rechmiwt

"
naall

Sty
Drezali T
Lasgeantarr
luall

veraunuzy ey
iLeiua MYDE
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Ott
M-MBU-6-30

ANWENDUNG Das Modul M-MBU-6-30 ist ein StromUberwachungsmodul mit
zwei verschiedenen Uberwachungseinheiten.
+ Motorsteuerung fiir birstenbehaftete Motoren Stromiiberwachung:
+ Strombegrenzung Die Stromlberwachung erfolgt von 0 - 6A je nach Einstellung
tromil h am Trimmer 1. Beim Uberschreiten des eingestellten Stromes
¢ Stromiberwachung wird der Meldeausgang I-Out aktiv und die LED (ERR) leuch- B
tet. A"a
EIGENSCHAFTEN Strombegrenzung: l Ei.J
. Die Stromuberbegrenzung erfolgt von 0 - 6A je nach Einstel- el R4
¢ Einstellbarer Strom ) lung am Trimmer 2. Eine Ausblendzeit nach Start kann an 2
¢ Einstellbare Ausblendzeit Trimmer 3 eingestellt werden. Beim Uberschreiten des einge- b g
+ Start-/ Stopp-Funktion bei Strombegrenzung stellten Stromes wird der Meldeausgang I-Out aktiv und die X -?-'»-’i";‘
¢ Meldeausgang LED (ERR) leuchtet. \‘ ' f.._’i_?
BESONDERE MERKMALE 2232
Kurzschlussschutz gegen GND, Temperaturschutz,
Standard-Beschaltung StromUberwachung
85
Typ - ARTIKELNUMMER oo 1
23S
sx
Nennspannung A1/ Bereich (V DC) 24 (18 - 35) 3
% LEL Start
@ | Eingangsstrom bei Un1 (MA) 20 H £
= z 2 2| LED Eror
14 I
X g
& | Statusanzeige ja "
=) -
= Einstellung der Ausblendzeit (ms) 0-700 st
(2} i3
Max. Strom des Meldeausgangs (mA) 200 I
Meldeausgang I
. VDT 28 . —
" Nennspannung +24V/ Bereich (VDC) 24 (18 - 35) —-iMjh—
m Stomiberwachurg
& |Einstellung der Stromiberwachung (A) 0-6 v
'_ G
% | Einstellung der Strombegrenzung (A 0-6
=
Dyn. Bremsung nur bei Strombegrenzung
zuldssige Umgebungstemperatur (°C) -20 bis +35 Standard - Beschaltung Strombegrenzung
DIN VDE-Bestimmungen 0110,160 in Teilen
OO
E beliebige Einbaulage /DIN-Schiene in/i
';: aufschnappbar nein/ja
a
w | Temp.- / Kurzschlussschutz jalja
(]
5 Anschlussart eindr. 4 mm?,
2 | Schraubanschluss / feindr. 2,5 mm?
8 Steckanschluss ja/nein I
Gehausemale: B x H x T (mm) 225 % 75 x 105 CRE |
% Em f LED Errar
E ]

Meldeausgang |

24VDC, 28 —
M)

Siombearenzung
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Ott

M-MRI-3-30

Allgemeine Daten, Kennwerte

ANWENDUNG Das Modul M-MRI-3-30 ist eine Zweiquadranten-
Motorsteuerung fir DC-Motoren. Es gewahrleistet das sichere
+ Motorsteuerung fiir birstenbehaftete Motoren Ein-/Ausschalten in beide Drehrichtungen von Motoren, Mag-
¢ Stromabschaltung fiir Blockieriiberwachung netventilen und sonstigen Lasten. Im Aus-Zustand wird die
Last kurzgeschlossen, dadurch ergibt sich eine dynamische
Bremsung.
EIGENSCHAFTEN BESONDERE MERKMALE
¢ Links-/ Rechtslauf Kurzschlussschutz , Temperaturschutz,
¢ Abschaltung nach Uberschreiten des eingestellten Stroms S'Igntal||at;lsganp?b(+%4 I\t/ tbel Utljzgrstrﬁrr}tel?schaltpgg), o
Abschaltzeit nach U " K instell einstellbarer Abschaltstrom, Einschaltstrom wird ausgeblen-
¢ Abschaltzeit nach Uberstromerkennung einstellbar det, Drehzahlregelung 0-10VDC, MOS-FET Endstufe mit
¢ Einschaltwischzeit fest eingestellt hohem Wirkunasarad
+ Stromerkennung Uber Eingang abschaltbar gsgrad.
¢ Drehzahlregelung (0 -10VDC),
¢ ext. Messpunkt fir Stromeinstellung
Standard-Beschaltung
Q-
N o
[So N7 vee
Typ - ARTIKELNUMMER F o +24v
=2 s
=x (
y [Reset JRev- |ns Rtlvo
Nennspannung / (Bereich) (VDC) 24 (15 - 35) il Bl
Ahug-hit LED Abschaltzeit
Eingangsstrom bei U,; (mA) 10 ,,,_/.\:= Erading i
Signalspannung Statusaugang (VDC) 24 T1 7N |einstoung stom
o | (nicht kurzschlussfest) n
m 9 LED Abschaltung
ﬂé Ausgangsstrom max. (mA) 50  Messpunks fir
M-P 1€ gingestaliten Strom
ﬁ —t= & Ausgang fr Meldung
a Einstellbereich Abschaltstrom (A) 04-4 w w2 | ov Sriombagrenzung +24VDC
[
® | Einstellbereich Totzeit (s) 0,5-2
Statusanzeige ja
DC-Motor
Versorgungsspannung U, (VDC) 24 vee ov
o | (Bereich) (19 - 35) o 53
i
§ max. Strom /Dauerlaststrom (A) 10/3
Z) Stromerkennung Kurzschluss (A) 95 typ. (45 - 140)
= | Abschaltzeit nach Kurzschluss (us) 80-400 SPS - Beschaltung
zulassige Umgebungstemperatur (°C) -20 bis +30
DIN VDE-Bestimmungen 0110, 233 < z
> 0160 in Teilen | 213 R |
w
I:: beliebige Einbaulage /DIN-Schiene in/i
o | aufschnappbar nein/ja
w | LRwew [Rev- [ns | Revel
g Temp.- / Kurzschlussschutz nein / nein = P
@ | Anschlussart eindr. 4 mm?, el
o feindr. 2,5 mm? T2 SN Eratung dssslisi
@ | Schraubanschluss / Steckanschluss jalja L L PR
Gehausemale: B x H x T (mm) 17,5x 114,5 x 99 o |emaetanng
8 o aien s
M1 (M2 | oV
l
4 DC-Motor 1
vee ov
+24V GND
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M-RA-5-xx

Allgemeine Daten, Kennwerte

Die Verschieden Funktionen des Gerates sind fir
Anwendungen von Linearbewegungen ausgelegt.

Die Drehzahlvorgabe geschieht tber Poti oder Analogsig-
nal 0-10V. Die Drehrichtung wird Uber Digitaleingdnge
vorgegeben. Start— bzw. Stopprampe ist getrennt tber
interne Trimmer einstellbar. Schalteingange fir Endschal-

ANWENDUNG

¢ Motorsteuerung flr birstenbehaftete Motoren

EIGENSCHAFTEN

¢ Drehrichtungsumkehr

¢ Drehzahlregelung

¢ Start- Stop - Rampenfunktion
¢ | x R Kompensation

+ Eingange fir Endlagenschalter

ter runden das Geréat ab.

BESONDERE MERKMALE

Kurzschlussschutz, Temperaturschutz, IXR Verstarkung,
Dynamische Bremse ein- oder ausschaltbar.

g
33 <8 33
Typ - ARTIKELNUMMER 0 0 o) s
é S <o <o
£ e 2 g2
=X =X =X
® | Nennspannung +(U) /
Ib':J Bereich (V DC) 24 (19-30) 12 24 (19-30)
X
ﬁ Eingangsstrom bei U, (mA) 10 5 10
=)
w
¥ | Analogeingang (V) 0-10
Nennspannung +Vgs / Bereich (V DC) 24 (19-30) | 12 (10-14) | 24 (19-30)
%’ max. Dauerlaststrom (A) 8/5
[
E Stromerkennung Kurzschluss (A) 95 typ (45 —140)
5 Abschaltzeit nach Kurzschluss (ps) 80 —400
Zeiteinstellung Start- / Stopprampe (s) 0,1—5
Zulassige Umgebungstemperatur (°C) -20 bis +60°
Z [
|-|I_J Uberlastschutz / kurzschlussfest/ / jalja
g Temperaturiiberwachung ja
('-'5 DIN VDE-Bestimmungen 0110, 0160 in Teilen
Z) Einbaulage / Montage beliebig/ aufschnappbar
8 Anschlussart eindr. 4 mm?,
feindr. 2,5 mm?
Schraubanschluss /Steckanschluss ja/ nein
Gehausemale: B x Hx T (mm) 22,5x 114,5 x99

Standard-Beschaltung

Start Linkslauf
Dyn. Bremsung

Drehzahl-Sollwert

+
<
v StartRechtslaut | &

g
i
3

Einstsllung dar
Stop-Rampe

Einstellung der
Star-Rampe

Einatellung der
IR Kompensation

555

+UCE GND

SPS - Beschaltung

= U
£ 8
: 2
@ %
E
o T
2
s EE E
Eg® 3
i
EEE I
583 H 4
EEtim £ "
ahuz & 2
n1|az [as
56|78
st nm e,
11273 (4
L JA1AZ | A3 |n.e.
A Eran-Rampes
Einstelling dor
I | B
sar-Rampe
| Emnsteiiung cer
-+ Start-Rumps
=i
Emnstaliung dar
e | 1aR Kempenzation
EA Ot GmbH EB
s 10| 1112
Ex |2a | Em
Endzchalter A | | " Endachatter B
13] 14| 15| 18
Wi |z o) v
rucn BND
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Ott

M-BL-10-xx

Allgemeine Daten, Kennwerte

ANWENDUNG Das Modul M-BL-10-xx ist eine Motorsteuerung fiir BL-
Motoren (3 strangig, 3 Hallsensoren, 120° Anordnung). Sie
¢ Motorsteuerung fiir birstenlose Motoren gewahrleistet das sichere Ein-/Ausschalten, sowie die Dreh-
zahl- und Stromregelung von burstenlosen Motoren.
EIGENSCHAFTEN BESONDERE MERKMALE
¢ Links-/Rechtslauf Temperaturschutz, Start/Stop Eingang, Drehrichtungsumkehr,
¢ Drehzahlregelung Analogeingang 0 - 10 V fur Drehzahl, einstellbare max.
+ St ib h Drehzahl, einstellbar max Motorstrom, Meldeausgang fir e
Hzarﬁ;?wsﬁrr\gr?gbgg\%achung rl\Jbr?rstrs\r/r),kpulsweitznmodulierte MOS-FET Endstufe mit ,)JJ“’“
+ Start/Stop Funktion onem Wirkungsgra
¢ Dyn. Bremsung: EIN / AUS
Standard-Beschaltung
<
g g, g?' g- scr;b 6\0\::
o o
Typ - ARTIKELNUMMER D § - N ! =3 |E
@S @ 8 Drehzahl Sall 3| uy &
D= Q= Tkohm X \r /‘E‘i E;
=X =X — (g5 7at |22
—‘ | & R
g
Nennspannung A1 / (Bereich) (V DC) 24 (15 - 30) 48 (40 - 52)
» | Eingangsstrom bei U, (mA) 60 241228 2,5
w gm:g ‘i E 3 & suna
§ Statusanzeige ja ja e E o
5 Anal - Drehzahl | 0-10 !'!! Achtung: Wird kein sxternar
nalogeingang Drehzahlregelung - Wotormegiar Brustias | nmas. | Potentiometor angoschlosen,
2 | (vpe) R | ] et e
7 — € |B |
Externes Poti flir die Drehzahlregelung 10 KOhm Y 2=l Molorstromes
15chh.n(\«n: achKisae Er:o?’
. MA ME MC | H+ H- HaA HE
” Nennspannung +24V/ (Bereich) (VDC) 24 (15 - 30) 48 (40 - 52)
i
E Einstellung der Stromiiberwachung (A) 2-115 EEE
= H
%’ max. Dauerlaststrom (A) 10 +H
| HaIInSensoren
Dyn. Bremsung EIN / AUS Klemme 6 (Break) ECMotor 120" Anordnung
zulassige Umgebungstemperatur (°C) -20 bis +30
DIN VDE-Bestimmungen 0110,160 in Teilen
z SPS - Beschaltung
E beliebige Einbaulage /DIN-Schiene in/i
g aufschnappbar nein/ja
3 Temp.- / Kurzschlussschutz nein/ nein £ L
= % g [ FEY »—:‘ :—-
0 | Anschlussart eindr. 4 mm?, 89 Eé’g EEE gi ES
3 feindr. 2,5 mm? oy g2 3t ggﬁ Iz I
& | Schraubanschluss /Steckanschluss jalja 8% 4o @&v 533 84 3%
Gehausemale: B x H x T (mm) 45 x 75 x 105 e J
2V,
Leisting
1 a 245 wghox Achtung: Wird der Analogeingang
EE B R B LT | ammeadund e § gsbelcit warden
e § 05"
Ql_t - Einatallung d':r

Woforrogler Brushiess | nemae | M- Orehzahl

B W 05 36006 o
Bz WAL 10-34 +ig
Einstellung des

[
. max. zulassigen
c E T3] Watoratromas
= =

Hall Sensoren

£ Merter 120* Anordnung
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M-BL-5-xx

Allgemeine Daten, Kennwerte

ANWENDUNG

¢ Motorsteuerung fur blrstenlose Motoren

Das Modul M-BL-5-30 ist eine Motorsteuerung fur EC-Motoren
(3 strangig, 3 Hallsensoren, 120° Anordnung). Sie
gewahrleistet das sichere Ein-/Ausschalten, sowie die Dreh-
zahl- und Stromregelung von burstenlosen Motoren. Im
Aus-Zustand wird die Last kurzgeschlossen, dadurch ergibt
sich eine dynamische Bremsung.

EIGENSCHAFTEN BESONDERE MERKMALE
¢ Links-/Rechtslauf Temperaturschutz, Start/Stop Eingang, Drehrichtungsumkehr,
¢ Drehzahlregelung Analogeingang 0 - 10 V fur Drehzahl, einstellbare max.
+ Stromregelung Drehzahl, einstellbar max Motorstrom, Signalausgang fir
+ Start/Stop Funktion Uberstrom, pulsweitenmodulierte MOS-FET Endstufe mit
Dvn. B P hohem Wirkungsgrad. Strommeldeausgang schaltet von High
¢ Dyn. Bremsung auf Low. Mit Statusanzeige LED 3mm rot.
Standard-Beschaltung
35 N g
oI O
Typ - ARTIKELNUMMER 48 48 WEC o genp o
mo mo +24¥DC [ ] s 2
=X =% mukE R
Drehzahl-Sallwert .1y 3:
i3 :
£
E Nennspannung A1 / Bereich (V DC) 24 (19-29) |12 (10 - 14) :ﬂg—‘ of 00| a2 | a1 E
§ Analogeingangsspannung VDC 0-10 o ool —
[1'4 Emer @ |LED Stromiiberhdhung
g Statusanzeige ja I-Mas, _":\+ Einstellung Stromiiberhshung
E externes Poti fir Drehzahl 10 KOhm w3, Einstallang masx. rahzahi
Nennspannung +Umot (VDC) 19-29 10- 14 bt
9 | Max. Strom/Dauerlaststrom (A) 6/3,5 6/3,5 !
ln.lé net [mz | M3 | H
E Strombegrenzung min./max. (A) 0/6
% Drehzahlbereich 0 - max.
Strom-Meldeausgang 0V / high I-max. 50mA
zulassige Umgebungstemperatur (°C) -20 bis +30 ECMotor  Hall Sensaren
DIN VDE-Bestimmungen 0110,160 in Teilen
— | beliebige Einbaulage /DIN-Schiene nein/ja
w aufschnappbar SPS - Beschaltung
g Temp.- / Kurzschlussschutz . .
ja/nein Analag o
3 SPS OuT oD glg‘lrial glﬂ_rﬂal mglul
-~ 0-q0y G
t | Anschlussart eindr. 4 mm2, 5. GND | g
=z feindr. 2,5 mm? wee g
8 Schraubanschluss / Steckanschluss jalja & e i
GehausemaRe: B x H x T (mm) 22,5 x 100 x 115,5 E
L5ey n- PRav @
o | sl 10V B,

Emor  ®

+

~

Art Nr, D5.04.054

H-A H-B HC 4H

T

M1 MZ M3 OH

<
I

H +H

EC-Motor  Hall Sensoren

LED Stromiberhéhung

PeMax g * |Einstellung Stromiiberh&hung

n-Max. . g 4| Einstellung max, Drehzahl
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Vorwort

Wir freuen uns, Ihnen auf den folgenden Seiten die Antriebsregler unserer
AMI/ Familie vorstellen zu kénnen.

Bei diesen Regler handelt es sich um kompakte 4Q-Regler flr blrstenlose sowie
burstenbehaftete Gleichstrommotoren.

Die Ausgangsstrome liegen bei 3,5A bis 20A Dauerstrom, sowie

Spitzenstrome von 50A.

Alle Gerate dieser Baureihe verstehen die CANopen-Motioncontrol
Kommandos. Sie sind frei konfigurierbar und programmierbar.

Die freie Programmierbarkeit der Produkte ermoglicht den Einsatz als
dezentral funktionierende Komponenten, oder als Master fur weitere Gerate.

Die wichtigsten Daten zusammengefasst:

« Motorstrome 3,5A bis 50A bei Spitzenstrome von 100A
Motorspannungsbereich 10 - 60V

CANopen Schnittstelle mit DS402 Motion Profil

Bis zu 6 Digitale Eingange

Bis zu 2 analoge Eingange 0 -10V

Bis zu 2 Digitale Ausgange

Encodereingange 5V und 24V

Drehzahlbetrieb, teilweise auch mit Einkanal-Encoder moglich
Betriebsarten: Strom-, Drehzahl- oder Positionierregler
Durchgangiges Programmierkonzept fur alle Gerate

Die vorgestellten Produkte sind ein kleiner Auszug aus dem Gesamtprogramm.
Innerhalb unserer AMI Baureihe bieten wir noch weitere Regler in anderen Span-
nungsbereichen oder mit Schnittstellen PROFI-Bus, PROFI-Net oder EtherCat an.

Mit Gber 60 Jahre Erfahrung in der Antriebstechnik finden Sie mit der Ott GmbH &
Co. KG nicht nur einen Komponentenlieferant, sondern einen Partner fur die Ausle-
gung lhrer Antriebskomponente von der Spannungsversorgung Uber die Regelung
bis hin zum Antrieb.

Selbstverstandlich unterstltzen wir Sie bei der Integration unserer Regler in Ihrer
Anlage und Steuerung.

Ott GmbH & Co, KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Ott-CAN-Stick

Artikelnummer: AMI1050-01

Eigenschaften
¢ Anwenderfreundlicher USB zu CAN Schnittstellenadapter

e Zur Inbetriebnahme, Parametrierung und Programmierung unserer CAN
Produkte

e Auch als Gateway einsetzbar
e Kleine Bauform im Memory Stick Format
¢ Incl. Kabel mit ca. 1,8 Meter Lange

Technische Daten
Versorgungsspannung Uber USB Schnittstelle
Stromaufnahme typ. 100 mA
Interface USB zu CAN
Ubertragungsgeschwindigkeit High-Speed ISO11898 (max. 1Mbit/s)
Galvanische Trennung ja
Zustandsanzeigen ja
Schutzart IP20
Umgebungstemperatur 0-50°C
Umgebungsfeuchtigkeit (nicht kondensierend) 20—80%
Gewicht 30g
Abmessungen:
Statusanzeigen
P 60mm T
r - LED Funktion | Farbe
_________ - L, SRS
- I £ Pwr Power grun
Ot - 550 E
i o éﬁ D Stat Status gelb
________ " "= _.i“__._ - Err Error rot
1 M_L ™ SO0 > Rx Can-Receive | grin
. . . Tx Can-Transmit | gelb
USB-Seite Draufsicht Can-Seite
Litzenbelegung
) Farbe Funktion
Weiss Can-high
g Grin Can-Low
Schwarz GND
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Eigenschaften
I- CA N e Sehr kompakter Servoregler zur Ansteuerung
. von burstenbehafteten und burstenlosen
ArtikelInummer: AMI1060-01  wotoren
e Motordauerstrom 8,5A, Spitzenstrom 30A
e CAN-Bus Schnittstelle
e Frei programmierbar mit integrierter Motion
Prozess Unit. Dies ermoglicht auch den Ein-
satz als dezentral arbeitender Stand-Allone
Regler oder Master fur weitere Regler im
Verbund
o Betriebsarten Stromregler, Drehzahlregler,
Positionierregler, Master-Slave, Synchronreg-
ler, bedingt interpolationsfahig
e Encodereingange fur 5V und 24V,
A, B, Index
e Drehzahlregelung mit Einkanalencoder
moglich
e Montage auf 35mm oder Montageplatte
e Steck-Klemm Anschlisse
e Durch die hohe Leistungsdichte bei geringer
Einbaubreite von 22,5mm ist der /-CAN der
ideale Regler fur den Schaltschrankeinbau.
Leistungsdaten
Versorgungsspannung Elektronik Ue 10..30 VDC | Versorgungsspannung Leistung Up 10..60 V DC
Stromaufnahme (alle Ausgange unbelastet) typ. 40 mA @ 24 V | zulassiger Dauerausgangsstrom 85A

Maximaler Ausgangsstrom (Motorstrom) 30 A

Schutzeinrichtungen

Abschaltung bei Uberspannung, Unterspannung, Ubertemperatur

Ein- & Ausgédnge

Digitale Eingange 6 Schaltpegel Low 30V .5V Digitale Ausgange 2 max. Ausgangsstrom 0,5A
Schaltpegel High 15V .. 30V plus-schaltend, kurz-
Eingangsstrom max. typ. 5.3 mA schluffest
@ U|N=3O V

Analoge Eingange 2 Messbereich 10V Eingange fur Hall- 3 Eingangsspannung 5V
Aufldsung 10 Bit Sensoren max. Taktfrequenz /Spur 100 kHz
Typ single-ended

Encodereingénge 5V 3  Eingangsspannung sV Encodereingdnge 3 Eingangsspannung 24V
Typ Single ended 24\ Typ Single ended
Eingange A, B, Index Eingange A, B, Index
max. Taktfrequenz /Spur 300 kHz max. Taktfrequenz/ Spur 300 kHz

Hilfsspannungen

Versorgung 5V 1 Fir Hall-Sensor und Encoder Ausgangsspannung 5V 5%

Maximale Belastung 200 mA
CAN-Schnittstelle Baudrate bis1 Mbit/s
Protokoll DS301 V3.0
Gerateprofil DSP402 V2.0

Umgebung

Temperatur Betrieb 0..+70°C Temperatur Lager 0..+80°C

Feuchtigkeit (nicht kondensierend) % 20..80 %

Schutzart nach DIN 40050 / IEC 144 IP20

| Befestigung Huttrageschiene 35 mm, Befestigungsklipp
Anzeige
Ready-LED Griin Status-LED Gelb Error-LED Rot
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Stecker und Pin Belegung

X1.1 PE Schutzerde X2.11 A Encoder Kanal A 24V
X1.2 +Up Spannungsversorgung Leistung 10V..60V ] X2.12 B Encoder Kanal B 24V
X1.3 GND Masse Leistung < % X2.13 Inx Encoder Nullimpuls 24V
X1.4 Ma Motorphase A N % X2.14 | GND |Masse Hall-IC / Encoder
X1.5 Mb Motorphase B o (]
X1.6 Mc Motorphase C O Ol |1 X3.1 +Ue | Spannungsversorgung Elektronik
8 @ 8 X3.2 Din0 | Digitaleingang 0
X2.1 H1 Hallsensor A > 8 8 X3.3 Din1 Digitaleingang 1
N oaR0O - —
X2.2 H2 Hallsensor B S S X3.4 Din2 | Digitaleingang 2
NI
X2.3 H3 Hallsensor C X3.5 Din3 | Digitaleingang 3
OREIO - ——
X2.4 A Encoder Kanal A 5V @) Ol |]X3.6 Din4 | Digitaleingang 4
Old«lO ,
X2.5 B Encoder Kanal B 5V e O X3.7 GND | Masse Elektronik
X2.6 Inx | Encoder Nullimpuls 5V X | |/OE Ol |[x3.8 | Douto |Digitalausgang 0
i @ OREO greanseans
X2.7 +5V 5V Spannungsversorgung Encoder / Hall-IC X3.9 Dout1 | Digitalausgang 1
X2.8 Ain0 Analogeingang 0 0..10v X3.10 | CAN-Hi | CAN High
X2.9 AIN1 Analogeingang 1 0..10Vv X3.11 | CAN-Lo | CAN Low
X2.10 DINS Digitaleingang 5 X3.12 | GND |CAN Masse
Alle GND elektrisch verbunden CAN — CPU elektrisch verbunden, keine galvanische Trennung
Kabelquerschnitte der Steckkontakte
Motorstecker X1 It. Klemmenhersteller bis 1,5 mm?
Doppelstecker X2 & X3 It. Klemmenhersteller bis 1 mm?

Abmessungen

22,5

110

75

QOO0

H| www.oti-aniriebe.de | 4

Ul per O
stat O
H| Emor O |

0000

Anwendungen:

Regelantriebe, Verstellachsen, Synchronsteuerung, elektronisches Getriebe, Rundtakttische,
Bahnspannungsregler, Werkzeugwechsler, Abstands— / Dickenregelung, Linearantriebe,
sensorgesteuerte Positionierung, Werkstlickmagazine / -bunker, Solarnachfihrungen, Portalsysteme,
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I' CA N'HC Figggiftzgigkter Servoregler zur Ansteuerung

. von burstenbehafteten und burstenlosen

Artikelnummer: AMI1061-01  wmotoren

¢ Motordauerstrom 14A, Spitzenstrom 30A

e CAN-Bus Schnittstelle

e Frei programmierbar mit integrierter Motion
Prozess Unit. Dies ermdglicht auch den
Einsatz als dezentral arbeitender Stand-Allone
Regler oder Master fur weitere Regler im
Verbund

e Betriebsarten Stromregler, Drehzahlregler,
Positionierregler, Master-Slave, Synchronreg-
ler, bedingt interpolationsfahig

e Encodereingange fur 5V und 24V, A, B, Index

e Drehzahlregelung mit Einkanalencoder
moglich

e Montage auf Hutschiene 35mm oder Monta-
geplatte

e Steck-Klemm Anschlisse

e Durch die hohe Leistungsdichte bei geringer
Einbaubreite von 40mm ist der /-CANder ide-
ale Regler fur den Schaltschrankeinbau.

Leistungsdaten

Versorgungsspannung Elektronik Ue 10..30 VDC | Versorgungsspannung Leistung Up 10..60 V DC

Stromaufnahme (alle Ausgange unbelastet) typ. 40 mA @ 24 V | zulassiger Dauerausgangsstrom 14 A

Maximaler Ausgangsstrom (Motorstrom) 30A

Schutzeinrichtungen ) )
Abschaltung bei Uberspannung, Unterspannung, Ubertemperatur

Ein- & Ausgédnge

Digitale Eingange 6 Schaltpegel Low 830V .5V Digitale Ausgange 2 max. Ausgangsstrom 0,5A
Schaltpegel High 15V .. 30V plus-schaltend, kurz-
Eingangsstrom max. typ. 5.3 mA schluRfest
@ U|N=30 \%

Analoge Eingange 2 Messbereich 10V Eingange fir Hall- 3 Eingangsspannung 5V
Aufldsung 10 Bit Sensoren max. Taktfrequenz /Spur 100 kHz
Typ single-ended

Encodereingdnge 5V 3 Eingangsspannung sV Encodereingdnge 3 Eingangsspannung 24V
Typ Single ended 24\ Typ Single ended
Eingange A, B, Index Eingange A, B, Index
max. Taktfrequenz /Spur 300 kHz max. Taktfrequenz/ Spur 300 kHz

Hilfsspannungen

Versorgung 5V 1 Fur Hall-Sensor und Encoder Ausgangsspannung 5V 5%

Maximale Belastung 200 mA
CAN-Schnittstelle Baudrate bis1 Mbit/s
Protokoll DS301 V3.0
Gerateprofil DSP402 V2.0

Umgebung

Temperatur Betrieb 0..+70°C Temperatur Lager 0..+80°C

Feuchtigkeit (nicht kondensierend) % 20..80 %

Schutzart nach DIN 40050 / IEC 144 P20

[ Befestigung Huttrageschiene 35 mm, Befestigungsklipp
Anzeige
Ready-LED Griin Status-LED Gelb Error-LED Rot
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Stecker und Pin Belegung

X1.1 PE Schutzerde X2.11 A Encoder Kanal A 24V
X1.2 +Up Spannungsversorgung Leistung 10V..60V % X2.12 B Encoder Kanal B 24V
, L] i
X1.3 GND Masse Leistung § — X2.13 Inx Encoder Nullimpuls 24V
X1.4 Ma Motorphase A % X214 | GND |Masse Hall-IC / Encoder
X1.5 Mb Motorphase B
O O .
X1.6 Mc Motorphase C O Qe O || X341 +Ue Spannungsversorgung Elektronik
8 8 X3.2 Din0 Digitaleingang 0
X2.1 H1 Hallsensor A é 8 8 X3.3 Din1 Digitaleingang 1
X2.2 H2 Hallsensor B O Ol ||x34 | pin2 |Digitaleingang 2
X2.3 H3 Hallsensor C O O X3.5 Din3 Digitaleingang 3
N
X2.4 A Encoder Kanal A 5V 8 8 X3.6 Din4 Digitaleingang 4
X2.5 B Encoder Kanal B 5V P 8 8 X3.7 GND | Masse Elektronik
X2.6 Inx Encoder Nullimpuls 5V @ ORI O] |[x3.8 | Douto |Digitalausgang 0
X2.7 +5V 5V Spannungsversorgung Encoder / Hall-IC X3.9 Dout1 | Digitalausgang 1
X2.8 Ain0 Analogeingang 0 0..10V X3.10 | CAN-Hi | CAN High
X2.9 AIN1 Analogeingang 1 0..10v X3.11 | CAN-Lo | CAN Low
X2.10 DIN5 Digitaleingang 5 X3.12 GND | CAN Masse
Abmessungen
40 - 110 o
|
0000 o
. N
H H N
| 7 19
H| www.olt-antriebe.de | H [ l
[Te]
M~
Hl Pwr O | H !
stat O 1 i
H| Emor O H o™
o
0000 “'
!
Anwendungen:

Regelantriebe, Verstellachsen, Synchronsteuerung, elektronisches Getriebe, Rundtakitische,
Bahnspannungsregler, Werkzeugwechsler, Abstands— / Dickenregelung, Linearantriebe,

sensorgesteuerte Positionierung, Werkstliickmagazine / -bunker, Solarnachfihrungen, Portalsysteme,...
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I' CA N'PB Figggifll:::]igkter Servoregler zur Ansteuerung

. von burstenbehafteten und burstenlosen

Artikelnummer: AMI1064-01  wotoren

¢ Motordauerstrom 14A, Spitzenstrom 30A

e ProfiBus und CAN-Bus Schnittstelle

e Frei programmierbar mit integrierter Motion
Prozess Unit. Dies ermoglicht auch den
Einsatz als dezentral arbeitender Stand-Allone
Regler oder Master fur weitere Regler im
Verbund

e Betriebsarten Stromregler, Drehzahlregler,
Positionierregler, Master-Slave, Synchronreg-
ler, bedingt interpolationsfahig

e Encodereingange fur 5V und 24V, A, B, Index

e Drehzahlregelung mit Einkanalencoder
moglich

e Montage auf Hutschiene 35mm oder Monta-
geplatte

e Steck-Klemm Anschlisse

e Durch die hohe Leistungsdichte bei geringer
Einbaubreite von 40mm ist der /-CANder ide-
ale Regler fur den Schaltschrankeinbau.

Leistungsdaten

Versorgungsspannung Elektronik Ue 10..30 VDC | Versorgungsspannung Leistung Up 10..60 V DC

Stromaufnahme (alle Ausgange unbelastet) typ. 40 mA @ 24 V | zulassiger Dauerausgangsstrom 14 A

Maximaler Ausgangsstrom (Motorstrom) 30 A

Schutzeinrichtungen ) )
Abschaltung bei Uberspannung, Unterspannung, Ubertemperatur

Ein- & Ausgédnge

Digitale Eingange 6 Schaltpegel Low 30V .5V Digitale Ausgange 2 max. Ausgangsstrom 0,5A
Schaltpegel High 15V .. 30V plus-schaltend, kurz-
Eingangsstrom max. typ. 5.3 mA schluRfest
@ U|N=30 \%

Analoge Eingénge 2 Messbereich 10V Eingange fir Hall- 3 Eingangsspannung 5V
Aufldsung 10 Bit Sensoren max. Taktfrequenz /Spur 100 kHz
Typ single-ended

Encodereingdnge 5V 3  Eingangsspannung sV Encodereingdnge 3 Eingangsspannung 24V
Typ Single ended 24\ Typ Single ended
Eingange A, B, Index Eingange A, B, Index
max. Taktfrequenz /Spur 300 kHz max. Taktfrequenz/ Spur 300 kHz

Hilfsspannungen

Versorgung 5V 1 Fir Hall-Sensor und Encoder Ausgangsspannung 5V +5%

Maximale Belastung 200 mA
CAN-Schnittstelle Baudrate bis1 Mbit/s
Protokoll DS301 V3.0
Gerateprofil DSP402 V2.0

Umgebung

Temperatur Betrieb 0..+70°C Temperatur Lager 0..+80°C

Feuchtigkeit (nicht kondensierend) % 20..80 %

Schutzart nach DIN 40050 / IEC 144 P20

[ Befestigung Huttrageschiene 35 mm, Befestigungsklipp
Anzeige
Ready-LED Griin Status-LED Gelb Error-LED Rot
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Stecker und Pin Belegung

X1.1 PE Schutzerde X2.11 A Encoder Kanal A 24V
- L]
X1.2 +Up Spannungsversorgung Leistung 10V..60V ] X2.12 B Encoder Kanal B 24V
X1.3 GND | Masse Leistun Ll |[x2143 | nx [Encoder Nulimpuls  24v
g X ] P
X1.4 Ma Motorphase A % X2.14 GND | Masse Hall-IC / Encoder
X1.5 Mb Motorphase B
O Q .
X1.6 Mc Motorphase C O el [o O X3.1 +Ue Spannungsversorgung Elektronik
8 = 8 X3.2 Din0 | Digitaleingang 0
X2.1 H1 Hallsensor A é 8 8 X3.3 Din1 Digitaleingang 1
X2.2 H2 Hallsensor B O O] |[x3.4 | bpin2 |pigitaleingang 2
X2.3 H3 Hallsensor C O O X3.5 Din3 Digitaleingang 3
[l
X2.4 A Encoder Kanal A 5V 8 5 8 X3.6 Din4 | Digitaleingang 4
X2.5 B Encoder Kanal B 5V é 8 8 X3.7 GND Masse Elektronik
X2.6 Inx Encoder Nullimpuls 5V ORFEO X3.8 Dout0 | Digitalausgang O
X2.7 +5V 5V Spannungsversorgung Encoder / Hall-IC X3.9 Dout1 | Digitalausgang 1
X2.8 Ain0 Analogeingang 0 0..10V X3.10 | CAN-Hi | CAN High
X2.9 AIN1 Analogeingang 1 0..10V X3.11 | CAN-Lo | CAN Low
X2.10 DIN5 Digitaleingang 5 X3.12 GND | CAN Masse
Pin 3 = TxRx Signal B
AN . Pin 5 = GND, Masse
- oooo e Pin 6 = +5V Hilfspng.
2 E76 Pin 8 = TxRx, Signal A
Abmessungen
front view / Frontansicht side view / Seitenansicht
45mm 110mm
o 1 L
u ojolojeolelelele] £ E
818
- F v
I Y
€ £
5 E
N N
° M RSN S
e W)
E
| * I £
00000000 &
L /
Anwendungen:

Regelantriebe, Verstellachsen, Synchronsteuerung, elektronisches Getriebe, Rundtakttische,
Bahnspannungsregler, Werkzeugwechsler, Abstands— / Dickenregelung, Linearantriebe,
sensorgesteuerte Positionierung, Werkstlickmagazine / -bunker, Solarnachfihrungen, Portalsysteme,...
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/’ CA N'EC Figggifll:::]igkter Servoregler zur Ansteuerung

. von burstenbehafteten und burstenlosen

Artikelnummer: AMI1066-01  wotoren

¢ Motordauerstrom 14A, Spitzenstrom 30A

e EtherCat und CAN-Bus Schnittstelle

e Frei programmierbar mit integrierter Motion
Prozess Unit. Dies ermdglicht auch den
Einsatz als dezentral arbeitender Stand-Allone
Regler oder Master fur weitere Regler im
Verbund

e Betriebsarten Stromregler, Drehzahlregler,
Positionierregler, Master-Slave, Synchronreg-
ler, bedingt interpolationsfahig

e Encodereingange fur 5V und 24V, A, B, Index

e Drehzahlregelung mit Einkanalencoder
moglich

e Montage auf Hutschiene 35mm oder Monta-
geplatte

e Steck-Klemm Anschlusse

e Durch die hohe Leistungsdichte bei geringer
Einbaubreite von 40mm ist der /-CANder ide-
ale Regler fur den Schaltschrankeinbau.

Leistungsdaten

Versorgungsspannung Elektronik Ue 10..30 VDC | Versorgungsspannung Leistung Up 10..60 V DC

Stromaufnahme (alle Ausgange unbelastet) typ. 40 mA @ 24 V | zulassiger Dauerausgangsstrom 8,5A

Maximaler Ausgangsstrom (Motorstrom) 30 A

Schutzeinrichtungen ) )
Abschaltung bei Uberspannung, Unterspannung, Ubertemperatur

Ein- & Ausgange

Digitale Eingange 6 Schaltpegel Low 30V.5V Digitale Ausgédnge 2 max. Ausgangsstrom 0,5A
Schaltpegel High 15V .. 30V plus-schaltend, kurz-
Eingangsstrom max. typ. 5.3 mA schluRfest
@ U|N=3O \%

Analoge Eingange 2 Messbereich +10V Eingange fir Hall- 3 Eingangsspannung 5V
Auflésung 10 Bit Sensoren max. Taktfrequenz /Spur 100 kHz
Typ single-ended

Encodereingange 5V 3 Eingangsspannung 5V Encodereingédnge 3 Eingangsspannung 24V
Typ Single ended 24V Typ Single ended
Eingange A, B, Index Eingange A, B, Index
max. Taktfrequenz /Spur 300 kHz max. Taktfrequenz/ Spur 300 kHz

Hilfsspannungen

Versorgung 5V 1 FUr Hall-Sensor und Encoder Ausgangsspannung 5V +5%

Maximale Belastung 200 mA
CAN-Schnittstelle Baudrate bis1 Mbit/s
Protokoll DS301 V3.0
Gerateprofil DSP402 V2.0

Umgebung

Temperatur Betrieb 0..+70°C Temperatur Lager 0..+80°C

Feuchtigkeit (nicht kondensierend) % 20..80 %

Schutzart nach DIN 40050 / IEC 144 1P20

[ Befestigung Huttrageschiene 35 mm, Befestigungsklipp
Anzeige
Ready-LED Grlin Status-LED Gelb Error-LED Rot
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Stecker und Pin Belegung

X1.1 PE Schutzerde X2.11 A Encoder Kanal A 24V
, L]
X1.2 +Up Spannungsversorgung Leistung 10V..60V [ X2.12 B Encoder Kanal B 24V
, L] i
X1.3 GND Masse Leistung § ] X2.13 Inx Encoder Nullimpuls 24V
X1.4 Ma Motorphase A % X214 | GND |Masse Hall-IC / Encoder
X1.5 Mb Motorphase B
@, O .
X1.6 Mc Motorphase C SIBINI®) X3.1 +Ue Spannungsversorgung Elektronik
8 8 X3.2 Din0 Digitaleingang 0
X2.1 H1 Hallsensor A % 8 8 X3.3 Din1 Digitaleingang 1
X2.2 H2 Hallsensor B O O] |Ix34 | bpin2 |Digitaleingang 2
X2.3 H3 Hallsensor C O O X3.5 Din3 Digitaleingang 3
N
X2.4 A Encoder Kanal A 5V 8 8 X3.6 Din4 Digitaleingang 4
X2.5 B Encoder Kanal B 5V e 8 8 X3.7 GND | Masse Elektronik
X2.6 Inx Encoder Nullimpuls 5V w OREO X3.8 Dout0 | Digitalausgang O
X2.7 +5V 5V Spannungsversorgung Encoder / Hall-IC X3.9 Dout1 | Digitalausgang 1
X2.8 Ain0 Analogeingang 0 0..10v X3.10 | CAN-Hi | CAN High
X2.9 AIN1 Analogeingang 1 0..10V X3.11 | CAN-Lo | CAN Low
X2.10 DIN5 Digitaleingang 5 X3.12 GND | CAN Masse
Abmessungen
front view / Frontansicht side view / Seitenansicht
45mm 110mm
o A \
(QOOQOQO0O| £ E
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Anwendungen:

Regelantriebe, Verstellachsen, Synchronsteuerung, elektronisches Getriebe, Rundtakttische,
Bahnspannungsregler, Werkzeugwechsler, Abstands— / Dickenregelung, Linearantriebe,

sensorgesteuerte Positionierung, Werkstlickmagazine / -bunker, Solarnachfihrungen, Portalsysteme,...
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Eigenschaften
/.CA N- T e Sehr kompakter Servoregler, mit integriertem

Eingabe—und Anzeigeterminal, zur Ansteuerung

Artikelnummer: AMI1042-01 von biirstenbehafteten und biirstenlosen Moto-

ren

Motordauerstrom 8,5A, Spitzenstrom 30A
CAN-Bus Schnittstelle

Display mit 8 Zeilen und 21 Zeichen

5 Funktionstasten und 2 Steuertasten

Frei programmierbar mit integrierter Motion Pro-
zess Unit. Dies ermoglicht auch den Einsatz als
dezentral arbeitender Stand-Allone Regler oder
Master fir weitere Regler im Verbund
Betriebsarten Stromregler, Drehzahlregler,
Positionierregler, Master-Slave, Synchronregler,
bedingt interpolationsfahig

Encodereingange fur 5V und 24V, A, B, Index
Drehzahlregelung mit Einkanalencoder moglich

¢ Montage auf Montageplatte oder Gehauseblen-
de

e Steck-Klemm Anschlisse

e Hohe Leistungsdichte bei geringen
Einbaumassen

e Der /-CAN-T ist der ideale Regler wenn zu-
satzlich Eingabe oder Anzeigefunktionen beno-

tigt werden
Leistungsdaten
Versorgungsspannung Elektronik Ue 10..30 VDC | Versorgungsspannung Leistung Up 10..60 V DC
Stromaufnahme (alle Ausgange unbelastet) typ. 40 mA @ 24 V | zulassiger Dauerausgangsstrom 85A

Maximaler Ausgangsstrom (Motorstrom) 30 A

Schutzeinrichtungen

Abschaltung bei Uberspannung, Unterspannung, Ubertemperatur

Ein- & Ausgange

Digitale Eingange 6 Schaltpegel Low -30V.5V Digitale Ausgédnge 2 max. Ausgangsstrom 0,5A
Schaltpegel High 15V .. 30V plus-schaltend, kurz-
Eingangsstrom max. typ. 5.3 mA schluRfest
@ U|N=3O \%
Analoge Eingange 2 Messbereich 10V Eingange fir Hall- 3 Eingangsspannung 5V
Auflésung 10 Bit Sensoren max. Taktfrequenz /Spur 100 kHz
Typ single-ended
Encodereingange 5V 3 Eingangsspannung 5V Encodereingdnge 3 Eingangsspannung 24v
Typ single ended 24V Typ single ended
Eingange A, B, Index Eingange A, B, Index
max. Taktfrequenz /Spur 300 kHz max. Taktfrequenz/ Spur 300 kHz
Hilfsspannungen
Versorgung 5V 1 FUr Hall-Sensor und Encoder Ausgangsspannung 5V +5%
Maximale Belastung 200 mA
CAN-Schnittstelle
Baudrate bis1 Mbit/s
Protokoll DS301 V3.0
Gerateprofil DSP402 V2.0
Display Tastatur
Aufldsung 128 x 64 Tastenanzahl 7
Zeilen x Zeichen 8x21 (frei programmierbar)
Hintergrundbeleuchtung ja
Summer / Pieperl ja
Umgebung
Temperatur Betrieb 0..+45°C Temperatur Lager 0..+60°C
Feuchtigkeit (nicht kondensierend) % 20..80 %
Schutzart nach DIN 40050 / IEC 144 IP20
Anzeige
Ready-LED Griin Status-LED Gelb Error-LED Rot
Abmessungen

Breite x Hohe x Tiefe

111 x75x 44 Gewicht 220 g

Montage

Uber 2 Befestigungsbohrungen
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Stecker und Pin Belegung

X1.1 PE Schutzerde X2.11 A Encoder Kanal A 24V
X1.2 +Up Spannungsversorgung Leistung 10V..60V ] X2.12 B Encoder Kanal B 24V
X1.3 GND Masse Leistung ) % X2.13 Inx Encoder Nullimpuls 24V
X1.4 Ma Motorphase A 2| B L] |Ix214| GND |Masse Hall-IC / Encoder
]
X1.5 Mb Motorphase B e [ ]
X1.6 Mc Motorphase C O Ol |1X3.41 +Ue | Spannungsversorgung Elektronik|
8 8 X3.2 Din0 | Digitaleingang 0
X2.1 H1 Hallsensor A pod 8 8 X3.3 Din1 Digitaleingang 1
X2.2 H2  |Hallsensor B N1 OBEO0 |[x3.4 | Dinz | Digtaleingang 2
O O
X2.3 H3 Hallsensor C X3.5 Din3 | Digitaleingang 3
ONEO —
X2.4 Encoder Kanal A 5V O Ol || X3.6 Din4 | Digitaleingang 4
O L[] O :
X2.5 B Encoder Kanal B 5V O O X3.7 GND | Masse Elektronik
X 1O O
X2.6 Inx Encoder Nullimpuls 5V W | IORIEO| || x3.8 | Doutd |Digitalausgang 0
X2.7 +5V 5V Spannungsversorgung Encoder / Hall-IC X3.9 Dout1 | Digitalausgang 1
X2.8 Ain0 Analogeingang 0 0..10V X3.10 | CAN-Hi | CAN High
X2.9 AIN1 Analogeingang 1 0..10v X3.11 | CAN-Lo | CAN Low
X2.10 DIN5 Digitaleingang 5 X3.12 | GND |CAN Masse
Alle GND elektrisch verbunden CAN — CPU elektrisch verbunden, keine galvanische Trennung
Kabelquerschnitte der Steckkontakte
Motorstecker X7 It. Klemmenhersteller bis 1,5 mm?
Doppelstecker X2 & X3 It. Klemmenhersteller bis 1 mm?
Abmessungen
44mm . 111mm _
A O
wam allanlians de
. Power
I Status +
. Error
E
E -
Ts)
=
Y [©]
Seitenansicht Frontansicht
Anwendungen:

Regelantriebe, Verstellachsen, Synchronsteuerung, elektronisches Getriebe, Rundtakitische,

Bahnspannungsregler, Werkzeugwechsler, Abstands— / Dickenregelung, Linearantriebe,
sensorgesteuerte Positionierung, Werkstliickmagazine / -bunker, TUrantriebe,...
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T-CAN

Artikelnummer: AMI1040-01

Eigenschaften

¢ Anzeige und Eingabeterminal mit
CAN-Bus und RS232 Schnittstelle

e LCD Display mit 8 Zeilen und
21 Zeichen

e Galvanisch getrennte Schnittstellen

e Durch die freie Programmierbarkeit
lasst sich das Gerat als Master fur wei-
tere Gerate mit CAN-Bus einsetzen.

e Alle Features des Terminal-Interfaces
sind per Software konfigurierbar!

e Die Funktionstasten F1— F5 sowie
Plus und Minus Taste sind frei
programmierbar.

¢ Handliches Aluminium-Gehause, auch
fur Hutschienenmontage.

Leistungsdaten

Versorgungsspannung 10—30 VDC
Stromaufnahme typ. 40 mA @ 24V
Schutzeinrichtungen

Uberspannungsabschaltung ja
Unterspannungsabschaltung ja
Display

Auflésung 128 x 64
Zeilenzahl 8
Zeichen pro Zeile 21
Hintergrundbeleuchtung ja
Summer / Pieper ja
Tastatur

Tastenzahl (frei programmierbar) 7
Schnittstellen

CAN - Baudrate bis 1 Mbit/s
CAN - Protokoll DS301 V3.0

RS-232 - Baudrate

bis zu 115200 bit/s

RS-232 - Eigenschaften

nur Rx, Tx, und Gnd

Umgebung

Betriebstemperatur 0—45°C
Feuchtigkeit 20 —080% nicht kondensierend
Schutzart 1P20
Abmessungen

Breite x Hohe x Tiefe

111 x75x30 mm

Gewicht

ca.180g

Ott GmbH & Co, KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen
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Stecker und Pin Belegung

Hutschienenseite

Displayseite
| . Pin Bezeichnung Beschreibung
,'I// .4 \\I'.
, 5. .3 \‘\ 1 +Us 24v Spannungsversorgung Elektronik
L 6® e, 2 [GND Masse Elektronik
y
AN i 3 |CAN_Hi CAN_High
Gegenstecker: 4 CAN_Lo CAN Low
z.B. Binder Serie 702
5 CAN/RS_GND CAN / RS232 Masse
6 RS_RX RS232 Receive
7 RS TX RS232 Transmit
Abmessungen
£
£ - 30mm 111mm -
w
(=}
! ]
=
A d s
=
E E
2 s
F1 F2 F3 F4 F5
Y
Seitenansicht Frontansicht
Anwendungen:

Eingabeterminal, Anzeigeterminal, Master fir CAN-Bus Gerate oder Gerate mit RS232 Schnittstelle,

Parametrierung von Regler oder Gerate mit CAN Schnittstelle.
Applikationsbeispiel: Langenanschlage, Positioniersysteme, Feldiberwachung,......

Ott GmbH & Co, KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen
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Artikelnummer: AMI1018-01

Can

F:,{!i

o
-
NN vl

Eigenschaften
e Sehr kompakter Servoregler zur Ansteu-
erung von burstenbehafteten und burs-
tenlosen Motoren

e Motordauerstrom 20A,

fahig

Spitzenstrom 50A

e CAN-Bus Schnittstelle

e Frei programmierbar mit integrierter
Motion Prozess Unit. Dies ermoglicht
auch den Einsatz als dezentral arbeiten-
der Stand-Allone Regler oder Master fur
weitere Regler im Verbund

e Betriebsarten Stromregler, Drehzahlreg-
ler, Positionierregler, Master-Slave,
Synchronregler, bedingt Interpolations-

e SSi-Schnittstelle flr Absolutwertgeber

e Steck-Klemm Anschliisse

Leistungsdaten

Versorgungsspannung Elektronik Ue 10..30 VDC | Versorgungsspannung Leistung Up 10..60 V DC
Stromaufnahme (alle Ausgange unbelastet) typ. 60 mA @ 24 V | zulassiger Dauerausgangsstrom 20 A
Maximaler Ausgangsstrom 50 A
(Motorstrom)
Schutzeinrichtungen ) )
Abschaltung bei Uberspannung, Unterspannung, Ubertemperatur
Ein- & Ausgange
Digitale Eingange 4  Schaltpegel Low -30V.5V Digitale Ausgédnge 1 max. Ausgangs- 0,5A
Schaltpegel High 15V .. 30V strom
Eingangsstrom max. typ. 5.3 mA plus-schaltend,
@ Un=30V kurzschluRfest
Analoge Eingange 1 Messbereich + 10V SSi-Eingang 1 konfigurierbar
Auflésung 10 Bit
Typ differentiell
Encodereingénge 6 Eingangsspannung 5V Eingange fir Hall- 6 Eingangsspannung 5V
Typ Differentiell oder Sensoren Typ Differentiell oder Single
Single ended ended
Eingange A B, AL DL Eingange H1, H2, H3, H1/, H2/, H3/
max. Taktfrequenz /Spur 300 kHz max. Taktfrequenz/ 100 kHz
Spur
Hilfsspannungen
Versorgung 5V 1 Fur Hall-Sensor und Encoder Ausgangsspannung 5V 5%
Maximale Belastung 200 mA
CAN-Schnittstelle Baudrate bis1 Mbit/s
Protokoll DS301 V3.0
Gerateprofil DSP402 V2.0
Umgebung
Temperatur Betrieb 0..+70°C Temperatur Lager 0..+80°C
Feuchtigkeit (nicht kondensierend) % 20..80 %
Schutzart nach DIN 40050 / IEC 144 1P20
[ Befestigung Montgeplatte
Anzeige

Ready-LED Grin

Status-LED Gelb

Error-LED Rot

Ott GmbH & Co, KG Baarstrasse 3
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Stecker und Pin Belegung

X1.1 PE Schutzerde X3.1 +Ue | Spannungsversorgung Elektronik

X1.2 +Up Spannungsversorgung Leistung 10V..60V X3.2 +Ain0 | + analoger Eingang

X1.3 GND Masse Leistung X3.3 Din0 | Digitaleingang 0

X1.4 Ma Motorphase A X3.4 Din1 | Digitaleingang 1

X1.5 Mb Motorphase B X3.5 Din2 | Digitaleingang 2

X1.6 Mc Motorphase C X3.6 Din3 | Digitaleingang 3
X3.7 n.c. Nicht belegt

X2.1 H1 Hallsensor H1 X3.8 -Ain0 |- analoger Eingang

X2.2 H2 Hallsensor H2 X3.9 Dout0 | Digitalausgang O

X2.3 H3 Hallsensor H3 X3.10 | CAN-Hi | CAN High

X2.4 A Encoder Kanal A 5V X3.11 | CAN-Lo | CAN Low

X2.5 B Encoder Kanal B 5V X3.12 GND | CAN Masse

X2.6 Inx Encoder Nullimpuls 5V

X2.7 +Usy Spannungsversorgung fiir Hall-IC/Encoder X4.1 Data |ss| DATA

X2.8 /H1 Negiertes Signal Hallsensor H1 X4.2 n.c. | Nicht belegt

X2.9 H2 Negiertes Signal Hallsensor H2 X4.3 Clk |ss| CLK

X2.10 [H3 Negiertes Signal Hallsensor H3 X4.4 /Data | /SS| DATA

X2.11 IA Encoder Kanal A negiert X4.5 n.c. | Nicht belegt

X2.12 /B Encoder Kanal B negiert X4.6 ICIk |/sS]_CLK

X2.13 /Inx Encoder Nullimpuls negiert

X2.14 GND Masse Hall-IC / Encoder

hinten vome
e e
T [oREe:

.

Abmessungen
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Artikelnummer: AMI1023-01 Eigenschaften

e Sehr kompakter Servoregler zur An-
steuerung von burstenbehafteten
und burstenlosen Motoren

e Motordauerstrom 30A,
Spitzenstrom 100A

e CAN-Bus Schnittstelle

e Frei programmierbar mit integrierter
Motion Prozess Unit. Dies ermoglicht
auch den Einsatz als dezentral arbei-
tender Stand-Allone Regler oder
Master fur weitere Regler im Ver-
bund

e Betriebsarten Stromregler, Drehzahl-
regler, Positionierregler, Master-
Slave, Synchronregler

e Steck-Klemm Anschlisse

Leistungsdaten

Versorgungsspannung Elektronik Ue 9..30vVDC Versorgungsspannung Leistung Up 9..60 vDC

Stromaufnahme (alle Ausgange unbelastet) typ. 60 mA @ 24 V |zulassiger Dauerausgangsstrom 30A
Maximaler Ausgangsstrom 100 A
(Motorstrom)

Schutzeinrichtungen ) )
Abschaltung bei Uberspannung, Unterspannung, Ubertemperatur

Ein- & Ausgange

Digitale Eingange 8 Encodereingange 6 Eingangsspannung 5V (24V tolerant)
Eigenschaften Din0-5 Schaltpegel Low -30V.8V Typ RS422, differentiell,
Schaltpegel High 8V .. 30V o open collector
Eingangsstrom max. typ. 5.3 mA Eingange A, B, I, AL B
@ Un=30V max. Taktfrequenz/ 500 kHz
Spur
Eigenschaften Din6-7 Schaltpegel Low ov.8Vv
Schaltpegel High 8V .. 30V
Eingangsstrom max. typ. 5.3 mA
@ U|N=30 \Y
Digitale Ausgange 2 max. Ausgangsstrom 2,5A

plus-schaltend,
kurzschluf¥fest

Analoge Eingange 2 Eingange fiir Hall- 6 Eingangsspannung 5V (24V tolerant)
Eigenschaften Ain0 Messbereich + 10V Sensoren Typ RS422, differentiell,

Aufldsung 10 Bit open collector

Typ differentiell Eingange H1, H2, H3, H1/, H2/,
Eigenschaften Ain1 Messbereich 10V max. Taktfrequenz/  H3/

Auflésung 10 Bit Spur 50 kHz

Typ single ended
Hilfsspannungen
Versorgung 5V 1 Fur Hall-Sensor und Encoder Ausgangsspannung 5V 5%

Maximale Belastung 200 mA
CAN-Schnittstelle Baudrate bis1 Mbit/s
Protokoll DS301 V3.0
Gerateprofil DSP402 V2.0
Umgebung
Temperatur Betrieb 0..+70°C Temperatur Lager 0..+80°C
Feuchtigkeit (nicht kondensierend) % 20..80 %
Schutzart nach DIN 40050 / IEC 144 IP20
| Befestigung Montgeplatte
Anzeige
Ready-LED Griin Status-LED Gelb Error-LED Rot
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Stecker und

Pin Belegung

X1.1 PE Schutzerde X3.1 +Ue | Spannungsversorgung Elektronik
X1.2 +Up Spannungsversorgung Leistung 10V..60V X3.2 +Ain0 | + analoger Eingang
X1.3 GND Masse Leistung X3.3 Din0 | Digitaleingang O
X1.4 Ma Motorphase A X3.4 Din1 | Digitaleingang 1
X1.5 Mb Motorphase B X3.5 Din2 | Digitaleingang 2
X1.6 Mc Motorphase C X3.6 Din3 | Digitaleingang 3
X3.7 GND | Masse Elektronik
X2.1 H1 Hallsensor H1 X3.8 -Ain0 |- analoger Eingang
X2.2 H2 Hallsensor H2 X3.9 Dout0 | Digitalausgang O
X2.3 H3 Hallsensor H3 X3.10 | CAN-Hi | CAN High
X2.4 Encoder Kanal A 5V X3.11 CAN-Lo | CAN Low
X2.5 B Encoder Kanal B 5V X3.12 GND | CAN Masse
X2.6 Inx Encoder Nullimpuls 5V
X2.7 +Usy Spannungsversorgung fiir Hall-IC/Encoder X4.1 Ain1 | Apaloger Eingang 1
X2.8 [H1 Negiertes Signal Hallsensor H1 X4.2 Dind4 | pigitaler Eingang 4
X2.9 IH2 Negiertes Signal Hallsensor H2 X4.3 Din5 | pigitaler Eingang 5
X2.10 /H3 Negiertes Signal Hallsensor H3 X4.4 Din6é | pigitaler Eingang 6
X2.11 IA Encoder Kanal A negiert X4.5 Dout1 | Digitaler Ausgang 1
X2.12 B Encoder Kanal B negiert X4.6 Din7 | Digitaler Eingang 7
X2.13 /Inx Encoder Nullimpuls negiert
X2.14 GND Masse Hall-IC / Encoder
hinten vorne vorme hinten
| | | 1l
T T :\112: 1|I\s';";'s.l :; z zb :52 .s‘:':: :1':: , 112345 6
| Oberseite E?Ea:",-
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Artikelnummer: AMI1200-01 Eigenschaften

e Sehr kompakter und kostengunsti-
ger Servoregler zur Ansteuerung
von burstenbehafteten und bursten-
losen Motoren

Motordauerstrom 5A

Spitzenstrom 15A

CAN-Bus Schnittstelle

Frei programmierbar mit integrierter
Motion Prozess Unit. Dies ermog-
licht auch den Einsatz als dezentral
arbeitender Stand-Allone Regler
oder Master fur weitere Regler im
Verbund

e Betriebsarten Stromregler,
Drehzahlregler, Positionierregler

Leistungsdaten

Versorgungsspannung Elektronik Ue 9..30vVDC Versorgungsspannung Leistung Up 9..60 vV DC

Stromaufnahme typ. 40 mA @ 24 V | zulassiger Dauerausgangsstrom 5A
Maximaler Ausgangsstrom 15A
(Motorstrom)

Schutzeinrichtungen ) 3
Abschaltung bei Uberspannung, Unterspannung, Ubertemperatur

Ein- & Ausgange

Digitale Eingénge 2 Schaltpegel Low 30V.5V Eingange fir Hall- 3 Eingangsspannung 5V
Schaltpegel High 7V .. 30V Sensoren Typ single ended
Eingangsstrom max. typ. 5.3 mA Eingange H1, H2, H3
@ Un=30V max. Taktfrequenz/ 10 kHz

Spur

Analoge Eingange 1 Messbereich 0..10v
Auflésung 10 Bit
Typ single-ended

Hilfsspannungen

Versorgung 5V 1 Fur Hall-Sensoren Ausgangsspannung 5V+5%
Maximale Belastung 200 mA
CAN-Schnittstelle Baudrate bis1 Mbit/s
Protokoll DS301 V3.0
Gerateprofil DSP402 V2.0
Umgebung
Temperatur Betrieb 0..+70°C Temperatur Lager 0..+80°C
Feuchtigkeit (nicht kondensierend) % 20..80 %
Schutzart nach DIN 40050 / IEC 144 IP20
| Befestigung Montgeplatte
Anzeige
Ready-LED Griin Status-LED Gelb Error-LED Rot
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Stecker und Pin Belegung

X1.1 +U, Spannungsversorgung Elektronik X2.1 +Up Spannungsversorgung Leistung
X1.2 GND Masse Elektronik / Masse CAN X22 |GND | Masse Leistung
X1.3 AIN 0 analoger Eingang 0 X23 | Ma Motoranschluss A
X1.4 DIN 0 digitaler Eingang 0 X2.4 Mb Motoranschluss B
X1.5 DIN 1 digitaler Eingang 1 X2.5 Mc Motoranschluss C
X1.6 res reserviert

X1.7 CAN_HI CAN High

X1.8 CAN_LO CAN Low

X1.9 H1 Hallsensorsignal 1

X1.10 H2 Hallsensorsignal 2

X1.11 H3 Hallsensorsignal 3

X1.12 res reserviert

X1.13 res reserviert

X1.14 +Usv Spannungsversorgung fir Hall-IC + 5V

X1.15 GND Masse fiir Hall-IC

Abmessungen
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Anwendungen:

Regelantriebe, Verstellachsen, elektronisches Getriebe, Rundtakttische,
Bahnspannungsregler, Werkzeugwechsler, Abstands— / Dickenregelung, Linearantriebe,
sensorgesteuerte Positionierung, Werkstlickmagazine / -bunker, Solarnachfiihrungen, Portalsysteme,...
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Artikelnummer: AMI1300-01 Eigenschaften
e Sehr kompakter Servoregler zur

Ansteuerung von burstenbehafte-
ten und burstenlosen Motoren
Motordauerstrom 5A
Spitzenstrom 15A

CAN-Bus Schnittstelle

Frei programmierbar mit integrierter
Motion Prozess Unit. Dies ermog-
licht auch den Einsatz als dezentral
arbeitender Stand-Allone Regler o-
der Master fur weitere Regler im
Verbund

e Betriebsarten Stromregler,
Drehzahlregler, Positionierregler

Leistungsdaten Drehgeber inkrementell

Versorgungsspannung Elektronik Ue vDC 9..30 Frequenz pro Spur A,B,Inx (und /) kHz 100

Versorgungsspannung Leistung Up vDC 9..60 Signal-Typ open collector,

Maximaler Ausgangsstrom A 15 single ended

Dauerausgangstrom A 5 Eingangssignal vDC 5

PWM Frequenz kHz 25, 32,50 Hall-Sensoren

PWM Auflésung Bit 16 Frequenz pro Spur H1,H2,H3 (und /) kHz 50

Digitaler Eingang Signal-Typ open collector

Anzahl (Din0...2) - 3 single ended

Schaltschwelle Low VDC -30...5 Eingangssignal VDC 5

Schaltschwelle High VDC 7...30 Bus-Schnittstelle

Eingangsimpedanz kOhm 5 CAN DS301, DSP402

Filter s 30 Umgebung

Digitaler Ausgang Schutzart P 20

Anzahl (Dout0) - 1 Temperaturbereich °C 0...+70

Signal-Typ plussschaltend Luftfeuchtigkeit % 20...80
kurzschlussfest Gewicht g 30

Lasten resistiv, induktiv

Dauerausgangsstrom A 2,5

Analoger Eingang 12 Bit

Anzahl (Ain0) - 1
Signal Typ 0...10V single ended - 1
Eingangsimpedanz kOhm 25
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Stecker und Pin Belegung

X141 +U, Spannungsversorgung Elektronik X2 +Up Spannungsversorgung Leistung
X1.2 GND Masse Elektronik / Masse CAN X22 |GND | Masse Leistung
X1.3 AIN O Analoger Eingang 0 X2.3 Ma Motoranschluss A
X1.4 DIN 0 Digitaler Eingang 0 X24 | Mb Motoranschluss B
X1.5 DIN 1 Digitaler Eingang 1 X2.5 Mc Motoranschluss C
X1.6 Din2 / Dout0 Digitaler Eingang 2 / Digitaler Ausgang 0
X1.7 CAN_HI CAN High
X1.8 CAN_LO CAN Low
X1.9 H1 Hallsensorsignal 1
X1.10 H2 Hallsensorsignal 2
X1.11 H3 Hallsensorsignal 3 / Inc. Encoder - Index
X1.12 A Incremental Encode Spur A
X1.13 B Incremental Encode Spur B
X1.14 +Usv Spannungsversorgung fir Hall-IC + 5V
X1.15 GND Masse fiir Hall-IC
Abmessungen
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Anwendungen:

Regelantriebe, Verstellachsen, elektronisches Getriebe, Rundtakttische,
Bahnspannungsregler, Werkzeugwechsler, Abstands— / Dickenregelung, Linearantriebe,
sensorgesteuerte Positionierung, Werkstlickmagazine / -bunker, Solarnachfiihrungen, Portalsysteme,...
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Eigenschaften

e Sehr kompakter Servoregler zur

Ansteuerung von burstenbehafte-

ten und burstenlosen Motoren

Motordauerstrom 5A

Spitzenstrom 15A

CAN-Bus Schnittstelle

Frei programmierbar mit integrierter

Motion Prozess Unit. Dies ermog-

licht auch den Einsatz als dezentral

arbeitender Stand-Allone Regler o-

der Master fur weitere Regler im

Verbund

e Betriebsarten Stromregler,
Drehzahlregler, Positionierregler

e 100% PWM Motorausgang

Artikelnummer: AMI1330-01

Leistungsdaten Drehgeber inkrementell

Versorgungsspannung Elektronik Ue VDC 9...30 Frequenz pro Spur A,B,Inx (und /) kHz 100

Versorgungsspannung Leistung Up VvDC 9...60 Signal-Typ open collector,

Maximaler Ausgangsstrom A 15 single ended

Dauerausgangstrom A 5 Eingangssignal vDC 5

PWM Frequenz kHz 25, 32,50 Hall-Sensoren

PWM Auflésung Bit 16 Frequenz pro Spur H1,H2,H3 (und /) | kHz 50

Digitaler Eingang Signal-Typ open collector

Anzahl (Din0...2) - 3 single ended

Schaltschwelle Low vDC | -30..5 Eingangssignal VDC |5

Schaltschwelle High VDC 7...30 Bus-Schnittstelle

Eingangsimpedanz kOhm 5 CAN DS301, DSP402

Filter us 30 Umgebung

Digitaler Ausgang Schutzart IP 20

Anzahl (Dout0) - 1 Temperaturbereich °C 0...+70

Signal-Typ plussschaltend Luftfeuchtigkeit % 20...80
kurzschlussfest Gewicht g 30

Lasten resistiv, induktiv
Dauerausgangsstrom A 2,5
Analoger Eingang 12 Bit

Anzahl (Ain0) - 1
Signal Typ 0...10V single ended - 1
Eingangsimpedanz kOhm 25
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Stecker und Pin Belegung

X141 +U, Spannungsversorgung Elektronik X2 +Up Spannungsversorgung Leistung
X1.2 GND Masse Elektronik / Masse CAN X22 |GND | Masse Leistung
X1.3 AIN O Analoger Eingang 0 X2.3 Ma Motoranschluss A
X1.4 DIN 0 Digitaler Eingang 0 X24 | Mb Motoranschluss B
X1.5 DIN 1 Digitaler Eingang 1 X2.5 Mc Motoranschluss C
X1.6 Din2 / Dout0 Digitaler Eingang 2 / Digitaler Ausgang 0
X1.7 CAN_HI CAN High
X1.8 CAN_LO CAN Low
X1.9 H1 Hallsensorsignal 1
X1.10 H2 Hallsensorsignal 2
X1.11 H3 Hallsensorsignal 3 / Inc. Encoder - Index
X1.12 A Incremental Encode Spur A
X1.13 B Incremental Encode Spur B
X1.14 +Usv Spannungsversorgung fir Hall-IC + 5V
X1.15 GND Masse fiir Hall-IC
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Anwendungen:

Regelantriebe, Verstellachsen, elektronisches Getriebe, Rundtakttische,
Bahnspannungsregler, Werkzeugwechsler, Abstands— / Dickenregelung, Linearantriebe,
sensorgesteuerte Positionierung, Werkstlickmagazine / -bunker, Solarnachfiihrungen, Portalsysteme,...
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Artikelnummer: AMI1704-01  Eigenschaften

e Sehr kompakter Servoregler zur
Ansteuerung von burstenbehafteten
und burstenlosen Motoren

e Motordauerstrom 10A,
Spitzenstrom 30A

¢ ProfiBus und CAN-Bus Schnittstelle

¢ Frei programmierbar mit integrierter
Motion Prozess Unit. Dies ermoglicht
auch den Einsatz als dezentral arbei-
tender Stand-Allone Regler oder
Master fiir weitere Regler im Verbund

e Betriebsarten Stromregler, Drehzahl-
regler, Positionierregler, Master-Slave

¢ Montage auf Hutschiene 35mm
oder Montageplatte

e Steck-Klemm Anschlisse

e Hohe Leistungsdichte bei geringer Ein-

baubreite
Leistungsdaten Drehgeber inkrementell
Versorgungsspannung Elektronik Ue vDC 9..30 Frequenz pro Spur A,B,Inx (und /) kHz 500
Versorgungsspannung Leistung Up vDC 9...60 Signal-Typ RS422, differenzial
Maximaler Ausgangsstrom A 30 open collector,
Dauerausgangstrom A 10 single ended
PWM Frequenz kHz 25, 32,50 Eingangssignal (24 VDC tolerant) vDC |5

PWM Auflésung Bit 16
Hall-Sensoren

Digitaler Eingan
igi ingang Frequenz pro Spur H1,H2,H3 (und /) kHz | 50

Anzahl (Din0...3) - 4 . ) )

Signal-Typ RS422, differenzial
Schaltschwelle Low vDC | -30...8

open collector
Schaltschwelle High vDC 8...30 -
single ended

Eingangsimpedanz kOhm 5 i .

Eingangssignal (24 VDC tolerant) VDC 5
Filter us 30

Bus-Schnittstelle
Digitaler Ausgang Profi-Bus DP
Anzahl (Dout0) - 1 CAN DS301, DSP402
Signal-Typ plussschaltend Umgebung

kurzschlussfest Schutzart P 20

Lasten resistiv, induktiv Temperaturbereich °C 0...+70
Dauerausgangsstrom A 2,5 Luftfeuchtigkeit % 20...80
Analoger Eingang 12 Bit Gewicht g 110
Anzahl (Ain0) - 1
Signal Typ 0...10V single ended - 1
Eingangsimpedanz kOhm 25
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Stecker und Pin Belegung
X1.1 PE Schutzerde X2.11 1A Encoder Kanal A negiert
, L] .
X1.2 +Up Spannungsversorgung Leistung 10V..60V ) X2.12 /B Encoder Kanal B negiert
X1.3 GND Masse Leistung > [ X2.13 /Inx Encoder Nullimpuls negiert
NS SR
X1.4 Ma Motorphase A L] X2.14 | GND |Masse Hall-IC / Encoder
[ [
X1.5 Mb Motorphase B
QEEO ,
X1.6 Mc Motorphase C OO X3.1 +Ue Spannungsversorgung Elektronik
OEI[EO - ,
O O X3.2 Ain0 | Analoger Eingang
X2.1 H1 Hallsensor A é 8 8 X3.3 Din0 Digitaleingang 0
X2.2 H2 Hallsensor B O O] |[x3.4 Din1 | Digitaleingang 1
X2.3 H3 Hallsensor C O O X3.5 Din2 Digitaleingang 2
N
X2.4 A Encoder Kanal A 8 8 X3.6 Din3 Digitaleingang 3
X2.5 B Encoder Kanal B O O X3.7 GND | Masse Elektronik
é O O
X2.6 Inx Encoder Nullimpuls ORI[EO X3.8 res reserviert
X2.7 +5V 5V Geberversorgung X3.9 Dout0 | Digitalausgang O
X2.8 [H1 Hallsensor A negiert X3.10 | CAN-Hi | CAN High
X2.9 [H2 Hallsensor B negiert X3.11 | CAN-Lo | CAN Low
X2.10 [H3 Hallsensor C negiert X3.12 GND | CAN Masse
Pin 3 = TxRx Signal B
— BdEzd . Pin 5 = GND, Masse
et o900 - Pin 6 = +5V Hilfspng.
e Pin 8 = TxRx, Signal A
Abmessungen
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Artikelnummer: AMI1932-01

Eigenschaften

Sehr kompakter Servoregler zur Ansteue-
rung von burstenbehafteten und burstenlo-
sen Motoren

Motordauerstrom 10A, Spitzenstrom 50A
CAN-Bus Schnittstelle

Frei programmierbar mit integrierter Moti-
on Prozess Unit. Dies ermoglicht auch den
Einsatz als dezentral arbeitender Stand-
allone Regler oder Master fur weitere Reg-
ler im Verbund

Betriebsarten Stromregler, Drehzahlregler,
Positionierregler, Master-Slave, Synchron-
regler, bedingt interpolationsfahig
Montage auf Hutschiene 35mm oder Mon-
tageplatte

Steck-Klemm AnschlUsse

Sehr hohe Leistungsdichte bei geringer
Einbaubreite von 22,5mm, ideale fur den
Schaltschrankeinbau.

100% PWM Motorausgang

Leistungsdaten

Versorgungsspannung Elektronik Ue 9.30 vV DC Versorgungsspannung Leistung Up 9..60 vV DC
Stromaufnahme (alle Ausgange unbelastet) typ. 60 mA @ 24 V | zulassiger Dauerausgangsstrom 10 A
Maximaler Ausgangsstrom (Motorstrom) 50 A
Schutzeinrichtungen
Abschaltung bei Uberspannung, Unterspannung, Ubertemperatur
Ein- & Ausgédnge
Digitale Eingange 8 Schaltpegel Low -30V.5V Digitale Ausgédnge 2 max. Ausgangsstrom 2,5A
Schaltpegel High 8V .. 30V plus-schaltend,
Eingangsstrom max. typ. 5.3 mA kurzschlussfest
@ U|N=3O \%
Analoge Eingange 1 Messbereich +10V Eingange fir Hall- 6 Eingangsspannung 5V
Auflésung 12 Bit Sensoren max. Taktfrequenz /Spur 10 kHz
Typ differentiell H1, H1/, H2, H2/, H3, H3/
1 Messbereich +10V Encodereingange 6 Eingangsspannung 5V
Auflésung 12bit max. Taktfrequenz/ Spur 500 kHz
Typ single ended AA/, B, B/, Inx., Inx./

differenziell, single ended open collector

Hilfsspannungen

Versorgung 5V 1 FUr Hall-Sensor und Encoder Ausgangsspannung 5V+5%
Maximale Belastung 200 mA

CAN-Schnittstelle Baudrate bis1 Mbit/s

Protokoll DS301 V3.0

Geréteprofil DSP402 V2.0
Umgebung
Temperatur Betrieb 0..+70°C Temperatur Lager 0..+80°C
Feuchtigkeit (nicht kondensierend) % 5..85%
Schutzart nach DIN 40050 / IEC 144 1P20

[ Befestigung

Huttrageschiene 35 mm, Befestigungsklipp

Anzeige
Ready-LED Griin

Status-LED Gelb

Error-LED Rot
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Stecker und Pin Belegung
X1.1 PE Schutzerde X3.1 +Ue Spannungsversorgung Elektronik9-30V
X1.2 +Up Spannungsversorgung Leistung 9-60V X3.2 +Ain0 | Analoger Eingang 0, Plus-Signal
X1.3 GND Masse Leistung X3.3 Din0 Digitaleingang 0
X1.4 Ma Motorphase A =] X3.4 Din1 Digitaleingang 1
X1.5 Mb Motorphase B < ] X3.5 Din2 | Digitaleingang 2
X1.6 Mc Motorphase C - % X3.6 Din3 Digitaleingang 3
@ L] X3.7 GND | Masse Elektronik
X2.1 H1 Hallsensor A O Q] ||x3.8 -AINO | Analoger Eingang 0, Minus Signal
OO
X2.2 H2 Hallsensor B O Ol 11X3.9 Dout0 | Digitalausgang 0
X2.3 H3 Hallsensor C P4 8 8 X3.10 | CAN-Hi | CAN High
N =
X2.4 A Encoder Kanal A 8 8 X3.11 | CAN-Lo | CAN Low
N
X2.5 B Encoder Kanal B 5V X3.12 GND | CAN Masse
X2.6 Inx Encoder Nullimpuls 5V 8 8
X2.7 +5V 5V Spannungsversorgung Encoder / Hall-IC 8 [«] 8 X4.1 Ain1 Analoger Eingang 1
X2.8 IH1 Negierter Hallsensor A X110 Ol || x4.2 Dind4 | Digitaler Eingang 4
: « | OEEO ——
X2.9 /H2 Negierter Hallsensor B X4.3 Din5 | Digitaler Eingang 5
X2.10 IH3 Negierter Hallsensor C pee @, O X4.4 Din6 Digitaler Eingang 6
>~ O O
X2.11 IA Encoder Kanal A negiert OBIEO X4.5 Dout1 | Digitaler Ausgang 1
X2.12 B Encoder Kanal B negiert X4.6 Din7 Digitaler Eingang 7
X2.13 lInx Encoder Nullimpuls negiert
X2.14 GND Masse Hall-IC / Encoder
Abmessungen
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Anwendungen:

Regelantriebe, Verstellachsen, Synchronsteuerung, elektronisches Getriebe, Rundtakttische,
Bahnspannungsregler, Werkzeugwechsler, Abstands— / Dickenregelung, Linearantriebe,
sensorgesteuerte Positionierung, Werkstlickmagazine / -bunker, Solarnachfihrungen, Portalsysteme,...
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In unserer Fertigung werden kundenspezifische
Steuerungen und Motoren hergestellt.

Ein stark wachsender Bereich ist die kombination
von Antrieben mit Positioniersteuerungen, so dass
komplexe Positioniermodule entstehen. Diese
konnen direkt Uber eine SPS oder auch z.B. Uber
eine RS-Schnittstelle, CAN- oder Profi-Bus ange-
steuert werden. Auch verschiedene Losungen mit
Absolutwertgeber wurden bereits realisiert. Hier
arbeiten wir mit kompetenten Partnern weltweit
zusammen.

In enger Zusammenarbeit entwickeln wir mit zu-
sammen mit dem Kunden komplette Baugruppen
und Ubernehmen hierbei die Konstruktion, Materi-
albeschaffung und die Fertigung.

Hierbei profitiert der Kunde in unserer Kompetenz
der Mechanik, Antriebstechnik, Steuerungs- und
Positioniertechnik.

Bei Rahmenauftragen halten wir Material vor um
bei Auftragsschwankungen schnell reagieren zu
kdénnen.

Um die Konstruktion zu erleichtern stellen wir Uber
nahezu alle Artikel wie DC-Motoren aus diesem
Katalog, aber auch AC-Motoren, EC-Motoren,
Steuerungen, Netzteile und Zusatzkomponenten
wie Wellen, Kupplungen etc. aus unserem weite-
ren Programm in 2D- und 3D-Daten zur Verfu-

gung.

Bitte sprechen Sie unser Vertriebspersonal an.
Es lohnt sich fur Sie!
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‘ .tt Antriebstechnik

Standardisierte Individualitat

Wir kombinieren Elektronik und Mechanik fur Sie.
Und das seit tiiber 70 Jahren.

Die Ott GmbH & Co. KG  bietet als Produktions-, Handels- und
Dienstleistungsunternehmen Komponenten und Systeme aus dem Bereich der
Antriebstechnik und Elektronik an. Wir sehen uns als Produzent, Modifikator und
Handler von Antrieben und Steuerungen und sind als verlasslicher Business-Partner
bekannt. Aufgrund der hohen Qualitdat und Langlebigkeit unserer Produkte, genieBen
wir einen hervorragenden Ruf in der Industrie.

Als Vertretung unter anderem der Firmen Nidec, DKM, Transtecno, Ewellix und Kaleja
fUhren wir ein Lager, in dem standig circa 100.000 Motoren und Steuerungen vorratig
gehalten werden. Dies ermdglicht es, schnell auf Ihre Anforderungen zu reagieren.
Dariiber hinaus werden in unserer eigenen Fertigung kundenspezifische Anderungen
an Motoren, wie Wellenbearbeitungen, Aufbau von Inkrementalgebern, Bremsen,
Sonder-getriebe und Steckverbindungen, realisiert.

Diese Sonderfertigungen fUhren wir auch bei kleinsten Stlickzahlen durch.

Damit kdnnen komplette Systemlésungen nach Ihren Aufgabenstellungen projektiert
und gefertigt werden. Um die optimale Lésung fur jedes Projekt zu erarbeiten, stehen
unsere erfahrenen und langjahrigen Vertriebsingenieure mit kompetentem Fachwissen
jederzeit zur Verfigung.

Unser Vorgehen: Wir informieren uns Uber Ihre Anforderungen, wahlen mit Ihrer
Entwicklungsabteilung die passenden Antriebe und Steuerungen aus und erarbeiten
wirtschaftliche Systemldsungen.

GemaB dem Slogan ,Standardisierte Individualitat™ wird wo moglich
eine Standard- und wo notig eine individuelle Losung erarbeitet.

Ott GmbH & Co. KG
BaarstraBe 3 e D-78652 Deif3lingen
Telefon: +49 7420 / 9399-0

info@ott-antriebe.de
www.ott-antriebe.de
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