XDS /7 XDP "tt Antriebstechnik

MOTOREN Standardisierte Individualitit

BURSTENBEHAFTETE DC-MOTOREN

GETRIEBELOS, MIT STIRNRAD-, WINKEL-
ODER PLANETENGETRIEBE

Ott GmbH & Co. KG
info@ott-antriebe.de e www.ott-antriebe.de




Sehr geehrter Leser,

auf den folgenden Seiten geben wir Ihnen einen Einblick in unser vielseitiges
Motorenprogramm an blrstenbehafteten Gleichstrommotoren.

Die DC-Motoren sind getriebelos, mit Stirnrad—, Winkel- oder Planetengetriebe
in unterschiedlichen Untersetzungen verfuigbar. Hierbei sind Motoren mit
Nennspannungen von 3 bis 48 VDC sowie mit Drehzahlen zwischen 1 U/min
und 14.000 U/min erhaltlich.

Bereits im Jahr 2018 eingeflihrt und seitdem weiter entwickelt, finden Sie un-
sere flexiblen und kompakten Planetengetriebemotoren der Baureihen
XDP042R und XDP0O63R nun ebenfalls in diesem Katalog. Die Kombinations-
madglichkeiten mit einem bis zu 4-stufigen Planetengetriebe mit Drehmomen-
ten bis 50Nm zeichnet diese Baureihe als flexible und kompakte Alleskénner
aus.

Optional lassen sich die meisten der aufgefihrten Antriebe mit Hall-IC, Inkre-
mentaldrehgeber oder Absolutwertgeber ausstatten. Sollten spezielle Anpas-
sungen, wie z.B. Ankerwicklungsspannungen, abgewandelte Antriebswellen,
Kabelkonfektionen, etc. gewlinscht sein, bieten wir diese gerne auf Anfrage
an.

Sollte Ihr gesuchter Motor in diesem Katalog nicht aufzufinden sein, lasst sich
sicherlich aus unserem weiten Portfolio ein passender Antrieb fir Ihre Applika-
tion finden.

Nehmen Sie doch einfach mit uns Kontakt auf, und schildern uns Ihre An-
triebsaufgabe. Wir beraten Sie gerne.

Zur Unterstlitzung Ihrer Konstruktion, erhalten Sie gerne auf Anfrage von all
unseren Antrieben 3D-CAD Modelle.

Ihr Team der Ott Antriebstechnik.
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Motoren ohne Getriebe

XDO037005-071 rrrvrrererererrrirnenenenens 4
XDO037005-02 «eevrrerererernenrnrnenerens 5
XDO0A5001-071 «eevrrrrererernenrnrnenerens 6
XDOO054001-071 +ervrrrrererernenenrnenerens 7
XDOO63RBO0O0-10 «rrrererereenrnrnenerens 8
XDOO6E3RCOQQ-01 rrrrerererrenrnenenenens 9
XDOOGE3RCOOL-02 +ervrrerererarnenenenes 10

Winkelgetriebemotoren

XDWO37XXX=01 srerernrnrnrnrnrnrnnnninnns 11
XDKO4E5XXX-01 reorerrerrnrurrarnnrnnnnenns 12
XDKO4E5XXX-02 rrrrrrnrrarnsraransannnenns 13

Stirnradgetriebemotoren

XDS01250X-04 «+evverrrrrrrerenenenannnns 14
XDS01250X-05 «reeeerrrreararenenenannans 15
XDS01252X-04 +revvrrnnnnnnnnnnnnnnnnnnns 16
XDS01252X-05 reevernnnnnnnnnnnnnnnnnnnns 17
XDS01350X-02 rrevrrrnnnnnnnnnnnnnnnnnnns 18
XDS01350X-04 reevvrrvnnnnnnnnnnnnnnnnnns 19
XDS0140XKX-04 +rrerrrernrriinniiniinninns 20
XDS0140XX-05 +reerrrernrernniiniinninns 21
XDS0145XX-01 srrerrrernrssnniinainninns 22
XDS0145XX-02 reerrrrrerssararssanainnns 23
XDS015xxx-02 kurzer Anker «««+-: 24
XDS015xxx-04 kurzer Anker -«----- 25
XDS015xxx-02 langer Anker:-«------ 26
XDS020XXX-01 rrrererenrnrnrnrnranenennns 27
XDS020XXX-02 +rrererenrnrnrnraraienennns 28
XDS027xxx-01 langer Anker:::::-::- 29
XDS027xxx-01 kurzer Anker «:«-::- 30
XDS030xxx-01 langer Anker:-«------ 31
XDS035xxx-01 kurzer Anker -«----- 32
XDS035xxx-02 kurzer Anker -«----- 33
XDS035xxx-01 langer Anker:-«-----: 34
XDS035xxx-02 langer Anker:::::-::- 35
XDS037xxx-01 kurzer Anker ««----- 36
XDS037xxx-02 kurzer Anker «««-«-- 37
XDS037xxx-01 langer Anker-«-+«---: 38
XDS037xxx-02 langer Anker:«-+«---: 39
XDS040XXX-01 ereerrereranrrinnrinniinens 40
XDS040XXX-02 vrrerrereranrrinrrinnrinens 41

XDSO72XXX=XX rrrrerrerassarasssrasssrnsenrnnenres
XDSO84XXX=XX rrrrrrrrrnsnsnsssnsnsnsnsnsnsnsnnns

Planetengetriebemotoren
XDPO12XXX=02 +vvevvnnnnnnnnnnnnnnssnnnnnnnnnnnns
XDP016001-01 bis XDP016020-01 --:-:---
XDP016001-02 bis XDP016020-02 :-:-:---
XDP016031-02 bis XDP016052-02 :-:-:---
XDP022001-01 bis XDP022020-01 :-:-----
XDP022031-01 bis XDP022049-01 :-:-:-+-
XDP022031-02 bis XDP022049-02 :-+-:-+-
XDPO3OXXX =01 seevvvvnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnns
XDPO30OXXX=02 rererrrenrrrrannnrriinnrriinnriinn
XDP032010-01 bis XDP032022-01 :-:-----
XDP032030-01 bis XDP032043-01 :-:-:--:
XDP032030-02 bis XDP032043-02 :-:-:---
XDPO37XXX=01 svevvvrnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnns
XDPO42XXX =01 svvvvvrnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnns
XDPO42XXX =02 +vervrrnnnnnnsnnnnsnnnsnnnnsnnnnnns
XDPO43XXX=01 sevvvvrnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnns
XDPO43XXX=02 rererrrenrrrrannnrriinnrriinnmiinn
XDP045001-01 bis XDP045020-01 :-:-----
XDP045001-02 bis XDP045020-02 :-:-:---
XDP045030-03 bis XDP045063-03 -+:::+-
XDP045030-09 bis XDP045062-09 :-:-:::-
XDP054xxx-01 kurzer Anker: «-s eveeeess
XDPO42RAXXX=01 ++rrrrrennserrrrrrnnsinnrrennnns
XDPO42RAXXX-02 srvrevnnnsnnnsnnnnsnsinnnnnnnnns
XDPO42RAXXX-03 srevrennnnsnnnnnnnnsninnnnnnnnns
XDPO42RAXXX-04 +rvvvrnnnnsnnnnnnninninnnnnnnnns
XDPOB63RAXXX-01 srevvernnnnnnnnnnnnninnnnnnnnns
XDPOG63RAXXX-02 +rerrrensnnnreeririiinnnesiinns
XDPO63RAXXX-03 rrerrrennnrreeriiiiinnnneniins
XDPOB63RAXXX=-04 ++rrrrrrnnserrrrrrnnsinnssennnns
XDPO63RCIXX-01 sevvvvvnnnnnnnnsnnnnnnnnnnnnnnns
XDPOB63RC2XX-01 srvvvvvnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnns
XDPOB63RCI3XX-01 srvvvvvrnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnns
XDPOB63RCAXX-01 sevvvvvnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnns

Anhang
Hall-TC rerrereeenriiiii i i i sanii s
Encoder «+orrerrrrnrniiiiiiiiiiiiii i

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen
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Motortyp XDO037005-01

DC-Motor 24V

Abmalie
67+ 0,1
e 49+ 0,3
- 13+ 0,5
L 14402 4 45402
Tr + ‘ VS roter Punkt
I
3 i
8l 9 2|
‘n\.} g AR S\
S 4 (I 2
m_j ~ IS
,‘_\ o ;—7_
N oxmaxs L7 1 s
nicht maRstabsgetreu!
Motordaten
Motordaten
Nennspannung 24 \Y)
Nenndrehzahl 2450 rprm
Nenndrehmoment 1,4 Ncm
Nennstrom 0,28 A Motordi
Nennleistung 3,64 Watt otordiagramm
ITA]  n [U/min]
1,2 — 3000
n [U/min]
) +) 1,0 - 2500
— 0,8 |4 2000
| 0,6 |4 1500
0,4 — 1000
I'[A]
| 0,2+ 500
o M [Ncm] 1,5 3,0 4,5 6,0 7.5

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDO037005-02

DC-Motor 12V

Abmalie
67+ 0,1
» 49+0,3
- 13+ 0,5
= 4 45502
Tr + " o roter Punkt
i
«® - —
2l o ol ‘
© N
s Sy
o 8
"’.J ~ A
2 M3x3 17 IS8
nicht maRstabsgetreu!
Motordaten
Motordaten
Nennspannung 12 \
Nenndrehzahl 2540 rom
Nenndrehmoment 1,4 Ncm
Nennstrom 0,55 A Motordi
Nennleistung 3,7 Watt otordiagramm
I[A]  n[U/min]
3,0 -4 3000
n [U/min]
) (+) 2,5 - 2500
]
— 2,0 |4 2000
| 1,5 4 1500
1,0 - 1000
I A
: | 0,5+ 500 Al
o M [Ncm] 1,5 3,0 45 6,0 7.5

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDO045001-01

DC-Motor 24V

Abmalie
98= 0,1
66+ 0.3 19+ 0.5
610‘5_
— AN 42£02_ roter Punkt
i 3.5 +H— red mark
3 [lel@)eh ¥ 3
’éi Wi 4L il &
£ S VA
1‘ \5.:;:-;:.:./ !
| 2802 2% Max5
3‘ | 8605
nicht maRstabsgetreu!
Motordaten
Motordaten
Nennspannung 24 \%
Nenndrehzahl 5860 rrm
Nenndrehmoment 4,6 Ncm
Nennstrom 1,7 A Motordi
Nennleistung 29,7 Watt otordiagramm
ITA]  n[U/min]
12 4 7200
n [U/min]
“) +) 10 -{ 6000
— 8 — 4800
| 6 — 3600
4 — 2400
[A]
: | 2 — 1200
o M [Ncm] 7 14 21 28 35

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDO054001-01

DC-Motor 24V

Optional:
Hall-IC Typ H6
Daten siehe Anhang

Abmalie
e = 960,1 "
- 252403 - 69403 184 0.51
‘232'*%,,_ 74 58+0,2
] 7 _;*mimvi + — roter Punkt
e |
o 5| Y
= A A | ) §|
p L L g 3
g 5B
4xM5 Schnitt: A-A =
82
1
—
nicht maRstabsgetreu!
Motordaten
Motordaten
Nennspannung 24 \%
Nenndrehzahl 5100 rom
Nenndrehmoment 10 Ncm
Nennstrom 3 A Motordi
Nennleistung 52 Watt otordiagramm
ITA]  n [U/min]
18 — 6000
n [U/min]
() (+) 15 — 5000
— 12 — 4000
| 9 — 3000
6 — 2000
ITA]
: | 3 — 1000
o M [Ncm] 14 28 42 56 70

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDO0O63RB000-10

DC-Motor 24V

Abmalie
Drehrichtung bei + an rotem Kabel max. Schraubenlénge =8,5mm
CW with pos. tension on red cable ~—— Stamp position 4 max. depth of screw = 8,5mm 7
s a =9,5mm ‘ o
A B . S
’ B p Q 2403 { © 203 /
[ <Y IS T ool o © o5
:oDwer Bc;bles Q ‘\‘ &‘ :%; .cua
[ 18AWG, style 1560 | &‘ ‘\ < S‘
\“ ; " |
L1 E, I S §
3 3 !
3 3 6|l 8 | =
.. 5z @36+ 0,10 4x M4 d
P01 4K M sl S 400+ 10 95+ 03 3805 &
P40£01 4x M5 gl g (133) @40+0,1 4x4,65-0,15 &
S
H
g
Q
nicht maRstabsgetreu!
Motordaten
Motordaten
Nennspannung 24 Vv
Nenndrehzahl 2000 rom
Nenndrehmoment 0,2 Nm
Nennstrom 4 A .
Nennleistung 52 Watt Motordiagramm
ITA]  n[U/min]
24 — 3000
20 — 2500
i i FILTER . . n [U/min]
£ \ |
( r@—} \ 16 2000
i I+ 3.3pH 3.3uH 12— 1500
|
| (| |} 8 — 1000
| InF = InF I [A]
! 1000V 1000V 4 — 500
“\ . - //,
e Sl S e M [Nm] 0,25 0,5 0,75 1,0 1,25

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDO0O063RC000-01

DC-Motor 24V

Abmalie
g"“;-ﬂ,mp[‘m i Typau[r]lul:k'slulnp.pu:ciliun ,ﬁ: e = ::s r
%’l | , i
1BAWG, styl 1569 o
:I;’!; ﬁsi‘.’b.:ur:‘s:;nluss DIN4B24T 5:1 ' -
Faston 2,8x0,8 (na nsulation, female) 4
P05
nicht maRstabsgetreu!
Motordaten
Motordaten
Nennspannung 24 \%
Nenndrehzahl 1800 rom
Nenndrehmoment 0,5 Nm
Nennstrom 7 A .
Nennleistung 168 Watt Motordlagramm
ITA]  n[U/min]
21 — 2400
FILTER — 2000
S A e n [U/min]
| \ 14 — 1600
| |
i | 6.5uH 4.5uH | i — 1200
| {
! |1 Il | |
| | o o | i ’ 800
| InF = InF ! [ TA]
| 1000V 1000V } — 400
|
L S 3 M [Nm] 03 06 09 1,2 1,5

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDO063RC001-02

DC-Motor 12V

Abmalde
cw bei + auf RD {156.5)
cw rotation with RD +
_ - 128,5
= - 1|02 |A
e M5, . ;
9 tief/deep (4x) Typaufdruck / stamp position —; 26| _ // 70,15
10,3 / o L /
1 ©
S
S //7 "
g f \ o8 S
: == " 3
- 18AWG, style 1569, | | LS
RD*, BK-, Anschluss DIN46247 N | 1]
g ay ohne Isolation/ ) T — - X %
i Faston 2,8x0,8 (no insulation, female) == ] & =7 E'
| (Ba8)
& ‘ Detail X M2:1 0,4i 1802 28403
— 25| o8/ 2
P ~ Se )
Al 23+0,2 A S O s
A ‘ Schnitt A-A 23
IS 5
‘ I I N 1 I
|
21,5401 09% L= 01 A !
4 0,5x45°
S | R0,2 max. im Grund /
245 - \;at bottom
nicht maRstabsgetreu!
Motordaten Motordiagramm
Motordaten | [A] n [U/min]
Nennspannung 12 \%
Nenndrehzahl 1575 rpm
Nenndrehmoment 0,2 Nm
Nennstrom 4 A 24 — 1800
U/min]
Nennleistung 48 Watt n [
20 - 1500
16 —|
_________ FLTER 1200
'// \\
| oMp '. 12 - 900
I |
| I
i |+ 6.50H 6.5uH | E 8 | 600
B e e ®
I |
| InF = InF ! 4 — 300
l 1000V 1000V :
|
L . I M [Nm] 0,25 0,5 0,75 1,0 1,25

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDW037xxx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetenwinkelgetriebe
Nennspannung 24V

Optional:

Hall-IC Typ H5 oder Encoder

Daten siehe Anhang

Abmalfle
Getriebe- 37,505 571 L 38
iibersetzung L 15 21 901
[so Q-
1.5 221 S u‘: 12 | —
| a1 0
8 ) = ¢ -9
1:14 - 1:27 28,5 ‘ Qo | p =R
| | H &) NN
1:51 — 1:139 34,9 =] /; >
1:189 — 1:721 41,3 B +0,1
4x M3/ | 210
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
X x X x X X x x x x x X
|w) lw) lw] ) lw] lw] lw)} v} w)} lw)} ) o]
= = = = = = = = = = = =
o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w w w w
S 3 S 3 S S S S S 3 3 3
o o o o o o o o o —_ - —_
. - N w I o D ~ oo © o - N
At ela|&|&|&|&| | & & & | &k

Getriebelibersetzung 1:

mm

Nenndrehzahl [U/min]

192

101

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1100 415 214 112 11,5
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 24 mNm 5150 U/min <750 mA 6000 U/min <150 mA 12,70 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
4800— 6000 ‘ ‘ 300 =
n [U/min] >
4000— 5000 250 — \®
I [mA]
3200— 4000 200
2400— 3000 150 \
1600— 2000 100 z.
— S
800 — 1000
50 = 77
M [Nem] 4 8 12 16 20 M [Nm] 2 4 el 8 10

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG

Baarstrasse 3

D-78652 Deisslingen

Tel. +49 7420/9399-0

www.ott-antriebe.de
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Motortyp XDK045xxx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetenwinkelgetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H6
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebe- L 22708 56 44 66 L 42
Ubersetzung 2 . 2 L
35| 19,
1 "
1:4 32,5 = 8 ;._\
I a} e
1:14 - 1:24 39,2 N = | (q: :
o o o +
B T = @ &
1:49 - 1:144 45,9 =
5 1
3 Y,
1:212 - 1:624 52,6 PP A - R
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
X x X X X X X X X X X X X
o lw) o o o ) o ) o o o lw) lw)
P P P P P P P P P P P P P
o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N H N N N N N N
n (4] n [$)] (4] n (4] a (4] [é)] a a a
Artikel-Nr. = S b ' S S < S 8 =) r N} w
= = = = = = = = = = = = 2

Getrlebeubersetzung 1: 104 144 212
Nenndrehzahl (U/mln) 1475 120
Nennstrom ()
Leerlaufdrehzahl (U/min) 1750 500 412 292 143 115
Motordaten
Nennspannung | Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 5,7 Ncm 5900 U/min 2,1A 7000 U/min 0,5A 34,7W
Motordiagramm Getriebediagramm
I[A] | n[U/min] n [U/min]
15,0 4 7200 ‘ ‘ 450
n [U/min]

12,56 4 6000 375 S

I[A >
10,0 -4 4800 Al 300 .
75 — 3600 225

72,
50 — 2400 150 ——
—
25 — 1200 75 ] 1;4\9
I
M [Nm] 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 M [Nm] 2,5 5 75 10 12,5

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDK045xxx-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor

mit Planetenwinkelgetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H6
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebe- L 2£05 56 44 66 L 42
{ibersetzung 2 L 2 |l o2
35 10
1:4 32,5 = 8 ] B
g ] o% { -
1:14 - 1:24 39,2 5 Hesl e
§ s g g
1:49 - 1:144 45,9 i c 8 <
11
1:212-1:624 | 526 xnaa e
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x x x x x x x x x x x x
] ] o ) o o ) o () () o o o
= = = = = = = = = x = = =
o o o o o o o o o o o o o
. B B -h B H H B -B B B B B D
Artikel-Nr. a o a a [ [ o [ o o [ o o
o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o - - - -
- N w B ()] » ~ (o] © o - N w
o) S S S S S S S S S S S S
N N N N N N N N N N N N N

Getriebeubersetzung 1: 144 212

m

Nenndrehzahl (U/min) 1425 116
pe—
Leerlaufdrehzahl (U/min) 1750 500 412 292 143 115
Motordaten
Nennspannung | Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 7,0 Nem 5700 U/min 55A 7000 U/min 0,9A 41,3W
Motordiagramm Getriebediagramm
I[A]  n[U/min] n [U/min]
1:17
15— 7000 300
n [U/min] 1 [A]
B 1:24
75— 3500 150
| 1:61 T T e~
M [Nem] 5 10 15 20 25 M [Nm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen
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Motortyp XDS01250x-04

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe

Nennspannung 6V

Abmalle
o 15,1402  915£020  5+05
910,06 4
23 ) | !
9 — e =
=l &8
\ 79| %9
—2x M1,6 = ol <
o o~ =
+0
#3003 E
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
X x x X X x X X x x
O o o O o o o o O o
@ @ @ ] @ @ @ @ 2] @
Artikel-Nr. < 2 =1 = = =1 = = =1 =1
N N N N N N N N N N
a (2] (2] a1 a a A A (&) (o2
o o o o o o o o o o
o - N w B [&)] » ~ o] ©
< ) ) o o ) o o ) o
I I I & = I = = I =
Getrlebeubersetzung 1: 102
Nenndrehzahl (U/min) 1490 111
Nemnsion (mA)
Leerlaufdrehzahl (U/min) 1800 947 237 176 134
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
6V 0,03 Ncm 14900 U/min <170 mA 18000 U/min <50 mA 0,46 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
6 00— 18000 900 ‘
n [U/min] 1:19
300 9000 450 129
1 [mA]
[
a 1:60 P~
M [Nem] 0,03 0,06 0,09 0,12 0,15 M [Ncm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. +49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Motortyp XDS01250x-05

Kurzer Anker

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 3V

Abmale
iy 151402 915£020  5+05
9+ 0,06 4
8
s 1

- &

- 9| T3

) <t

NI S

' nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:

x x X X X X X X X X
O |w) W) W) [w) |w) |w) |w) |w) lw)
g g 8 8 8 8 g g g 8
Artikel-Nr. N N N N N N N N N N
[$)] [$)] an an an a (€2 [¢)] [$)] an
o o o o o o o o o o
@ ™ N @ R A ® o @ ©
o o o o o o o o o o
[$)] ()] (&) (&)] ($)] ($)] (4] (4] ()] [$)]

Getriebeiibersetzung 1:

Nenndrehzahl (U/min)

1400

720

102

180 135

134

10

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1600 842 211 157 119
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
3V 0,02Ncm 14000 U/min <250 mA 16000 U/min <80 mA 0,287W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
1200 —{ 16000 900
n [U/min]
1:19
\
600 — 8000 450 —
B I [mA] ~ 1:29
| — \
B 160 TP
\
M [Ncm] 0,03 0,06 0,09 0,12 0,15 M [Ncm] 0,5 1,0 1,5 2,0 2,5

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen

Tel. +49 7420/9399-0

www.ott-antriebe.de

Seite 15


http://www.ott-antriebe.de
http://www.ott-antriebe.de

Motortyp XDS01252x-04

Langer Anker

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 6V

Abmalfle

+0
10-0,08
o

+0
12-0,08

9+ 0,06

™
R
=
E]
10+ 0,1

19,8+ 0,2

9,15+ 0,20 50,5

-

I

+0
2,5-01
-0,05

@4

+0

@124 0,1

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

Artikel-Nr.

¥0-025210Sax

Getrlebeubersetzung 1:

Nenndrehzahl (U/min)

1500

¥0-125210Sax
¥0-¢¢Scl0sax

510

¥0-€25210Sax
¥0-¥252¢10Sax

195

¥0-G¢5¢10Sax
¥0-9¢5¢10Sax

102 134

112

¥0-225210Sax
¥0-825210SAax
¥0-6¢5210SAax

Leerlaufdrehzahl (U/min)

1800

176 134

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
6V 0,04Ncm 15000 U/min <250 mA 18000 U/min <65 mA 0,61W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
1000 — 18000 900
n [U/min]
B 1:19
500 — 9000 450
| [mA]
N \\ .
i 1:60 = 1:20
M [Ncm] 0,05 0,10 0,20 0,25 M [Ncm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Seite 16
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Motortyp XDS01252x-05

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe

Nennspannung 3V

Abmale
12008 19,84 0,2 9,15+ 0,20 5+ 0,5
9+ 0,06 4
2 ]
I PP O) _ 4
o 19 £ 0 — THEY
© | |
8 = - o . 08
=) + 9 + <
w0 <
L—2x M1,6 p N Q
G % #12+0,1
o | EROE nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

x x x x x x pas pas x x
g o) o) o g o o) o) g o)
| 2 | g2 |28 |2 |8 ¢ 2 2 2
Artikel-Nr. N R R R R R R R R R
[$)] a1 a1 [$)] a1 a1 a1 a [$)] [$)]
N N N N N N N N N N
o - N w £ [&)] [e)] ~ [ee] ©
<) = = S o S S S S <)
[$)] [6)] [$)] [$)] [$)] (8] a a a [$)]
Getriebeiibersetzung 1: 134
Nenndrehzahl (U/min) 1300 175 100
Leerlaufdrehzahl (U/min) 1600
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
3V 0,03Ncm 13500 U/min <310 mA 16000 U/min <90 mA 0,41W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
1200 — 16000 900
n [U/min]|
1:19
600 — 8000 450
I [mA] 1:29
] [1:60 T
M [Ncm] 0,04 0,08 0,12 0,16 0,20 M [Ncm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. +49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Motortyp XDS01350x-02

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe

Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ HO
Daten siehe Anhang

Abmalfle

Hcons 18,6+ 0,2 10,6+0,2 8,3+0,5

+0
12-0.08

9+ 0,06
max.i 12

k=

+0

N

8
2,501
@B a

¢3§ma
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
pas x X X x X pas pas pas x x
o) o o) o) o o o o o g o)
%) N ) ) N 1) 1) %) %) 1) %)
Artikel-Nr < I < e = = e = = iy =
: w w w w w w w w w [ w
a a a a [$2] [$2] a a a [$)] (3]
o o o o o o o o o o -
o - N w S [&)] (o] ~ (o] © o
S S =y o S S <) <) <) S <)
N N N N N N N N N N N
Getriebelibersetzung 1: 105
Nenndrehzahl (U/min) 116
Leerlaufdrehzahl (U/min) 1170 156 111
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 0,045Ncm 8750 U/min < 100mA 11700 U/min <30 mA 0,4W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
300 4 12000 500 ‘
n [U/min] 1:21
150 | 6000 250
I [mA] \\\\\J 1:34
1 1:59 —~ |
‘ T
M [Ncm] 0,03 0,06 0,09 012 0,15 0,18 M [Ncm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. +49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Motortyp XDS01350x-04

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe

Nennspannung 6V

Optional:
Hall-IC Typ HO
Daten siehe Anhang

Abmalfle
o . 18,6+ 0,2 10,6+ 0,2 8,3+ 0,5
7

Je @) el | ik

E I 13 B+
Th 5@ (I =
% 23| 59
0 <«
2x M2 +0 = &

#3-0,03

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

x x x x x x X pas X pas x
o) g g o) o o) o) o o) o g
) %) ) ) N ) 1) %) %) %) )
Artikel-Nr < I e e = e < = < = <
’ w w w w w w w w w w w
a [$2] [$2] a (&2 [$2] (82 [$)] a A a
o o o o o o o o o o =
o - N w B (&)] » ~ oo © o
<y o o o ) o o ) o ) o
= = = = R = = K = = =
Getriebeiibersetzung 1: 105 14
Nenndrehzahl (U/min) 270 160 125
Leerlaufdrehzahl (U/min) 1150 548 153 110 79
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
6V 0,04 Ncm 9600 U/min < 140mA 11500 U/min <50 mA 0,39 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
500 — 12000 500 ‘
n [U/min] 1:21
| 1:34
250 — 6000 250
| [mA] S
159 | NS — |
M [Ncm] 0,04 008 0,12 016 020 0,24 M [Ncm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. +49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Motortyp XDS0140xx-04

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe

Nennspannung 6V

Optional:
Hall-IC Typ HO
Daten siehe Anhang

Abmalfle

19,8+ 0,2 o o 9,15+ 0,20
5+ 0,5

@1440,1

[ |= M

&
o
H
@
g 1 93| 88
s vl F9
2N 6 : = Y
" .
s 4 10+ 0,1
= -
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x x x x x x x x x
() o () o o o o o (] (]
@ ® @ @ @ @ @ @ @ @
e < e < ¢ < ¢ e ¢ e
= N = N N N N N = =
o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o =
. = > @® £ @ @ o @ Q @
Artkel-Nr. I S O - - - - - I~

Getriebeiibersetzung 1:

m---

Nenndrehzahl [U/min] I 510 112
Nernsiom (r
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1800 237 176 134
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
6V 0,04 Ncm 15000 U/min <250 mA 18000 U/min <65 mA 0,61W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
1000 — 18000 900
n [U/min]
B 1:19
500 — 9000 450
| [mA]
| \\ .
| 1:60 ™~.]1:29
M [Nem] 005 010 0,15 020 025 M [Ncm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. +49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Motortyp XDS0140xx-05

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe

Nennspannung 3V

Optional:
Hall-IC Typ HO
Daten siehe Anhang

Abmalfle

18,8=0,2 9,15+ 0,20

5+ 0,5
@144 0,1 " B

-

I
1
- = ta o
20§ — =] o3
#3003 ;d
1
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x x x X x x x x x
o (o) (o) (o) o o o o o (@)
® @ @ @ ® ® ® ® @ @
2 < < < 2 2 2 2 < <
= = = = = N N N = =
o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o =
. = '.\’ @ £ o @ T‘ @ © @
Artikel-Nr. 2 2 2 3 3 s S S 3 &

Getriebeiibersetzung 1: 102 134 19
Nenndrehzahl [U/min] 1300 175 132 100
Nemnsio (s
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1600 267 211 157 119
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
3V 0,03 Ncm 13500 U/min <310 mA 16000 U/min <90 mA 0,41W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
1200 — 16000 900
n [U/min]
1:19
600 — 8000 450
I [mA] 129
| [1:60 T
M [Ncm] 004 008 0,12 0,16 0,20 M [Nem] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. +49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Motortyp XDS0145xx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ HO
Daten siehe Anhang

Abmalle
26,7+0,2 12+ 0,2 11,6+ 0,5
16| . 10 |
o § 58 1 *
+ (\.| g _{ e, ___!7* =
e -
‘ 88 ‘u
\‘ Qe o
L—2xM2 3
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x x x X
@) o o o) o)
) 1) N N )
=4 2 =4 =4 =4
N ~ » » N
a [$)] (&2 (&2 a
o o o o o
@ T > @ +
Artikel-Nr. = = = o o
Getriebeiibersetzung 1: 123
Nenndrehzahl [U/min] 1800 175
Nemstom e
Leerlaufdrehzahl [U/min] 2250 375 218 110 65
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 0,09 Ncm 11000 U/min <90 mA 13500 U/min <50 mA 1,026 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
300 — 14000 400
n [U/min] 1:36
150 | 7000 200 1:62
| [mA]
B | 1423 |~
M [Ncm] 0,08 0,16 024 032 040 0,48 M [Nem] 4 8 12 12 20

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. +49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Motortyp XDS0145xx-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor
Mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ HO
Daten siehe Anhang

Abmalle
26,7+ 0,2 12+ 0,2 11,6+ 0,5
16 . 10 |
-3 & ,< Ae—
] : Bi=
= -
88 ‘o
| St o
L—2xM2 2
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x pas pas pas
o) o g g g
) 1) 1) 1) 1)
= 2 4 I I
B P B B B
a [$)] a a a
o o o o o
. ? T w & +
Artikel-Nr. S S S S Q
Getriebelibersetzung 1: 123
Nenndrehzahl [U/min] 1000 170 100 50
Nemsiom mA]
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1333 222 129 65
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12V 0,061 Ncm 6200 U/min <85mA 8000 U/min <50 mA 0,394 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
300 — 8000 200
n [U/min] 1:36
| 1:62
150 — 4000 100
I [mA] ‘
— \\\
| 1:123 S ——
M [Ncm] 005 010 015 020 025 M [Nem] 2,0 4,0 6,0 8,0 10,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. +49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Motortyp XDS015xxx-02

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe

Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H1
Daten siehe Anhang

Abmalfle

186+02 10,6+02
154+ 0,08 8305

T
i

(Y F

+0,03

Pd 0,00

+0

@155
2,5-0.1

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

20-01L0510SAax
20-110G10SAax

Artikel-Nr.

20-100510SAX
20-200510SAX
20-600510SAX
20-700510SAX
20-500510SAX
20-900510SAX
20-200510SAX
20-800510SAX
20-600510SAX

Getriebeiibersetzung 1: 105 14
Nenndrehzahl [U/min] 417 117
Nemstom ]
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1170 198 156 111
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 0,045 Ncm 8750 U/min <100 mA 11700 U/min <30 mA 0,4W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
300 — 12000 300 ‘
n [U/min] 1:34
150 6000 150 s
| [mAl R
. | 1:146 | 1 N
M [Ncm] 0,03 0,06 0,09 0,12 0,15 0,18 M [Ncm] 1,0 2,0 4,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. +49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Motortyp XDS015xxx-04

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe

Nennspannung 6V

Optional:
Hall-IC Typ H1
Daten siehe Anhang

Abmalfle

186102 106+02
P54 0,08 83205

;

+0

2,5.01
+0,03

@4 _q.00

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

Artikel-Nr.

$0-100510SAX
$0-200510SAX
$0-€00510SAX
$0-700510SAX
$0-500510SAX
$0-900510SAX
$0-200510SAX
$0-800510SAX
$0-600510SAX
$0-0L0510SAX
$0-11051L0SAX

Getriebeiibersetzung 1:

mm

Nenndrehzahl [U/min] 163
Nemstom A
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1150 195 153 110
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
6V 0,04 Ncm 9600 U/min <140 mA 11500 U/min <50 mA 0,39 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
500 — 12000 500 ‘
n [U/min] 1:21
N 1:34
250 — 6000 250
I [mA] [
159 | NS — |
M [Nem] 004 008 012 016 020 0,24 M [Ncm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. +49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Motortyp XDS015xxx-02

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe

Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H1
Daten siehe Anhang

Abmalie
+0,2
267 10,6-00
15,4+ 0,08 63405
o - 12
I i
oY) B
2% M2 @,

\ = .o a8

L0 }S\\(- e oI

o - ] <t

2> o I

nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:

> > > > > > > > > > >
) ) ) ) O O O O ) ) lw)]
w w wn wn wn (2] (2] (2] (2] wn w
e I I I < e < < I I =
an (4] [$)] [$)] an an a a (€2 N [é)]
o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N w
. @ ™ > @ N @ @ N ® e @
Artikel-Nr. < S S S < < < < < 5 [

Getriebeiibersetzung 1: 75 105 14
Nenndrehmoment [Ncm] 10,03 | 12,70 | 1453 | 17,79
Nenndrehzahl [U/min] 182 105
Nemstom ]
Leerlaufdrehzahl [U/min] 136 107
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12V 0,061 Ncm 6200 U/min <85mA 8000 U/min <50 mA 0,394 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
300 —{ 8000 200 ‘
n [U/min] 1:34
1:59
150 —4 4000 100 fF—=
I [mA] 175 | T
M [Ncm] 0,05 0,10 0,15 0,20 0,25 0,30 M [Ncm] 1,6 3,2 4,8 6,4 8,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. +49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Motortyp XDS020xxx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H2
Daten siehe Anhang

Abmalle
Getriebe- 32+0,2 L+0,5
libersetzung L L 920£02 265 _10£0,3
1:10-1:12,5 16,5 . e
N
o
1:18 - 1:67 20,0 s 4 |: t
S e
N °3 |23
1: 80— 1:150 21,8 ! 8, E :.,’ §
1: 179 - 1:866 253 2% M2,6
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x X x pas x x x x x X X pas x X x X x X | X x
o o o o|O| G o o o o o o o|G | o|c|C|o|lo|B
@ @ @ o | o| o @ @ @ @ @ @ o |lo|lo|lo|lo|lolo| o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o = - - - - - = - - - N
T » g PR o ® P ? T e 1P| |||
Artikel-Nr. < < < = = < < < < 2 < L2121 2(1212]°%
Getriebeiibersetzung 1: 10 13 18 29 42 52 67 80 99 179 35 49 689 794 866
I A A A S A U
Nenndrehzahl [U/min] 720 580 176 142 12
K 2 i K K K
Leerlaufdrehzahl [U/min] 900 720 310 214 173 134 113 21 1
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 0,22 Ncm 7400 U/min <110 mA 9000 U/min <30 mA 1,7W
Motordiagramm Getriebediagramm
| [mA]| n [U/min] n [U/min]
600— 9000 | 600 |
S |n[U/min] | |
500~ 7500+ f N 500 |
on | | Hima |
400, 6000 S S N - - | 400 L\ !
: - \ | 1:18 |
300 4500 300 |
200-| 3000 1| 200 ——\ |
100-| 1500 | N I 5 M\ _
M [Nem] 03 06 09 12 15 M [Nm] 015 03 045 06 0.75
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Motortyp XDS020xxx-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H2 oder Geber
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebe- 32+0,2 L+0,5
U 4 0,
tibersetzung L _ 920+02 265 10+ 0,3
1:10-1:13 16,5 . i o
o
o
1:18 — 1:67 20,0 : by |: ==
™ !
= T e
. 4. ' N 23| 9%
1: 80-1:150 21,8 8, E J 2 §
1: 179 - 1:866 253 2xM2,6 2
=
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
X x X x x x x x x x X x X x x x x x x x
| © ||| G| © o | © (] (] o | oc| || c|oc|G| B
® | @ o | ol o | ol 6 o | o | & ® @ o |l o|lo|lo|lo|loa|ld| o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o = - = = - = = - = = N
NN N A A ® | @ Q@ T '.\’ Pl X|P|IP|C
Artikel-Nr. o o o o o o o o o o o o o o o o o ol ol o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
Getriebeiibersetzung 1: 10 13 18 29 42 52 67 80 99 179 350 430 549 689 794 866

Nenndrehzahl [U/min] 372 231

160 129 10

24

EEEEEE
12

T 1 A K K K K K

Leerlaufdrehzahl [U/min] 276 190 154 12
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12V 0,22 Ncm 6700 U/min <200 mA 8000 U/min <50 mA 1,5W
Motordiagramm Getriebediagramm
| [mA]| n [U/min] n [U/min]
1000— 8000 —~ | 600
. n[U/min]
1 \ | | | ¥ | 500
™ | [mA]
_ N - 400 - St
L o 1:18
500 4000 | S 300 b
| , i 200 |\
A ) ) 1:52
< ! BN 100 —— :
M [Nem] 03 06 0.9 1,2 15 M [Nm] 0,15 0,3 0,45 06 0,75

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDS027xxx-01

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe

Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H2
Daten siehe Anhang

Abmalfle
Getriebe- L 227,392 30,508 |03 5,210.2
Ubersetzung 10%03
o 8|
)
1:6—1:360 17,3 <
B {ci | S S
25 o8 3
1:400 — 1:1150 19,3 0| 1 99
i @ s g

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

pas x x x x x x pa pas pas pas X x pas X x pas x pas pad
g|loO|O|O|O|O|0O]| O g g | g o) g | O o o o g | O »)
n|lo|lolo|lo|lo|l | (%} o | ® » n | » » » » o | ® %}
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o = = = = = = = e = s N
R B N A B N A B B e N D I o - I N B I B
Artikel-Nr. =3 = =T = = I = = = = = = O = = = = = =T = I
Getriebelibersetzung 1: 10 200 250 320 360 500 700 900 1150
--n------
Nenndrehzahl [U/min] 325 220 153 105 77 3,6
----
Leerlaufdrehzahl [U/min] 210 150 102 75 22,5 2,5 6,4 5,6 5
Motordaten
Nennspannung | Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 1.95 mNm 3400 U/min <70 mA 4500 U/min <30 mA 0,68 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
180 — 4500 150
) I [mA]
150 — 3750 n [U/min] 125 —=
%
120 — 3000 90 —\°
90 — 2250 75 \
60 — 1500 50
7.
30 — 750 25 09
A%\\ 1:360
\ |
M [Nem] 0,2 0,4 0,6 0,8 1,0 M [Nm] 0,3 0,6 0,9 1,2 1,5 1,8

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDS027xxx-01

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe

Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H2
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebe- 180 1£03 15,2+ 0,5
Ubersetzun 21,3402 B ] i
9 10+ 0,3
L
-
(3]
1:6 — 1:360 17,3 =4 1 }
8 o = g
- ] I !
a o5 o8 o8
1:400 — 1:1150 19,3 +5§e| %=
| © o
o & 8
L 2% M2x4
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
< | x| x| x| <[ x| x[x]>x] <x[x|>x[>x[x]|>x[x]x] x
c|o|lo|loc|c|l&|c|loc|lc|S|c|c|c|c|loc|c|oc|lS|c]| o
o |lo|lo|lo|lolo|lo|lo|loald|o|ld|o|loalo|laloald|d| o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
~ ~ ~ ~ ~ O BN N ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ S N ~
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w w N S N N S S S N S N
@ TNl P[P = el B > x Sl B B @
Artikel-Nr. L1222 22|22 c[=]=2]2-¢

Getriebeiibersetzung 1: 1150

N K N K K K K

Nenndrehzahl [U/min] 143

I K K G 1 K Y

Leerlaufdrehzahl [U/min] 267 187 127 22

Motordaten
Nennspannung | Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 0,06Ncm 4300 U/min <25mA 5600 U/min <10 mA 0,26 W
Motordiagramm Getriebediagramm
| [mA]| n [U/min] n [U/min]
i 6000 ‘ ‘ =
80 — 1:10
. [ I [mA] // 400 f
7 B 300
#1 1:15
40 - 3000 < \\(—
\ n [U/min] 200
. ™ L0
- = 100 ——
M [Nem] 0,075 0.15 0,3 M [Nem] 0 1 . 3 4 5

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDS030xxx-01

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe

Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H3
Daten siehe Anhang

Abmalfle
Getriebe- L 38,6%0° L4 2501
Ubersetzung 1003
3|
1:20 — 1:100 23,0
N T T 1 T o ©
=
1:120 — 1:1000 28,0 | 8 %

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

Artikel-Nr.

10-1000€0SAX
10-2000€0SAX
10-€000€0SAX
10-7000€0SAX
10-G000€0SAX
10-9000€0SAX
10-2000€0SAX
10-8000€0SAX
10-6000€0SAX
10-01L00€0SAX
10-1100€0SAX
10-¢L00€0Sax
10-€100€0SAX
L0-7100€0SAX
10-6100€0SAX
10-9100€0SAX
10-2100€0SAX
10-8100€0SAX
10-6100€0SAX
10-0200€0SAX

Getriebeiibersetzung 1: 900 1000

Nenndrehzahl [U/min] 170

rersronin <180

Leerlaufdrehzahl [U/min] 216 32,5 10,8

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 7.4 mNm 5250 U/min <250 mA 6500 U/min <85 mA 3.97W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
900 | 6000 I 120
\ n [U;mln] ) | [mA] ., Z‘q\
750 — 5000 100 7%
600 | 4000 80
300 2000 40 I SN ._____1@0
150 -  1000—— 20 N A N T
! =190
: _
M [Nem] 0.8 1,6 2,4 32 4,0 M [Nm] 0.5 1,0 1,5 2,0 25 3.0
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Motortyp XDS035xxx-01

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe

Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H4
Daten siehe Anhang

Abmalfle

Getriebeubersetzung L 2gt03 1203 6102

1:6 — 1:10 19,5 1503

1:18 — 1:30 22 12

1:36 — 1:100 24,5

1:120 —300 7 | VU\\))r e g 1] = . y
1:350 —1:1000 29,5 RS
S| 9
1:1500 — 1:3000 32 s

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

Artikel-Nr.

10-0205€0SAax
10-1205€0Sax
10-2205€0Sax
10-€205€0Sax
L0-7205€0SAX
10-G205€0SAX
10-9205€0Sax
10-2205€0SAX
10-8205€0SAX
10-6205€0SAax
10-0€05€0SAax
10-1€05€0SAax
10-¢€05€0Sax
10-€€05€0SAax
10-7€05€0SAX
10-G€05€0SAX
10-9€05€0SAaxX
10-2£05€0SAX
10-8€05€0SAX
10-6€05€0SAX

Getriebeiibersetzung 1: 1000 1500 3000

-n---nnnnmnmnnm
Nenndrehzahl [U/min] 507 278 170 8,5
owwmmmwwmm
24 12

21
Leerlaufdrehzahl [U/min] 620 344 206 124 103 82 41 34

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 6,2 mNm 5000 U/min <210 mA 6200 U/min <60 mA 3,17 W
Motordiagramm Getriebediagramm
n [U/min]
1Al | n [Wmin]
1,0 —{ 6200
2 ‘ ‘ 620
n [U/min]
] 1 [A] 10:1
05 - 3100 310
B 18:1
i — w\\ 50:1
\\\\
M [mNm] 6 12 18 24 30 M [Nm] 0,2 0,4 0,6 0,8 1,0 1,2
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Motortyp XDS035xxx-02

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe

Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H4
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebeubersetzung L 2903 L20.3 6t02
1:6 - 1:10 19,5 15203
1:18 — 1:30 22 12
1:36 — 1:100 24,5 o
1:120 -300 27 % %7 777777 1T = §
1:350 —1:1000 29,5 i ‘2§ T\‘.%
1:1500 — 1:3000 32 s

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

ax

Artikel-Nr.

¢0-020S€0S

¢0-1205€0Sax
¢0-¢205€0Sax
¢0-€205€0Sax
¢0-¥205€0Sax
¢0-5205€0Sax
¢0-9205€0Sax
20-220S€0Sax
¢0-8205€0SAax
¢0-6205€0SAax
20-0€05€0Sax
¢0-1€05€0Sax
¢0-¢e05€0Sax
¢0-€€05€0Sax
20-¥€05€0SAax
20-G€05€0SAax
¢0-9€05€0Sax
¢0-2€05€0Sax
¢0-8€05€0SAax
¢0-6€05€0SAax

Getriebeiibersetzung 1: 1000 1500 3000
-n---nnnnnnmnnn
Nenndrehzahl [U/min] 42,5
Leerlaufdrehzahl [U/min] 344 206 124 103 82 34 24 12
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 6 mNm 5100 U/min <470 mA 6200 U/min <120 mA 3,14 W
Motordiagramm Getriebediagramm
n [U/min]
I [mA] | n [U/min]
1,0 - 6200
1 [ | 620
n [U/min]
B | [mA] 10:1
05 —| 3100 310
- 18:1
| — w\\ 50:1
\\\
M [mNm] 6 12 18 24 30 M [Nm] 0,2 04 0,6 08 1,0 1,2

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDS035xxx-01

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe

Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H5 oder Encoder
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebelibersetzung L 58,603 L 03 §0.2
10,3
16— 1:10 19,5 1512
1:18 - 1:30 22 [
1:36 — 1:100 24,5 NS 8 B o = o 3
5\ SR
1:120 -300 27 R 5\ wn| B %
1:350 —1:1000 29,5
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x X X x x x x x X X X x x x x x x
o|O| O o (o) o o o (o) o ol || o|G||g]| B
o | o| @ ? o | @ o | @ ? @ o |lo|lo|lo|lo|lo|la| o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w w w w w w w w w w
(&) [$)] A (&) [$)] [$)] [$)] [$)] (2 (&) (&) (&) (2 A [$)] (2} [$)] [$)]
o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o —_ o —_ - o - —_ —_ - —_ - -
A P N & @ o T e Ll B e A B N D
Artikel-Nr. 2Ll 2 < = 2| < < < Ll 221222

Getriebeiibersetzung 1: 1000

Nenndrehzahl [U/min] 532 315 186 111 12

Leerlaufdrehzahl [U/min]

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 24 mNm 5150 U/min <750 mA 6000 U/min <210 mA 127 W

Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] | n[rpm] n [rpm]

4500— 6000 | | /I 300

n [rpm] I [mA]
3750— 5000 250 b
G

3000— 4000 200

2250 3000 150

1500— 2000 100 ——

1 1:30
_ 50
750 1000 |
M [Ncm] 4 8 12 16 20 M [Nm] 1 2 3 4 5

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDS035xxx-02

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe

Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H5 oder Encoder
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebelibersetzung L L202 602
0,3
1:6 - 1:10 19,5 1512
1:18 - 1:30 22 [ }
1:36 — 1:100 245 | gt el = o .8
3\ b 35 o
1:120 =300 27 A A\ w8 %
1:350 —1:1000 29,5
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
X X x x x x x x x x x x x x x x x x
o o o o o| o o o o o o o|lc|C|C|o|o| G
1) ) @ o |l ol o ) ) ) ) @ o|lo|lolo|loa|l ol @
o o o o o o o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w w w w w w w w w w
[$)] [$)] (&) [$)] [$)] [$)] [$)] [$)] (2 (2 (&) [$)] (&) A A [$)] A [$)]
o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o - o - - o - - - =y - =y -
@ @ © @ »| @ I " e ® A B N
Artikel-Nr. o o o o o o o o o o o o o | o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N

Getriebeiibersetzung 1: 1000
-----nnnnnnnmnn
Nenndrehzahl [U/min] 19,3 11,6
----------
Leerlaufdrehzahl [U/min] 120 100 24 12

Motordaten

Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung

12v 25 mNm 4930 U/min <1600 mA 6000 U/min <250 mA 12,8 W

Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] | n[rpm] n [rpm]

4500 6000 | | /I 300

n [rpm] I [mA]
3750 5000 250 .
Gi

3000— 4000 200

2250— 3000 150

1500 2000 100 ——

1 1:30
— 50
750 1000 —~— |
M [Ncm] 4 8 12 16 20 M [Nm] 1 2 3 4 5

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDS037xxx-01

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe

Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H4
Daten siehe Anhang

Abmalfle
Getriebeubersetzung L 2gt03 1203 0.2
1:6 21,8 1503
1:16 — 1:21 24,6 12
1:31 — 1:69 27,1 rf _
1:75-1:188 29,6 4 I L=
1:219 - 1:625 32,1 o5 o8 o
w| * og
1:750 — 1:1875 34,5 w| 8 W
1:3750 — 1:5625 37,1 S

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

Artikel-Nr.

10-0£02€0SAX
10-1€02€0SAX
10-Z€0LE0SAX
L0-E€0.E0SAX
L0-Y€02£0SAX
10-5€02€0SAX
10-9602€0SAX
10-2€0.E0SAX
10-8€0.E0SAX
10-6€02£0SAX
10-0Y02£0SAX
10-L¥02£0SAX
10-ZP0LE0SAX
L0-€¥02€0SAX
L0-¥P0LE0STAX
10-SP0LE0SAX
10-970.£0SAX
10-2P0LE0SAX
10-8Y0LE0SAX
10-6Y0L£0SAX

Getriebeiibersetzung 1: 1875 3750 5625

--n---nnnnnmmmnnm

Nenndrehzahl [U/min] 800 320 3,4 17,6

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1033 387 39,7 329 8,3 248 198 3,2

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 6,2 mNm 5000 U/min <210 mA 6200 U/min <60 mA 3.A7TW
Motordiagramm Getriebediagramm
1Al |n [imin] n [rpm]
10 - 6200 | ‘ 450
] n [U/min] 375
— 16:1
1 [A] 300 7\
05 — 3100 225
31:1
, 150
i 75 ——— - :
. 86|
I
M [mNm] 5 12 18 24 30 M [Nm] 0,1 0,2 0,3 0,4 056 06 0,7 0,8 0,9
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Motortyp XDS037xxx-02

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe

Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H4
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebe-Ubersetzung L 2gt03 1203 t02
1:6 21,8 15%0.3
1:16 — 1:21 24,6
12
1:31-1:69 271 .
1:75—1:188 29,6 & == I I i
1:219 - 1:625 32,1 o .8 J
0 %5 o2
1:750 — 1:1875 34,5 sl 8N
1:3750 — 1:5625 371 8

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

Artikel-Nr.

¢0-0€0.€0SAax
¢0-1€0.€0Sax
¢0-¢€0.€0SAdxX
¢0-€€02€0SdX
¢0-¥€0.€0SAX
¢0-6€0.€0SAdX
¢0-9€0.£0SdX
¢0-2€0.€0SAax
20-8€0.£0SAax
¢0-6€02€0SAax
¢0-0¥02£0SAX
¢0-1¥0.£0SAX
¢0-¢v0.€0SAX
¢0-€¥0.£0SAax
¢0-¥¥0.£0SAX
¢0-G¥0.€0SAxX
¢0-9¥0.€0SAX
¢0-/¥0.€0SAax
¢0-8¥0.£0SAxX
¢0-6¥0.£0SAX

Getriebeiibersetzung 1: 938 1875 3750 5625

Nenndrehzahl [U/min] 815 245 160 91 27,3 23,8 21 17,5 7.8 6,2

rerrerem i

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1033 107 39,7 2,9 83 248 198 13,2

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 6 mNm 5100 U/min <470 mA 6200 U/min <120 mA 3.14 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I[A] | n [U/min] n [U/min]
2,0 6200 ‘ ‘ 400 ‘
| n [U/min] 1:16
— 300
I [mA]
1:21
1,0 3100 200
— 100 ——— [ [ 16 |
M [mNm] 6 12 18 24 30 M [Ncm] 10 20 30 40 50
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Motortyp XDS037xxx-01

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe

Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H5 oder Encoder
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebe-Ubersetzung L 58,603 L*03 6102
1510,3
1:6 21,8
1:16 - 1:21 24,6 12
1:31 - 1:69 27,1
1:75 - 1:188 296 | ToetOr- g v ST =
1:219 — 1:625 32,1 3;3 g ?é
1:750 — 1:1875 34,5 IR
1:3750 — 1:5625 37,1 °

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

ax

Artikel-Nr.

10-2002£0SAX
10-€002£0SAaX
10-700.£0SAX
10-G00.£0SAX
10-900.£0SAX
10-200.£0SAX
10-800.€0SAX
10-6002£0SAX
10-0L0.€0SAaxX
10-110.€0SAaX
10-210.£0SAX
10-€10.€0SAaX
10-¥102£0SAX
10-610.€0SAX
10-910.£0SAX
10-210.£0SAX
10-8102£0SAX
10-6102£0SAX
10-020.£0SAX

10-100£€£0S

Getriebeiibersetzung 1: 938 1875 3750 5625
nnnnnnnmmmnnn
Nenndrehzahl [U/min] 805 338 18,5
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1000 375 285 193 107 48 27 24 192 12,7 32 16 10
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 24 mNm 5150 U/min <750 mA 6000 U/min <130 mA 127 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I[A] | n [U/min] n [rpm]
‘ ‘ 450
6— 6000
n [U/min 375
5— 5000 [Wmind 16:1
Al 300
4— 4000
3— 3000 225
2 2000 150
31:1
1— 1000 75
M [Nem] 4 8 12 16 20 M [Nm] 1 2 3 4 5 6 7
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Motortyp XDS037xxx-02

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe

Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H5 oder Encoder
Daten siehe Anhang

Abmale
Getriebe-lbersetzung L 58,6103 L£03 502
1502
1:6 21,8
1:16 — 1:21 24,6 12|
1:31-1:69 27,1
1:75-1:188 26 | TOEUEOHre 08 i = — =
1:219 — 1:625 32,1 gm; ‘% gg
1:750 — 1:1875 34,5 w8 N
1:3750 — 1:5625 37,1 °

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

pas pas pas x pas x pas x pas pas pas X pas X pas x x x X X
o) g || 0| g o || o g|g| o o) o| 0| O o) o o g g
%) n | o|lo|lolo ||l o | o | o 1) n | 0| ® n | o %) %) %)
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w w w w w w w w w w w w
~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o (=) o o = - = - - P - - - - N
il B B B A I BN B B e e B B B - < I P ?
Artikel-Nr. o o o o o o o | o o o o o o | o o o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
Getriebeiibersetzung 1: 16 21 56 104 125 156 188 219 250 312 469 625 750 938 1875 3750 5625
-nnﬂﬂnnnnmnnnn
Nenndrehzahl [U/min] 795 330 250 172
a0 e
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1033 387 295 107 39,7 329 283 248 198 13,2 3,2
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 25 mNm 4930 U/min <1600 mA 6000 U/min <250 mA 128 W
Motordiagramm Getriebediagramm
ITA] | n [U/min] n [rpm]
‘ ‘ 450
164 6000
. 375
n [U/min )
1 5000 [U/min] 16:1
TTA] 300
— 4000 \T\
225
5— 3000 31:1
— 2000 150
| —
- 1000 & — —— | 56:1
\\
\
M [Nem] 4 8 12 16 20 M [Nm] 1 2 3 4 5 6 7 8 9
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Motortyp XDS040xxx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H5 oder Encoder
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebelibersetzung L 0 4303 59,6103 204 6,502
36 15%0.3
‘ A 12
1:10 23,9
1:15-1:36 26,4 A I T N 1 - X 1 1 N I R L
1) od o9 o
. . S S
1:50 — 1:150 28,9 -3 o BRI
=
1:180 -500 31,4
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x X x x x x X x X x x x x x X x X x x x
o|lO|g| |80 o c|lo| | |lo|lg|lg|o|G| & ol S| o
ol o || o |6l o o |l o|lo|lo|lo|lo|lo|lo| ool @ o |l o | @
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N BH B N B N B N B B N N B N B N B B B B
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o = = = g = = = = = = o
D N B B e R o D A < el el
Artikel-Nr. 2RI 2|28 Ll =2]2]|2|°=< = =

Getriebeiibersetzung 1:

nn--------

Nenndrehzahl [U/min] 207 176 149 107 16,2 145 11,8

errerem i

Leerlaufdrehzahl [U/min]

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 24 mNm 5150 U/min <750 mA 6000 U/min <130 mA 127 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
4800— 6000 ‘ ‘ 300
n [U/min] z
4000— 5000 250 ®
I [mA]
3200— 4000 200
2400— 3000 150
1600— 2000 100 - "3
——
800 — 1000 50 1:50
‘ —
M [Ncm] 4 8 12 16 20 M [Nm] 1 2 3 4 5 6
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Motortyp XDS040xxx-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H5 oder Encoder
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebe-lbersetzung L o 4303 59,603 204 6,502
36 15%0.3
|
1:10 23,9 12
1:15-1:36 26,4

g v ST - 4

1:50 — 1:150 28,9 3 6| %5 o5

~ o] Q N

=

1:180 -500 31,4
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:

x X x x x x x X X X x X X x X x x x x x
o o|oc|C|o|O|lo|Cc|o|o|o|c|O|lOT| o|o o o o o
o |lo|lo|lo|lo|lo|lo |||l | ol | o 1) 1) 1) 1)
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
B ||| |EE|&|E| ||| E|B®|&| E|E B i B B
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o =) S o S o =) =) S = = = = = = = = = = o
N N B B B N D R B A N ® ® @
Artikel-Nr. o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N

Getriebeiibersetzung 1:

I 1 A K

Nenndrehzahl [U/min] 514 169 145 104 231 9,5

12 2 K K K

Leerlaufdrehzahl [U/min] 600 400 167 120 100

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 25 mNm 4930 U/min <1600 mA 6000 U/min <250 mA 128 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
9000— 6000 ‘ ‘ 300
n [U/min] e
7500— 5000 250 ®
I [mA]
6000— 4000 200
4500— 3000 150
7.
3000~ 2000 100 ——— '\5’0
1500— 1000 50 S~——— 150
M [Nem] 3,5 7 10,5 14 17,5 M [Nm] 1 2 3 4 5 6
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Motortyp XDS072xxx-xX

DC-Stirnradgetriebemotor 24V / 12V

Abmalde
-
50 79,5 X
22 14
N Litze rot
/@ ] o ‘ . ize rof
= %"
o0 w2 2
[ o = 5 QL
2
H =
‘i @ @ — t
e
- =
12 + a@n rot = cw
nicht maRstabsgetreu!
Motordaten:

Nennspannung Ubersetzung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl | Leerlaufstrom Nennleistung
24V 95,2 1 Nm 26 U/min <05A 32 U/min <0,2A 36W
12V 95,2 1 Nm 26 U/min <1,0A 32 U/min <0,4 A 36W

Motordiagramm 24V Motordiagramm 12 V
ITA] ' n [U/min] I [A] | n[U/min
| n [U/min] n [U/min] lmA] |
b N | (mA] el
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Art-Nr. u Welle Ersatz far *
XDS072001-01 24V W5 402563
XDS072011-01 24V w1 402242 / 402285
XDS072021-01 24V W2

XDS072031-01 24V W8 402266
XDS072041-01 24V W11 402275
Art-Nr. U Welle Ersatz fr*
XDS072001-02 12V W5 402265
XDS072011-02 12V w1 402241 /402262 / 402409
XDS072021-02 12V W2 402261
XDS072031-02 12V W8

XDS072041-02 12V W11

*) Artikelnummer vormals SWF, Valeo Motortyp VSWL

Welle
29 W1
14|
4¢10
P 1 Q
— —» 2
G).
] [p]
|| B &
109 W2
121+ 0,3
. M
1=
o2 =2
[ui 7% ‘g‘ ‘g\
43 W5
{ N — !
J rale i
| 2
EJ _}33_

65 W7
- i
?m‘]_u E |
37 W8
o S . )
i o |
— ©
_ SN
] —E=
25, W11
DyEE .
1B
0
| &[
— | -
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Motortyp XDS084xxx-xx

DC-Stirnradgetriebemotor 24V / 12V

— - 99.4 X
60 25 (18
= 1
- B
3 . g t .
B S | — X
] 9 : .-
lo[
=
15
o ™~ Litze schwarz
~——Litze rot
Il Anschluf}:
HH_E JE " o
] - schwarz nicht mafRstabsgetreu!
Motordaten:

Nennspannung | Ubersetzung | Nenndrehmoment | Nenndrehzahl Nennstrom | Leerlaufdrehzahl | Leerlaufstrom | Nennleistung

24V 63 2,5Nm 48 U/min <15A 60 U/min < 800 mA 11,4 W
12V 63 2,5Nm 46 U/min <21A 58 U/min <400 mA 13,8 W
Motordiagramm 24V Motordiagramm 12 V
I[A] | n[Uimin] 1Al | n[Wmin]
6 60 ‘ - - ‘
8 80
B n [Uimin] n [W/min| IA]
_ —
34 30 44w =
I [A] i
M [Nm] 6 12 M [Nm] 5 10
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Motortyp XDS084xxx-xx

DC-Stirnradgetriebemotor 24V / 12V

Art.Nr: U Welle X Nachfolger fur
XDS084001-01 24V W1 SWSV /402916
XDS084003-01 24V W2
XDS084004-01 24V W3
XDS084002-01 24V w4 SWSV /402901
XDS084005-01 24 W5 SWSV /402825
Art.Nr: U Welle X
XDS084001-02 12V W1
XDS084003-02 12V w2
XDS084004-02 12V W3
XDS084002-02 12V w4
XDS084005-02 12V W5
w1 w2 w3
34 e . 3%
) 18- " 0, _ .2 | 18 _
15 | Schnitt A-A M &l - g .
s

= R B v

Detail Z

Bef8
‘%l
1 o

A i 0,94
0,94
ol 1.
1—- —
w4 W5
o - 38 <t 32
A
} Schnitt A-A
C16m8
>| X
' Randelkonuswelle ABXME
A et 15 | DIN72783
2 \ gehartat !
Detail X ar Knurl cone shaft ABxMG
R0,3 DIN 72783
> A I lempered
Z \\‘ i ¥
[ '-(
{
(. YR
2] ~ S e
3 o~ =

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. +49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
Seite 45


http://www.ott-antriebe.de
http://www.ott-antriebe.de

Motortyp XDP012xxx-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe
Nennspannung 3V

Optional:
Hall-IC Typ HO

Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebe- L @ _ - w2 L+03
Uibersetzung Bild 1 2.5
1
1:4 12,5 5 :
o &
1:16 16,1 L o2 !
1: 64 19,4
o | a0 0s (=%
1: 256 22,7 Bild 2 2
1:1024 26,0 @ j
=
1:409 293 nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x x x x x x x x x x x
o o ) o ) ) o o o lw) o )
) Y o) 0 o) o) ) 0 0 o 0 0
= = = O = = T = = = = = =
N N N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o o o
o = o e o - o = o = o =y
. ™ ™ » » @ @ N N @ @ @ @
Artikel-Nr. N N N = N N N = = 8 N N
Bild 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2

Getriebeiibersetzung 1:

256

1024

1024

4096 4096

Nenndrehzahl [U/min]

2400

2400

Leerlaufdrehzahl [U/min]

3125

3125

Motordaten
Nennspannung | Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
3V 0,056 Ncm 10000 U/min <340 mA 12500 U/min <80 mA 0,59 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [MA] n [U/min] n [U/min]
210 ‘
1800— 13000 180
n [U/min] 1:64
500 —| 150
200— 120
| [mA] %
900— 6500
600 >< 60
\Q\ 1:256
300 30 —
——1 |
M [Ncm] 015 0,30 M [Ncm] 10 20 30 40 50
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Motortyp XDP016001-01 bis XDP016020-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H1
Daten siehe Anhang

Abmale
Getriebe- 26,502 205 11,6205
Ubersetzung L 25
1:4-1:5 15,05 I 7
1:14 - 1:29 18,7
1:58 — 1:157 2235 —_——— A #,f,f,
1:198 — 1:850 26 | < %518
AN +L|D
1:867 - 1:4592 29,65 8

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

Artikel-Nr.

10-100910daX
10-200910daX
10-€00910dAX
10-¥00910daX
10-500910dAX
10-900910daX
10-200910daX
10-800910dAX
10-600910dAX
10-010910daX
10-110910daX
10-Z10910daX
10-€10910daX
10-710910daX
10-510910daX
10-910910dAX
10-210910dAX
10-810910dAX
10-610910daX
10-020910daX

Getriebelibersetzung 1: 1014 1621 1996 3027

mm--

Nenndrehzahl [U/min] 2400 170 150 130 105

0 K K K K K K K

Leerlaufdrehzahl [U/min] 3079 219 187 160 130 105 85 58 42,7 36,5 29,6 24 19,5 13,3 6,8

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 0,9 mNm 11000 U/min <90 mA 13500 U/min <50 mA 1,026 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
300 — 15000 480
2
250 — 12500 400 \©
n [U/min] I [mA]
200 — 10000 320
150 — 7500 240
100 — 5000 160
7~'6‘<"
50 — 2500 80
1104 |
I
M [Nem] 1 2 3 4 5 M [Ncm] 10 20 30 40 50
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Motortyp XDP016001-02 bis XDP016020-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H1
Daten siehe Anhang

Abmalfle
Getriebe- 26,502 05 11,6495
ibersetzung L 25
1:4-15 15,05 7
1:14 - 1:29 18,7
1:58 — 1:157 22,35 - ] #’*’*7
1:198 — 1:850 26 | %58
(VI Y t'o
1:867 - 1:4592 29,65 Sl
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x pas x pas X X x x x x x x x x x x x x x x
) lw) o ) ) ) o ) ) o o o o o ) o ) ) o o
o o ) o) o) o) T o) o) ) ) ) ) ) ) ) ) ) ) )
< < < < < e fRIlI=2]12|2[|2|12(2|2|12]°% < < < <
D (o] (o] » (@] D (o] (@] (o)) (o] (2] (o] (o] (o] [e2] (2] (2] (2] (2] (2]
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
=) o o o o o o =) =) = = e e = = = = = = o
- N w B (&)] (o] ~ oo © o - N w BN [¢)] » ~ (o] [(e] o
Artikel-Nr. S|l &l slaslslaslslsls|lsls]ls]lslsl&|l&s]l sl &S| &] S
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N

Getriebeiibersetzung 1:

1014 1621

1996

3027

T o N K 3 2 S A

Nenndrehzahl [U/min]

Tl T T T T

111

Leerlaufdrehzahl [U/min]

1550

2000 571 276 129

19,6

;
7 51

16,8 136 11,1

I K

21,6 17,6 143

11,6 7,9

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 0,61 mNm 6200 U/min <85 mA 8000 U/min <50 mA 0,394 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
300 —| 8000 130 ‘
n [U/min] 1:62
b 1:104
150 | 4000 65 | —
I [mA] i —
|| 1:231 e
\i\
M [Nem] 0,05 0,10 0,15 020 025 0,30 M [Nem] 2 4 6 8 10
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Motortyp XDP016031-02 bis XDP016052-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H1
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebe- 21651 _ 31,8£02 L+05 116+05
Uibersetzung L ‘ - —t L i
1:4 46,9 ' ' 7|
1114 - 1:29 50,5 8 S —
. . P @ q ?3 { ]:l: I I !
1:53 -1:157 54,2 X 2| 88
B - 25| 23| 95
1:231 - 1:690 57,8 ' : 28 8
1:1014 - 1:3027 61,5 2 x M2x3

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

Artikel-Nr.

¢0-1€0910ddX
¢0-2€0910ddx
¢0-€€0910ddX
20-¥€0910ddX
20-5€0910ddX
¢0-9€0910ddX
¢0-2£0910ddX
20-8€0910ddX
20-6€0910ddX
¢0-0v0910ddX
20-1¥0910ddX
20-2¥0910ddxX
¢0-€¥0910ddX
¢0-¥¥0910ddX
20-970910ddX
20-9¥0910ddX
¢0-/¥0910ddX
10-8%70910dAax
20-6¥0910ddX
¢0-050910ddX
20-150910ddxX
¢0-¢50910dax

Getriebeiibersetzung 1: 1014 1621 1996 3027

Nenndrehzahl (U/min) 2750 177 153 131 106

-

Leerlaufdrehzahl (U/min) 3375 711 218 188 161 130 105

Motordaten
Nennspannung | Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 0,3 Ncm 11000 U/min <640 mA 13500 U/min <150 mA 3,4W
Motordiagramm Getriebediagramm
ITA]  n [U/min] n [U/min]
2,4 | 400 ‘
12000 291
— 10000
n [U/min]
1,6 -4 8000
53:1
— 6000 200
0,8 —
4000 T s — 104
- 2000
\'\\
M [Ncem] 0,3 0,6 0,9 12 1.5 M [Nm] 20 40 60 80 100

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP022001-01 bis XDP022020-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H2
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebe- 222
Ubersetzung L e = : 12105
1:4 14,4 e M2t .

1:14 - 1:19 18,05 « = =1

1:53 — 1:104 21,7 % {f —————————————————————————— == ]
1:198 — 1:455 25,35 | - a3
1:742 - 1:1996 29,0

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

ax

Artikel-Nr.

10-100¢20d

10-200220dax
10-€002¢20dax
10-¥002¢20dax
10-§00220dax
10-900220dax
10-200220dax
10-800220dax
10-600¢20dax
10-010¢20dax
10-110¢20dax
L0-2102c0dax
10-€10¢20dax
L0-¥10220dax
10-G10220dax
10-910220dax
10-210220dax
10-810¢20dax
10-610220dax
10-020220dax

Getriebeiibersetzung 1: 1014 1249 1626 1996

T 2 K K N Y E ) EN A T ER K K

Nenndrehzahl [U/min] 1600 515 384 140 120 103 17,5

rerrsronin ...

Leerlaufdrehzahl [U/min] 2030 169 106 19,5 8,8

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 2,2 mNm 7400 U/min <110 mA 9000 U/min <40 mA 1,7W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
600 — 9000 ‘ ‘ 480 >
n [U/min] 7
500 — 7500 400 — \®
| [mA]
400 —| 6000 320
300 | 4500 240
200 — 3000 160
100 = 1500 I e R
— 80
Nl e
M [Nem] 025 050 075 1,00 125 M [Nem] 10 20 30 40 50

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP022031-01 bis XDP022049-01

Starke Getriebeausfiihrung
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe

Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H2
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebe- @22 o L£0,5
Ubersetzung L #17 s 32105 1 16,3205
AL e
1:5 23,3 S 12
" &
1:18-1:25 29,5 e .
: : , ey q I -

1: 66— 1:136 35,7 e, ) 4 I
1. 246-1:735 41,9 ‘:; 2= 5
\; 3z W 5@ o
1: 1079- 1:3968 48,1 3% M3 4 tler o
nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

X X x x x x x x x x x x x x x x x x x
o| S| || C| O |G| C o o | S| |G| O o o | ©
| 3| | T T| D T | 0| D T T | T | | 3T| D o T | D
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w B B A I B B B > B B
g B B A e P @ = Ol o A Iy ® | P
Artikel-Nr. LRI 21212 1% LI 2| < ¢ LI 2]|12(|12]°< ¢ Q| <

Getriebeiibersetzung 1: 1079 1475 2124 3968

T K T 2 K K K

Nenndrehzahl [U/min] 1550 414 110 95 12

I i 5 2 K

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1800

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 0,22 Ncm 7400 U/min <110 mA 9000 U/min <40 mA 1,7W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
600— 9000 600
n [U/min]
I [mA] 1:18
400 6000 400
—
| —
200— 3000 200 —
| 166 —— | 125
M [Ncm] 0,3 0,6 0,9 1,2 1,5 M [Ncm] 3 6 9 12 15

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP022031-02 bis XDP022049-02

Starke Getriebeausfihrung
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H2
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebe- L+0,5
Ubersetzung ?I 32105 1. 16,31 0.5
!
1:5 23,3 g L
h=8
1:18 -1:25 29,5 o |

1: 66-1:136 35,7 [ —T
| -
1: 246-1:735 41,9 Fdsegs
32 S '8 o
1: 1079- 1:3968 48,1 \—lem;-itief =
nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

x x x x x x x x x x x x x x x x x x x
o o o o o o o o o o o o @) o o @) o o o
T T T T T T T T T T T T T T | O T T T T
o o o o o o o o o o o o o o | © =) o o o
) ) ) ) ) ) ) ) ) ) ) ) ) R R ) ) ) )
[N [N [N [N] [N] [N [N [N [N [N [N [N [N N | N [N} [N} [N [N
S (=) S =} =} =) =) =) =) (=) = = (=) S | © =} (=) o o
& @ @ > @ @ > @ & 5 = = i | B i = = =
T » @ T bl @ N @ © @ T » @ 9 @ 3 ® e
Artikel-Nr. o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o ¥ o o IS o IS o o o o o o R s} N o o

Getriebeiibersetzung 1:

735 1079

1475

2124 3968

m-n-----mmnn

Nenndrehzahl [U/min]

Leerlaufdrehzahl [U/min]

1340

1800

325

rerrerem i

38 115

<180

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 0,22 Ncm 6700 U/min <200 mA 8000 U/min <70 mA 1,5W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
600— 9000 600
n [U/min]
I [mA] 1:18
400— 6000 400
b 195 | ——|
200 3000 200 — _
e R \\
1:66
\
M [Nem] 03 06 0,9 1,2 1,5 M [Nm] 3 6 9 12 15

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP030xxx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H3
Daten siehe Anhang

Abmalie
. +0,3 +0,5 +0,5
) Getriebe- 3302, 46,6 L 18,3
Ubersetzung L TK24 2
1:5 23,6 - 7| =12
1:14 - 1:35 30 3 % x
: ' D E'No = = B3
1:51 — 1:139 36,4 S | -d g°®
| 5 %5
1:189 — 1:939 42,8 B §
4x M3x4
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
X x x X x x x x x x x x x x
o o o o o) o o o o o o o o o
o o ) ) T ) ) ) o ) U o U o
o o o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w w w w w w
o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o o o o o o
o o o o - o o o o o = - —_ -
SR lelr|lrlEe ||l X|elel2| 2R |e
Artikel-Nr. 2l 22|22 2|2 |c|&c|lc]¢&c]|es]zr

Getriebeiibersetzung 1:

I N N N 0 A A A

Nenndrehzahl [U/min] 1150 445

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1460

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 13 mNm 6160 U/min <500 mA 7300 U/min <80 mA 8,5W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
3000— 7000 ‘ ‘ 300
n [U/min]
— 250
I [mA
— [mAl 200
-
1500— 3500 150 ——\ ™,
— 100
%5
— 50
— [ | 1189 |
\
M [Nem] 1,75 35 525 7,0 8,75 M [Nm] 2 4 6 8 10

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP030xxx-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H3
Daten siehe Anhang

Abmalie
. +0,3 +0,5 +0,5
Getriebe- L 23072, 46,6 L 18,3
Ubersetzung 2
TK24
1:5 23,6
. 112
114 -1:35 30 /%x L. H
i a C"éo n—" H } %
1:51 - 1:139 36,4 g 1 I J%s
o ] g g8
| 5 53
1:189 — 1:939 428 s 8
4x M3x4

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

Artikel-Nr.

¢0-1000€0dax
¢0-¢000€0ddx
¢0-€000€0ddX
¢0-¥000€0dax
¢0-¥100€0dax
¢0-5000€0ddX
€0-9000€0dax
¢0-2000€0dAax
¢0-8000€0ddX
20-6000€0dax
¢0-0L00€0dax
¢0-1100€0dax
¢0-¢100€0dax
¢0-€100€0ddX

Getriebeiibersetzung 1:

-------nn-----

Nenndrehzahl [U/min] 1120

errerem i

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1460

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 11 mNm 5950 U/min <900 mA 7300 U/min <150 mA 7.0W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
6000— 7000 ‘ ‘ 300
n [U/min]
— 250
I [mA
. [mA] 200
=
3000— 3500 150 —— \v,
= 100
z.
— 50 &
e
I
M [Nem] 1,5 3,0 4,5 6,0 75 M [Nm] 2 4 6 8 10

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP032010-01 bis XDP032022-01

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe

Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H3
Daten siehe Anhang

Abmalie
N N 37,8t0,3 LiO,5
) Getriebe . TK26
Ubersetzung 3 | 16,305
1:5 20,6 12

1:14 - 1:35 27 L o
B o | — s

1:51-1:139 334 is TS

W 3
1:189 — 1:939 39,8 w| 8§

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

Artikel-Nr.

10-0102€0dax
10-1102€0dax
10-2102e0dax
L0-€102e0dax
10-€202e0dax
L0-¥102e0dax
10-G102€0dax
10-9102€0dax
10-2102€0dax
10-8102€0dax
10-6102€0dax
10-0202e0dax
10-1202e0dax
10-¢202¢e0dax

Getriebeiibersetzung 1:

----------m---

Nenndrehzahl [U/min]

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1250 470

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 7,4 mNm 5250 U/min <250 mA 6500 U/min <85 mA 3,97 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
900 — 6000 /( 300
n [U/min] I ImA]
750 — 5000 250
600 —| 4000 200
7 .
450 3000 150 2,
300 — 2000 100
T\ 777
150 —| 1000 50
M [Ncm] 0,8 1,6 2,4 32 4,0 M [Nm] 0,5 1,0 1,5 2,0 25 3,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP032030-01 bis XDP032043-01

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe

Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H3
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebe- Fo6 466103 Lto5
Ubersetzung L 3 16,3+ 0,5
; 3,
1:5 20,6 12,
1:14 — 1:35 27 . p o i L4
8 4 < el
: d = =
1:51 - 1:139 33,4 S -= [] Q
. . — vy Gg kL
1:189 — 1:939 39,8 MBS s €| 8
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x | x | x x X > > x x > x X x
o o o o o o o o @) @) o ) o @)
o o o o T o o T o o T T o o
o o o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w w w w w w
N N N N N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w w B H D B
@ ™ » @ T x @ N ® © @ " » @
Artikel-Nr. 2l 2| le|c|2]|2|<c|[c]|c|2]|c]z¢s

Getriebeiibersetzung 1:

-----m-m------

Nenndrehzahl [U/min] 1232

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1460 521

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 1,3 Ncm 6160 U/min <500 mA 7300 U/min <80 mA 85W
Motordiagramm Getriebediagramm
ITA]  n[U/min] n [U/min]
6,0 -| 7000 ‘ % 400
n [U/min] 1 [A]
B 1:19
3,0- 3500 200
1:35
i [ e S EANI 1:71
M [Nem] 15 30 45 60 75 M [Nm] 04 08 1,2 1.6 2,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP032030-02 bis XDP032043-02

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe

Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H3
Daten siehe Anhang

Abmale
Getriebe- @26 46,6103 Lt+o,5
Ubersetzung L 3 16,3+ 0,5
. 3.
1:5 20,6 12
1:14 - 1:35 27 . s | = af | [ Lt
o 3| = 4| TE
1:51 — 1:139 33,4 ¥ & = O =
a0 1. - A
1:189 — 1:939 39,8 S5 s ¢’
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x x | x x x x X x x X x X x
) ) ) ) ) ) [w) o ) lw) o lw) ) o)
o o T T T T o T o o T T o )
o o o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w w w w w w
N N N N N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w w N N N S
. @ " N @ & ¢ @ N ?" @ @ ™ '.\’ @
Artikel-Nr. N B | S| R 5 5 N N N N N < N R

Getriebeiibersetzung 1:

m-------------

Nenndrehzahl [U/min] 1190

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1460 521

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 1,1 Ncm 5950 U/min <900 mA 7300 U/min <150 mA 7,0 W
Motordiagramm Getriebediagramm
ITA]  n[U/min] n [U/min]
6,0 4 7000 400
n [U/min] I[A]
1:19
1:35
3,0 3500 200
TN 1:71
] | ——
\'\\
M [Nem] 15 30 45 6,0 75 M [Nm] 0,4 0,8 1,2 1,6 2,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP037xxx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H5 oder Encoder
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebe- 57,1*%° L*0®
libersetzung L 3_| 1637
12
1:5 22,1 | T
1:14 - 1:27 28,5 I || ””'“g 7,,{7+ — é’ ‘E«\#
Q 4 4§
1:51-1:139 34,9 29 o2
L v g1
L J v 8
1:189 - 1:721 41,3
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
> < < > x < < x < x > x
g g S o =} = = o g =} o =
T T T T T o o T T T ) T
o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w W w w w
~ ~ ~ N N ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~
o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o - - =
|| Elg || |||z |D
Artikel-Nr. = = O O = - = =T = 2| 2] 2|2

Getriebelibersetzung 1: 5 14 19 27 51 71 100 139 189 264 516 721
0 375 268 192 101 75 54 40 29 22 11 8

Nenndrehzahl [U/min] 99

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1158 437 312 223 118 84 60 43 32 23 11,5 8,3
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 24 mNm 5150 U/min <750 mA 6000 U/min <130 mA 12,7W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
4800— 6000 ‘ ‘ 300 =
n [U/min] >
4000— 5000 250 — \®
1 [mA]
3200— 4000 200
2400— 3000 150 \
1600— 2000 100 z.
| <
— 1
800 000 50 1 77
I
M [Nem] 4 8 12 16 20 M [Nm] 2 4 6 8 10

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP042xxx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor

mit Planetengetriebe

Nennspannung 24V

Abtriebswelle mit Kugellager, Schragverzahnung

Optional:
Hall-IC Typ H6
Daten siehe Anhang

Abmalfle
Getriebe- o REEOS L. L o
Ubersetzung L L | 2| _20%05
|12
1:15-1:25 39,2 T _
[ |
1:51 — 1:120 459 |
L 5-8.%
1:180 — 1:720 52,6 n_ Mgt
?; s g
11062 — 1:3600 59,6 [I 3

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

Artikel-Nr.

10-10020dax
10-200¢0dax
10-€002¥0dax
10-¥002¥0dax
10-G00¢0dax
10-900¢¥0dax
10-2002¥0daX
10-8002¥0dAX
10-60020dax
10-010¢0dax
L0-1102¥0dax
10-¢102v0dax
10-€102¥0dax
L0-¥1020dax
10-G102v0dax
10-9102¥0dax
10-2102¥0dax
10-8102¥0dax
10-6102¥0dax
10-020¢0dax

Getriebeiibersetzung 1: 720 1062 1470 2500 3000 3600
-m
Nenndrehzahl [U/min] 224 190 152 75 11 17,1 12,9 7,6 5,3 1,5
Leerlaufdrehzahl [U/min] 225 180 25 20,3 153 7,5 4,2 31 1,8 1,5
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 3,5 Nem 3800 U/min <820 mA 4500 U/min <220 mA 13,65W
Motordiagramm Getriebediagramm
ITA]  n [U/min] n [U/min]
6— 5000 300 ‘
1:15
n [U/min I'[A
4 [ ] Al 200
—
—| 2500 —— -
TS| 1:25
2 100 —————— ——
— 1:51 T —
M [Nem] 6 12 18 24 30 M [Nm] 0,4 0,8 1,2 1,6 2,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP042xxx-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor

mit Planetengetriebe

Nennspannung 12V

Abtriebswelle mit Kugellager, Schragverzahnung

Optional:
Hall-IC Typ H5
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebe- . 6503
. @35
Ubersetzung L ‘0
23.02
1:15-1:25 39,2
1:51 - 1:120 45,9 3\
1:180 - 1:720 52,6 i
Ax M4xB +
[=]
1:1062 — 1:3600 59,6 ||| ] [l
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
X | x| x| x| x| x| x| x| x|>x[x|><|>x|x>x|>x/|x>x]|x>x|x]|x|[ x
||| C|c|C|lo|c|lo|oc|C|c|c|C|o|l|c|ao|lol|lol|ld
v ||| ol o|o|lo|lo|l3o|lD|o|l DDl ol T]|lT| T T|] DI T
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
B S S B B B A A A B B B B B B B B B B B
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o = - = = = = = s = = N
TNl Pl |IPlelelzINM]Ie]I Rl Yl R]C
Artikel-Nr. o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N

Getriebeiibersetzung 1: 1062 1470 2500 3000 3600
m-------
Nenndrehzahl [U/min] 250 221 188 150 74 31 208 169 128 75 52 35 26 15
------
Leerlaufdrehzahl [U/min] 225 180 25 20,3 15,3 7,5 4,2 31 1,8 1,5
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 4,3 Ncm 3750 U/min <2000 mA 4500 U/min <500 mA 16,56 W
Motordiagramm Getriebediagramm
ITA]  n [U/min] n [U/min]
12— 5000 300
n [U/min]
1:15
8 200
1:25
— 2500
I [mA]
4_| 100
B T T | | 151
M [Ncm] 6 12 18 24 30 M [Nm] 0,8 1,6 2,4 3,2 4,0
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Motortyp XDP043xxx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H5
Daten siehe Anhang

Abmale
Getrlebe_ O425-03 §5+0.2 L+d,5 __.i
Ubersetzung L Lo Jma oo,
12
1:4 26,15 . Th ,
9 =H N —1
1:14 - 1:24 32,95 g 0 U — .
1:49 — 1:144 39,75 R
. -y
1:212 — 1:864 46,45 e e

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

Artikel-Nr.

10-L00EY0dAX
10-200€70daX
10-€00£70dAX
10-P00EYOAX
10-500£70daX
10-900£70daX
10-200€70daX
10-800€¥0dAX
10-600£0daX
10-040£70daX
10-LLOEYOdAX
10-Z0E0daX
L0-€10£70daX
L0-710E70dAX
10-G10£70daX

Getriebeiibersetzung 1:

Nenndrehzahl [U/min] 1313

orson --------

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1500 429

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 2,8 Ncm 5250 U/min <900 mA 6000 U/min <170 mA 15,56 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
6000— 6000 400
n [U/min] I [mA]
1:17
3000 3000 200
1:24
T 1:49
M [Nem] 5 10 15 20 25 M [Nm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0
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Motortyp XDP043xxx-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H5
Daten siehe Anhang

Abmalfle
Getnebe' O425-03 §5+0.2 L+d,5 __.i
Ubersetzung L L Jma FoE08
12
1:4 26,15 0 iy '
o —.g ﬂ ]_‘—l—*'
1:14 — 1:24 32,95 g o U — ,
1:49 — 1:144 39,75 ]
1:212 — 1:864 46,45 e e
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
< > > > x | x > > > x | x > < < <
lw) ) ) ) o o] ) o w) w) w) ) lw) |w] lw)
o o) o) o) T ) o) ) ) ) ) ) o o o
o o o o o o o o o o o o o o o
Y H H H N N H N A A A N D S S
w w w w w w w w w w w w w w w
o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o - = = - - -
- N w B ()] D ~ (o] © o - N w E-N (6]
Artikel-Nr. S S S S S S S S S S S S S S S

N N N N N N N N N N N N N N N

Getriebeiibersetzung 1:

Nenndrehzahl [U/min] 1273

1 N 2 K

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1500 429

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12V 3,2 Ncm 5090 U/min <2100 mA 6000 U/min <350 mA 17,09 W

Motordiagramm Getriebediagramm

I [mA] n [U/min] n [U/min]
15000 - 6000 400

n [U/min] I [mA]
1:17
7500— 3000 200
T 1:24 1:49
M [Nem] 5 10 15 20 25 M Nm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0
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Motortyp XDP045001-01 bis XDP045020-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H6
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebe- 66 L*0%
libersetzung L 2 | 20%°
12
1:4 32,5 [
=g

1:14 - 1:24 39,2 “ || o
1:49 —1:144 45,9 3 ) G 777777 777777% I N | E— _ Q
I

1:212 - 1:864 52,6 = ~ %’g’

L S

1:1062 - 1:3600 59,6
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:

X x x x x X X X X X X x x X x X x x x X
c|c|lc|C|C|c|oc|c|C|oc|lc|oc|S|oc|c|&|c|S|c]| G
v ||| || o|o| ool Dl DDl DDl D| T DD O] T
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
S B B -h B B B B B B B -h B B B B B B B B
[$)] (&) [6)] [$)] (&) [$)] [6)] [6)] [$)] (&2 [6)] (2 [$)] [6)] (&) (42} [$)] [$)] [$)] [$)]
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o = e s - = = a = = = )
TNl d|lelelelzIRlIelbl@l@|I IRl P|C
Artikel-Nr. Ll 2|22 C2]2(2]2]|2]12]1<2]¢

Getriebeiibersetzung 1: 1062 1470 2500 3000 3600

R 5 2 A I N
5,5

Nenndrehzahl [U/min] 1475 421 347 120 97 70 57 41 12 9,5 9,4 y

arrsron --------

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1750 142 115 23,8 3,8

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 57 mNm 5900 U/min <2100 mA 7000 U/min <500 mA 34,7W
Motordiagramm Getriebediagramm
ITA] | n [U/min] n [U/min]
15,0 4 7200 ‘ ‘ 450
n [U/min]
12,5 4 6000 375 >
I'[A ‘>
10,0 -4 4800 ol 300 z
75 — 3600 225
&
50 — 2400 150 = v
25 - 1200 75 — — 149
I
M [Nm] 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 M [Nm] 2,5 5 7,5 10 12,5
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Motortyp XDP045001-02 bis XDP045020-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC-H6
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebe- TK 35 . 661 0.3 -~ L£05
Ubersetzung L - 2 | 20605
" ] A2
1:4 32,5 s 8 —— T
« -3 [}
1:14 - 1:24 39,2 : 3 b ke o8
& 3 & e
~N ~N
1:49 - 1:144 45,9 ¢ o 8 O
1:212 — 1:864 52,6 ! : e
iS8
1:1062 - 1:3600 59,6 —ax M6
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:

X X X X X X X X X X X X X X X X X X X X
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o ) o Y Y Y 0 Y 0 e 0 e 0 0 ) o 0 o e e
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
S B S B B B B B B B B B B B B B N B B B
[$)] [6)] [$)] [$)] [$)] [$)] [6)] [$)] [6)] (&2 [6)] (&2 [6)] [6)] (42} [$)] (42} [$)] (42} (42}
sl8|s8|8]8|8|8|8|38]8|23|23|23|83|23]23|283|28|28]|RBR
Artikeh-Nr. cRle|2lele|R|elele|zlP|lelR2lol2|R|®|2]|®
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N

Getriebelibersetzung 1: 24 49 61 84 104 144 212 294 1062 1470 2500 3000 3600
T P 7 T P T 7 0 P T P Y T
Nenndrehzahl (U/min) 1425 407,1 3353 2375 1163 9344 67,86 5 39,58 26,89 19,39 11 9135 7917 66 537 38 228 19
--------
Leerlaufdrehzahl (U/min) 1750 500  411,8 2917 1429 1148 83,33 67,31 4861 3302 2381 1389 11,22 9,722 81 6,59 4,76 2,333 1,94
Motordaten

Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung

12v 7 Ncm 5700 U/min <5500 mA 7000 U/min <900 mA 41,3W

Motordiagramm Getriebediagramm
I[A]  n [U/min] n [U/min]

27— 7200 4 50

n [U/min] 1TA]
— 6000
1:14
18— 4800 3 00
— 3600
1:24
9 2400 150
\\
— 1200 .
1:49
\
[
M [Nm] 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 M [Nm] 2.5 5,0 7,5 10 12,5
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Motortyp XDP045030-03 bis XDP045063-03

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe

mit Hall-IC

Nennspannung 24V

Daten siehe Anhang

Abmalflie

Getriebe- Molex JST 5273-02A 814 233 L 25

fibersetzung L < JST-ZHR-4 P=2,0 4P 28 | _ | ;’gigﬁf
2

1:3,7-1:6,75 41,2

P8g6

1:13,73 — 1:45,56 53,3

P42
#2509

Ba2a =
T

!

(4x) M3x10 Ztr. DIN 332 D M3x9
%36 (4x) Mdx10

)

1:50,89 — 1:307,54 67,4

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten

Artikel-Nr.

€0-0€05¥0ddX
€0-1€05¥0ddX
€0-¢€05¥0ddx
€0-€€05¥0ddxX
€0-¥€05¥0ddX
€0-6€05¥0ddX
€0-9€05¥0ddX
€0-2£05¥0ddX
€0-8€05¥0ddX
€0-6€05¥0ddX
€0-1¥0S¥0ddX
€0-¢¥0S¥0ddx
€0-€v05¥0ddX
€0-¥¥05¥0ddX
€0-G¥05¥0ddX
€0-9v05¥0ddX
€0-/¥05¥0ddX

Getriebeiibersetzung 1: 6,75 13,73 15,88 18,36 19,2 2,2 25,01 26,85 28,93 34,97 4556 50,89 58,85 68,06

-m-mmn--m----
132 11

Nenndrehzahl [U/min] 1625 1405 1161 172

Nemst A -----------------

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1892 1636 1351 1037

Artikel-Nr.

£0-80550daX
£0-60550daX
£0-050550daX
£0-150570daX
£0-25050daX
£0-€5050daX
£0-750570daX
£0-65050daX
£0-950550daX
£0-25050daX
£0-85050daX
£0-65050daX
£0-0905+0daX
£0-19050daX
£0-29050daX
£0-€905+0daX

Getriebeiibersetzung 1: 71,16 78,71 92,70 9517 99,50 107,20 115,07 123,97 129,62 139,13 149,90 168,84 181,24 195,26 236,09 307,54
T T N AN A AN A CEN A N R 2 N A A
63,2 60,4 56,1 52,3 48,5 46,4 43,2 40,1 33,2 30,8

Nenndrehzahl [U/min] 64,9

Nemster A ----------------

Leerlaufdrehzahl [U/min]
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Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 0,06 Nm 5500 U/min <26 A 7000 U/min <0,5A 40 W
Motordiagramm
I (A) (min'1)
20— 7000
18— 6300 N 24V
16— 5600 \\ /n(U/min) 1 (A)
14— 4900 \\ [/ /'
12} 4200 s
10— 3500 /
8[— 2800
6 2100 \\
N
4 |— 1400
21— 700 \\
Ma(Nm) 0 0,1 0,2 0,3 0.4 0,5
Getriebediagramm
-1
n(min )
400
350 N
\ 1:18,36
300
250 \ /
1:45,56
200 —
1:71,16
150
7
100 —
— A
%0 N\ s S——
N
3 4 5 6 9 0o 11 12

M _(Nm 1 2
 (Nm)
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Motortyp XDP045030-09 bis XDP045062-09

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Abmalie
Getriebe- B . B ¢ s
0 L
Ubersetzung 6£05_ 58 Passfeder | Key
e A3x3x16
1:3,7-1:5,18 41,2 2| + 3
©«
i I
o | i
4 I- 2
1:13,73 - 1:34,97 53,3 = I 18
5 y =
!
!
1:50,89 — 1:236,09 67,4 @32 (%) M3<T
~ - roter Punkt
@36 (4x) Max10 Typenschild 21r.! alignment DIN 332-0 M3x9 red mark
Lt = rating plate
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten
x x x x x x x x X x x x x x x
@) @) o @) o @) o o @) o @) @) [} o @)
T T T T T T T T T T T T T T T
o o o o o o o o o o o o o o o
e e = e = e = = e = e = i = =
(6] A [$)] (6] [$)] (&) (2} (2} [$)] (2} (&) [} [$)] [} [}
o o o o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w S B B B B B
@ = e N @ @ N ® © o e @ x @ N
Artikel-Nr. o o o o o o o o o o o o o o o
. (] (] © © © © © © © © © © o © ©

Getriebeiibersetzung 1: 4,28 5,18 13,73 15,88 18,36 19,2 22,2 25,01 26,85 28,93 3497 50,89 58,85 68,06

mmm-

Nenndrehzahl [U/min] 1625 1405 1161 438 328 313 271 172 118 102

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1892 1636 1351 365 315 280 200 138 119 103

60-8¥0S¥0dAX
60-6¥0S¥0dAX
60-0505¥0dax
60-1505¥0dax
60-250S¥0dax
60-€505¥0daxX
60-¥505¥0daX
60-G505¥0daxX
60-9505¥0daxX
60-250S¥0dax
60-8505¥0dAX
60-650S¥0daX
60-0905¥0dax
60-1905¥0dax
60-2905¥0dax

Artikel-Nr.

Getriebeiibersetzung 1: 71,16 78,71 92,70 95,17 99,50 107,20 115,07 123,97 129,62 139,13 149,90 168,84 181,24 19526 236,09

Nenndrehzahl [U/min] 64,9 63,2 52,3 48,5 46,4 43,2 40,1 35,6 33,2 30,8 25,5

60,4 56,1
Nemsirom 4 ------------ --

Leerlaufdrehzahl [U/min]
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Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 0,06 Nm 5500 U/min <26 A 7000 U/min <0,5A 40 W

Motordiagramm

20— 7000

18— 6300 N

24V
16— 5600 \\
N | /nUimin) i

Lo NG
/

10— 3500

g 2800

— 2100
6 N

4 — 1400 \

— 700

IN)

M_(Nm) 0 0,1 0,2 0,3 0,4 05

Getriebediagramm

-1
n(min )

400

350 \

300

250 \ /
1:45,56

200 £

150 \A

100

50 \\lv\\ —

M _(Nm 2 3
 (Nm)

118,36

v

1:71,16

IS
(4

(<)
©
o
N
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Motortyp XDP054xxx-01

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe

Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H7
Daten siehe Anhang

Abmalle
Getriebe- 89-03 L+0,5
— N5
Ubersetzung L <3 2240
.l 15
1:3-1:4 53,0 i
& @ i 1 i
1:12-1:19 68,5 w
1
1:43—1:113 84 . y eql o8 |oy
403 *9 *;' 3
1:150 — 1:676 99,5 s

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

X

Artikel-Nr.

L0-120¥S0dd

10-¢201S0dax
10-€20150dAdX
L0-¥201S0dAdX
10-G201S0dAX
10-920150dAdX
10-£20150dAX
10-820150dAX
10-620150dAX
10-0€0150dAX
L0-1€01¥50dAX
10-2€0150dAaX
L0-€€0150dAX
L0-¥€0150dAX
10-G€0150dAX
10-9€0150dAX
10-2£0150dAX
10-8€0150dAX

Getriebelibersetzung 1: 100 113 150 230 285 353 488 546 676

m

Nenndrehzahl (U/min) 1817 1363 454 363 287 127 103

Leerlaufdrehzahl (U/min) 2000 1500 500 400 316 140 113 91 74 60 26 17
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 6,5 Ncm 5450 U/min < 27050 mA 6000 U/min <750 mA 48,3 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
20— 6000 500 |
n [U/min] 1:12
| | ——1:19
10— 3000 250 —
1[A] I
| S N 1:43 — |
M [Nem] 10 20 30 40 50 M [Nm] 1 2 3 4 5
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Motortyp XDP042RAxxx-01

DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Abmale

Power cables 150+£10 long
— 20 AWG, style 1569

red +; black- P 25
| L e 58 | " Passfeder / Key DIN 6885
b il —Sm = f| A3X3X16
__"" 2| :_r‘ X3X
@ ';" -2
! g il % I8 (g ‘&A
® _ |Lesh Ztr alignment DIN 332-D M3x9 —
w
nicht maRstabsgetreu!
Motordaten |  XDP042RAOxx-01 | XDPD42RA1xx-01
Motorlange L mm 62 | 81
Nennspannung \Y 24
Nenndrehzahl rpm 3000 3300
Nenndrehmoment Nm 0,038 0,057
Nennstrom A 1,1 1,6
Leerlaufdrehzahl rpm 4000
Anschluss / Schaltbild
AORT—— ALTER -
g ™
| ©r |
I 2.4pH ; I
i | EEE 2 || |
| |
I 1nF = InF l
i 1000V 1000Y |
I‘\ + - /]I
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XDP042RA0xx-01 XDP042RA1xx-01  |Getriebe]
XX P i no Mn Mn Mmax
mm [U/min] Nm Nm Nm
00 3,70 1081 0,11 0,17
01 41,2 4,28 935 0,13 0,20 3
02 5,18 772 0,16 0,24
04 13,73 291 0,39 0,59
05 15,88 252 0,45 0,68
06 18,36 218 0,52 0,78
08 54,3 22,20 180 0,63 0,95
09 25,01 160 0,71 1,07
10 26,85 149 0,77 1,15 7.5
11 28,93 138 0,82 1,24
12 34,97 114 1,00 1,49
15 58,85 68,0 1,57 2,35
16 68,06 58,8 1,81 2,72
18 78,71 50,8 2,09 3,14
19 92,70 43,1 2,47 3,70
21 99,50 40,2 2,65 3,97
23 67,4 | 11507 34,8 3,06 4,59
25 129,62 30,9 3,45 5,17 15
26 139,13 28,8 3,70 5,55
27 149,90 26,7 3,99 5,98
28 168,84 23,7 4,49 6,74
30 195,26 20,5 5,19 7,79
31 236,09 16,9 6,28 9,42
39 337,35 11,9 8,33 12,50
41 352,71 11,3 8,71 13,07
43 397,29 10,1 9,81 14,72
45 426,46 9.4 10,53 15
48 493,18 8,1 12,18 15
51 80,5 | 555,52 7,2 13,72 15 15
55 671,67 6,0 15 15
58 776,76 5,1 15 15
62 1011,84 4,0 15 15
65 1318,05 3,0 15 15
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Motortyp XDP042RAxxx-02

DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 12V

Abmale

Power cables 150+10 long
20 AWG, style 1569
red +; black- P 25

. B 28 "|Passfeder / Key DIN 6885
- - e H| A3x3x16

(P 5
(= 3 (Y
9 oy o
s = 3 T T
1 o
5 . L
® L 8505 Ztr/ alignment DIN 332-D M3x9
S
nicht maRstabsgetreu!
Motordaten XDP042RA0xx-02 | XDP042RA 1xx-02
Motorlange L mm 62 | 81
Nennspannung \% 12
Nenndrehzahl rpm 3300
Nenndrehmoment Nm 0,028 0,057
Nennstrom A 1,3 3,2
Leerlaufdrehzahl rpm 4000

Anschluss / Schaltbild

N— ALTER

57 o~

J b
i |
| |
E I 2.4pH 2.4pH I i
| I I |
: i |
| 1nF = InF |
: 1000V 1000V .
| |
\\ —+ = 7
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XDP042RA0xx-02 XDP042RA1xx-02 Getriebel
XX P [ no Mn My Mmax
mm [U/min] Nm Nm Nm
00 3,70 1081 0,08 0,17
01 41,2 4,28 935 0,10 0,20 3
02 5,18 772 0,12 0,24
04 13,73 291 0,29 0,59
05 15,88 252 0,33 0,68
06 18,36 218 0,39 0,78
08 54,3 22,20 180 0,47 0,95
09 25,01 160 0,53 1,07
10 26,85 149 0,56 1,15 7.5
11 28,93 138 0,61 1,24
12 34,97 114 0,73 1,49
15 98,85 68,0 1,15 2,35
16 68,06 58,8 1,33 2,72
18 78,71 50,8 1,54 3,14
19 92,70 43,1 1,82 3,70
21 99,50 40,2 1,95 3,97
23 67,4 | 11507 34,8 2,26 4,59
25 129,62 30,9 2,54 517 15
26 139,13 28,8 2,73 5,55
27 149,90 26,7 2,94 5,98
28 168,84 23,7 3,31 6,74
30 195,26 20,5 3,83 7,79
31 236,09 16,9 4,63 9,42
39 337,35 11,9 6,14 12,50
41 352,71 11,3 6,42 13,07
43 397,29 10,1 7,23 14,72
45 426,46 9,4 7,76 15
48 493,18 8,1 8,98 15
51 80,5 | 555,52 7,2 10,11 15 15
55 671,67 6,0 12,22 15
58 776,76 5,1 14,14 15
62 1011,84 4,0 18,42 15
65 1318,05 3,0 23,99 15
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Motortyp XDP042RAxxx-03

DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

mit Hall-IC 2x5 Impulse

Abmalflie

cw bei + an rot

|
. P2 150+ 10 L P 25
o De8 48 | | 1. 28
6.5 | Passfeder DIN 6885
L P32 - = 2| A3x3x16
3
45 —— } T
(NS %; T [ | || |
7o e
» Q(@)9 . e (|3 | I
8 e\ g/ o S g N
VNGRS % s - / =1
! =]
N\ 4x M4x10 g
4x M3x10 Ztr. DIN 332-D M3x9 —
nicht mafRstabsgetreu!
Motordaten I XDP042RA0xx-03 I XDP042RA 1xx-03 Ansicht: Z / View: Z
Motorlange L mm 62 | 81 4y 5 /8
Nennspannung \Y 24 Z
Nenndrehzahl rpm 3000 3300 R
il
Nenndrehmoment Nm 0,038 0,057 part. no. 39-01-2060
Power cables:
Nennstrom A 1,1 16 1/ 2\ 3 20 AWG, style 1569 red+, black-
Leerlaufdrehzahl rpm 4000 with terminals Molex serie 5556
part.no. 39-00-0038
FILTER Hall sensor cables:
gh T - N Steckerbelegung 26 AWG, style 1569
! orange, black, yellow, blue
} E®] ! 1 + Power RD with terminals Molex serie 5556
i | 2| i 2 - Power BK partno. 39-00-0046
] I I i 3 | -GND (Hall sensor) BK
i | o | | Technische Daten / L OUT(:{ Gal sens)or) &
i InF = InF i Technical data: e —
i 1 1000V 1000V l i Ub = 3,8-24 VDC 6 |OUT 2 (Hall sensor) YE
N > ,) Open Kollektor 1
OUTPUT S IGNAL OF HALL SENSOR
PRSI b s e v A s el TR =Y
1( Output signal pulse duty factor: 50% *15 ]:
HALL SENSOR DIAGRAM V| Phase CH1-CH2: 90° +15° i
s7 N i
+Vin ® »—r [ f—e e OUTT i
Orange DI J_ ci _L - Blue : :
INATAE o 100 1 1,:7,,; | |
. | T |
-GND ® € * !
Black !
|
|
|
Ili‘ill : *OUT 2 i
l g Yellow [
T c3 5 PULSES / ROUND FOR CHANNEL )
onrF SV . P,
% it 4 2x5 Impulse /Motorumdrehung
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XDP042RA0xx-03 XDP042RA1xx-03  |Getriebe
XX P i no Getriebebruch Mn M Mmax
mm [U/min] Nm Nm Nm
00 3,70 1081 63/17 0,11 0,17
01 41,2 4,28 935 30/7 0,13 0,20 3
02 5,18 772 57 /11 0,16 0,24
04 13,73 291 3969 / 289 0,39 0,59
05 15,88 252 270/ 17 0,45 0,68
06 18,36 218 900 / 49 0,52 0,78
08 54,3 22,20 180 1710/ 77 0,63 0,95
09 25,01 160 1701/ 68 0,71 1,07
10 26,85 149 3249 / 121 0,77 1,15 7,5
11 28,93 138 405/ 14 0,82 1,24
12 34,97 114 1539 / 44 1,00 1,49
15 58,85 68,0 17010 / 289 1,57 2,35
16 68,06 58,8 8100/ 119 1,81 2,72
18 78,71 50,8 27000 / 343 2,09 3,14
19 92,70 431 107163 /1156 2,47 3,70
21 99,50 40,2 | 204687 /2057 2,65 3,97
23 67,4 | 11507 34,8 | 97470/ 847 3,06 4,59
25 129,62 30,9 96957 /847 3,45 517 15
26 139,13 28,8 185193 /1331 3,70 5,55
27 149,90 26,7 23085 /154 3,99 5,98
28 168,84 23,7 45927 | 272 4,49 6,74
30 195,26 20,5 10935 / 56 5,19 7,79
31 236,09 16,9 41553 /176 6,28 9,42
39 337,35 11,9 | 94798 /281 8,33 12,50
41 352,71 11,3 | 440897125 8,71 13,07
43 397,29 10,1 | 229635 /578 9,81 14,72
45 426,46 9,4 49043 / 115 10,53 15
48 493,18 8,1 21027 / 43 12,18 15
51 80,5 | 555,52 7.2 | 207765374 13,72 15 15
55 671,67 6,0 97393 / 145 15 15
58 776,76 5,1 97096 / 125 15 15
62 1011,84 40 | 623295/616 15 15
65 1318,05 3,0 | 295245/224 15 15
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Motortyp XDP042RAxxx-04

DC-Motor mit Planetengetriebe

Nennspannung

12V

mit Hall-IC 2x5 Impulse

Abmalle
cw bei + an rot
|
. 150+ 10 L P 25
f= ] - 48 | | J.28
6,5 | Passfeder DIN 6885
o i s 2. [ A3x3x16
/ 3
R [} A
e ] b 1
% T / o
© | "
2 (b —3
g ! S
1 G
4x M4x10 8.
4x M3x10 Ztr. DIN 332-D M3x9 —

nicht mafRstabsgetreu!

Motordaten | XDP042RA0xx-04 | XDP042RA 1xx-04 Ansicht: Z / View: Z
" 4, 5 6
Motorlange L mm 62 I 81 \ f /
Nennspannung \% 12 ' z
Nenndrehzahl rpm 3300 Molex 5557 mini fit
Nenndrehmoment [  Nm 0,028 0,057 gwe"r‘;aﬁi,"m
Nennstrom A 1,3 3,2 1/ 9l i3 20 AWG, style 1569 red+, black-
with terminals Molex serie 5556
Leerlaufdrehzahl rom 4000 partno. 39-00-0038
Hall sensor cables:
FLTER Steckerbelegung 26 AWG, style 1569
e a4 orange, black, yellow, blue
{ [@j d SEOWEY s with terminals Molex serie 5556
}‘ 2 - Power BK partno. 39-00-0046
N 24l 3 | -GND (Hallsensor) | BK
| | Technische Daten / 4 _|OUT 1 (Hall sensor)| BU
| InF = InF Technical data: 5 + (Hall sensor) OR
1 1000V 1000V Ub = 3.8-24 VDC 6 |OUT 2 (Hall sensor) YE
‘ ,
"\ 5 iy Open Kollektor f
OUTPUT SIBNAL OF HALL SENSOR
("____ Tt TTTTTT T T T T T T T 5
Output signal pulse duty factor: 50% *15 !
HALL SENSOR DIAGRAM
V| Phase CH1-CH2: 90° +15°
5" N - out1
\
+Vin b [ — our1 , cH1 |
Crange DI cl J_ a5 Blue
NAIAE 100 1F 10 nF
-GND & < T 8;?2 2
Black :
L:: ‘Lll ; * OUT 2 I A A
l Yellow
T lgﬂr L 5 PULSES / ROUND FOR CHANNEL )
% P 2x5 Impulse /Motorumdrehung
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XDP042RA0xx-04 XDP042RA1xx-04  |Getriebe
XX P i no Getriebebruch Mp Mn Mmax
mm [U/min] Nm Nm Nm
00 3,70 1081 63 /17 0,08 0,17
01 41,2 4,28 935 30/7 0,10 0,20 3
02 518 772 57 /11 0,12 0,24
04 13,73 291 3969 / 289 0,29 0,59
05 15,88 252 270/ 17 0,33 0,68
06 18,36 218 900 / 49 0,39 0,78
08 54,3 22,20 180 1710/ 77 0,47 0,95
09 25,01 160 1701/ 68 0,53 1,07
10 26,85 149 3249/ 121 0,56 1,15 7,5
11 28,93 138 405 / 14 0,61 1,24
12 34,97 114 1539 / 44 0,73 1,49
15 58,85 68,0 17010 / 289 1,15 2,35
16 68,06 58,8 8100/ 119 1,33 2,72
18 78,71 50,8 27000 / 343 1,54 3,14
19 92,70 43,1 107163 / 1156 1,82 3,70
21 99,50 40,2 204687 /2057 1,95 3,97
23 67,4 | 11507 34,8 97470 / 847 2,26 4,59
25 129,62 30,9 96957 /847 2,54 5,17 15
26 139,13 28,8 185193 / 1331 2,73 5,55
27 149,90 26,7 23085 /154 2,94 5,98
28 168,84 23,7 45927 | 272 3,31 6,74
30 195,26 20,5 10935 / 56 3,83 7,79
31 236,09 16,9 41553 /176 4,63 9,42
39 337,35 11,9 94798 / 281 6,14 12,50
41 352,71 11,3 44089 / 125 6,42 13,07
43 397,29 10,1 229635 / 578 7,23 14,72
45 426,46 9.4 49043/ 115 7,76 15
48 493,18 8,1 21027 / 43 8,98 15
51 80,5 | 555,52 7,2 207765 / 374 10,11 15 15
55 671,67 6,0 97393/ 145 12,22 15
58 776,76 5,1 97096 / 125 14,14 15
62 1011,84 4,0 623295 / 616 18,42 15
65 1318,05 3,0 295245 | 224 23,99 15
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Motortyp XDP0O63RAXxxx-01

DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Abmalie
Power cables:
cw bei + an rot ,—red+ . black-
cw at + to red 18 AWG, style 1569
i | P 39
| Passfeder / Key DIN 6885
|| e L o 9 | . [| Asxsx18
| .-'
é S m 1’ l
E T E— v
1 & A I g
= 2] ! &[
© 1S
S =
+ v S
Y 2+03 s
~N | 2 L
g IS il Ztr/ alignment DIN 332-D M5x125 — &
400+ 10
nicht maRstabsgetreu!
Motordaten | XDP063RA0Xx-01 | XDPOB3RA 1xx-01
Motorlénge L mm 95 125
Nennspannung \Y; 24
Nenndrehzahl rpm 3300
Nenndrehmoment Nm 0,12 0,2
Nennstrom A 3,5 6
Leerlaufdrehzahl rpm 3600

Anschluss / Schaltbild

FILTER
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XDP063RA0xx-01 XDP063RA1xx-01 Getriebel
XX P i No M, M, Mmax
mm [U/min] Nm Nm Nm
00 3,70 973 0,36 0,59
01 45,8 4,28 841 0,41 0,68 8
02 518 695 0,50 0,83
04 13,73 262 1,24 2,06
05 15,88 227 1,43 2,38
06 18,36 196 1,65 2,75
08 62,7 22,20 162 2,00 3,33
09 25,01 144 2,25 3,75
10 26,85 134 2,42 4,03 25
11 28,93 124 2,60 4,34
12 34,97 103 3,15 5,25
15 58,85 61 4,94 8,24
16 68,06 53 5,72 9,53
18 78,71 46 6,61 11,02
19 92,70 39 7,79 12,98
21 99,50 36 8,36 13,93
23 796 | 11507 31 9,67 16,11
25 129,62 28 10,89 18,15 50
26 139,13 26 11,69 19,48
27 149,90 24 12,59 20,99
28 168,84 21 14,18 23,64
30 195,26 18 16,40 27,34
31 236,09 15 19,83 33,05
39 337,35 11 26,31 43,86
41 352,71 10 27,51 45,85
43 397,29 9 30,99 50,00
45 426,46 8 33,26 50,00
48 493,18 7 38,47 50,00
51 96,5 | 555,52 6 43,33 50,00 50
55 671,67 5 50,00 50,00
58 776,76 5 50,00 50,00
62 1011,84 4 50,00 50,00
65 1318,05 3 50,00 50,00

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen

Tel. +49 7420/9399-0

www.ott-antriebe.de

Seite 81


http://www.ott-antriebe.de
http://www.ott-antriebe.de

Motortyp XDP0O63RAXxxx-02

DC-Motor mit Planetengetriebe

Nennspannung 12V

Abmale

cw bei + an rot

Power cables:
‘—red+ . black-

cw.:it’ +tton | 18 AWG, style 1569 59
' ! Passfeder / Key DIN 6885
P63 | " L N 9 _ . [ Asx5x18
52 | -0
| |
/f é Ar 1 .'I
a8 \\9 o I ]'..‘ g
& 2 S l"\ ~
o 1 =
& 2403 \ §
B s e Ztr/ alignment DIN 332-D M5x12,5 — &
| 400+ 10
nicht maRstabsgetreu!
Motordaten | XDPO63RA0XX-02 | XDPO63RA 1xx-02
Motorlange L mm 95 125
Nennspannung \% 2
Nenndrehzahl rpm 3200 3000
Nenndrehmoment Nm 0,12 0,2
Nennstrom A 6 7,5
Leerlaufdrehzahl rpm 3600 3400

Anschluss / Schaltbild

FILTER
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XDP063RA0xx-02 XDP063RA1xx-02 Getriebel
XX P [ No M, No M, Mmax
mm [U/min] Nm [U/min] Nm Nm
00 3,70 973 0,36 919 0,59
01 45,8 4,28 841 0,41 794 0,68 8
02 5,18 695 0,50 656 0,83
04 13,73 262 1,24 248 2,06
05 15,88 227 1,43 214 2,38
06 18,36 196 1,65 185 2,75
08 62,7 22,20 162 2,00 153 3,33
09 25,01 144 2,25 136 3,75
10 26,85 134 2,42 127 4,03 25
11 28,93 124 2,60 118 4,34
12 34,97 103 3,15 97 5,25
15 58,85 61 4,94 58 8,24
16 68,06 53 5,72 50 9,53
18 78,71 46 6,61 43 11,02
19 92,70 39 7,79 37 12,98
21 99,50 36 8,36 34 13,93
23 79,6 | 11507 31 9,67 30 16,11
25 129,62 28 10,89 26 18,15 50
26 139,13 26 11,69 24 19,48
27 149,90 24 12,59 23 20,99
28 168,84 21 14,18 20 23,64
30 195,26 18 16,40 17 27,34
31 236,09 15 19,83 14 33,05
39 337,35 11 26,31 10 43,86
41 352,71 10 27,51 10 45,85
43 397,29 9 30,99 9 50
45 426,46 8 33,26 8 50
48 493,18 7 38,47 7 50
51 96,5 | 55552 6 43,33 6 50 50
55 671,67 5 50,00 5 50
58 776,76 5 50,00 4 50
62 1011,84 4 50,00 3 50
65 1318,05 3 50,00 3 50
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Motortyp XDP0O63RAxxx-03

DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

mit Hall-IC 2x6 Impulse

Abmalflie

P 39 max. Schraubentete 85 mm
35010 L /
5% #52 I ~ Passfleder DIN 6885 5
& Bl _45 | s L/ Anxbx1s :
T 1 "‘ "5'5 5(9/ ‘l.:
. ; gl .'8,
bl e =y | S e 2
1 - 3 |[B——== I
& 8 ' 1
o =3 1 Y
: Vo
; 3 2403 )
" max Schraubentiefe 12mm % Zir. DIN 332-D MOx12.6 — #3601
$40=01
B48+0,1
nicht mafRstabsgetreu!
Motordaten | XDPOB3RAOXx-03 | XDPOB3RA1xx-03 |  Ansicht 7 / View: Z
4, 5 6
Motorlinge L mm 95 | 125 >
Nennspannung V 24 Molex 5557 mini fit
part.no. 39-01-2060
Power cables:
Nenndrehzahl rpm 3300 T et 158 k. B
with terminals Molex serie 55656
Nenndrehmoment Nm 0,12 0,2 partno, 30.00-0038
Nennstrom A 3 5 6 Hall sensor cables:
- Steckerbelegung / plug connection t}'xfxgrggr?‘mite yellow
Leerlaufdrehzahl rpm 3600 1 + Power RD Molex series 5556
2 - Power BU part.no. 39-00-0046
3 - GND (Hall sensor) WH
4 OUT 1 {Hall sensor) GN
5 + (Hall sensor) BN
6 OUT 2 (Hall sensor) YE
Anschluss / Schaltbild
HALL SENSORDIAGRAM OUTPUT SIGNAL HALL SENSOR
wWHIE  BROWN SREEN Y= OW (O M T e e — -
GN3 (3.8 20V qult o ouz | | £ \
! Output signal pulse duty factor: 50% +15 b ]
=2 LV P |
: . —-— 7 Out1 | | i
| | | |
R1: 150 : : : :
R2R3:390 | | ! l
C1: 100nF | | } l
| Qut2 | | |
C2.C4: 10nF : I | |
s || |
5 \
" et | ! . .
I . . F § I
I ¥ P L © IR I
Technische Daten / I ® ™ & @ E = I
Technical data: IL 12 Poles (6N + 6S) = 6 pulse / round for channel _JI

Ub = 3,8-20 VDC

Open Kollektor 2x6 Impulse /Motorumdrehung
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XDP063RA0xx-03 XDP063RA1xx-03 Getriebe
XX =] i Getriebebruch No M, M, Mmax
mm [U/min] Nm Nm Nm
00 3,70 63 /17 973 0,36 0,59
01 45,8 4,28 30/7 841 0,41 0,68 8
02 5,18 57 /11 695 0,50 0,83
04 13,73 3969 / 289 262 1,24 2.06
05 15,88 270/ 17 227 1,43 2,38
06 18,36 900/ 49 196 1,65 2,75
08 62,7 | 2220 1710/ 77 162 2,00 3,33
09 25,01 1701/ 68 144 2,25 3,75
10 26,85 3249 /121 134 242 4,03 25
11 28,93 405/ 14 124 2,60 4,34
12 34,97 1539/ 44 103 3,15 5,25
15 58,85 17010/ 289 61 4,94 8.24
16 68,06 8100/ 119 53 572 9,53
18 78,71 27000 / 343 46 6.61 11,02
19 92,70 107163 / 1156 39 7,79 12,98
21 99,50 | 204687 /2057 36 836 13.93
23 796 | 11507 97470 / 847 31 9,67 16,11
o5 129,62 96957 /847 8 10,89 18,15 50
26 139,13 | 185193/ 1331 26 11,69 19.48
57 149,90 23085 /154 24 12,59 20,99
8 168,84 | 45927272 21 14,18 23,64
30 195,26 10935 / 56 18 16,40 27,34
31 236,09 41553 /176 15 19,83 33,05
39 337,35 | 94798/281 11 26,31 43,86
41 352,71 44089 /125 10 27,51 45,85
43 397,29 | 2296357578 9 30,99 50
45 426,46 49043 /115 8 33,26 50
48 493,18 21027/ 43 7 38,47 50
51 96,5 | 55552 | 207765/374 6 43,33 50 50
55 671,67 97393 /145 5 50 50
58 776,76 97096 / 125 5 50 50
62 1011,84 | 623295/616 4 50 50
65 1318,05 | 295245/224 3 50 50
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Motortyp XDP0O63RAxxx-04

DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 12V

mit Hall-IC 2x6 Impulse

Abmalflie

P 39 max. Schraubentiete 8,5 mm
350= 10
52 L P o Passfeder DIN 6885 /
~ & 6.1, 45 | S_ 4 Aoxbx1g
7 i .f“_-,l 14 g
(= 1™
g B : >y ;
S 51 1 !
© =2 L L B
=3 X
& i
max. Schraubentiefe 12mm & Zu. DIN 332-D M5x12,5 — #36+0.1
240+ 01
D48+0.1
nicht mafRstabsgetreu!
Motordaten I XDP063RA0xx-04 | XDPO63RA 1xx-04 Ansicht: Z / View Z
Motorlange L mm 95 125 7
Nennspannung V 12 Molex 5557 mini fi
part.no. 39-01-2060
Nenndrehzahl rom 3200 3000 Power cables:
18 AWG, style 1569 red+, blue-
Nenndrehmoment Nm 0, 12 0,2 \ with terminals Molex serie 5556
; part.no. 39-00-0038
Nennstrom A 6 7,5 Hall sensor cables:
o Jol . LiYY 4x0.22mm?
Leerlaufdrehzahl rom 3600 3400 Steckerbelegung / plug connection brown, green, white, yellow
1 + Power RD Molex series 5556
] - Power BU part.no. 39-00-0046
3 | -GND (Hall sensor) WH
4 |0OUT 1 (Hall sensor) GN
5 + (Hall sensor) BN
6 |OUT2(Hallsensor)] YE
Anschluss / Schaltbild ~1
HALL SENSOR DIAGRAM : OUTPUT SIGNAL HALL SENSOR FILTER
WTE  JROWN GRCON  YCLLOW T T T T ) e X
-GN H2a ) outt oz /

Output signal pulse duty factor: 50% +15

[I-

Technische Daten /
Technical data:
U=3820voc = lseesese e eete Rio v n 0 e —d
Open Kollektor

| |
l b I
| P }
A Iz | |
+ sonsar | ot e sl |
R1: 150 P | } }
T |y | - ] |
GE] G1: 100nF | I I } nF =i nF }
sepor c2ct 10 || Out2 | | 1000V 1000V !
ST | |
Jinrdes 8 ~ ; | \
| J | : \\g+ - ///
| 1 -
| |
| |
| |
| |

2x6 Impulse /Motorumdrehung
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XDP063RA0Xx-04 XDP063RA1xx-04 | Getriebe

XX =) i Getriebebruch No M, No M, Mmax
mm [U/min] Nm [U/min] Nm Nm

00 3,70 63 /17 973 0,36 919 0,59

01 45,8 4,28 30/7 841 0,41 794 0,68 8

02 5,18 57 /11 695 0,50 656 0,83

04 13,73 3969 /289 262 1,24 248 2,06

05 15,88 270/17 227 1,43 214 2,38

06 18,36 900 /49 196 1,65 185 2,75

08 62,7 | 2220 1710/ 77 162 2,00 153 3,33

09 25,01 1701/68 144 2,25 136 3,75

10 26,85 3249 /121 134 2,42 127 4,03 25

11 28,93 405/14 124 2,60 118 4,34

12 34,97 1539 /44 103 3,15 97 5,25

15 58,85 17010 /289 61 4,94 58 8.24

16 68,06 8100/119 53 5,72 50 9,53

18 78,71 27000/ 343 46 6,61 43 11,02

19 92,70 107163 / 1156 39 7.79 37 12,98

21 99,50 204687 /2057 36 8,36 34 13,93

23 79,6 | 11507 | 97470/847 31 9,67 30 16,11

25 129,62 96957 /847 28 10,89 26 18,15 50

26 139,13 185193 / 1331 26 11,69 24 19,48

27 149,90 23085 /154 24 12,59 23 20,99

28 168,84 | 45927/272 21 14,18 20 23,64

30 195,26 10935/ 56 18 16,40 17 27,34

31 236,09 41553 /176 15 19,83 14 33,05

39 337,35 | 94798/281 11 26,31 10 43,86

41 352,71 44089 / 125 10 27,51 10 45,85

43 397,29 | 229635/578 9 30,99 9 50

45 426,46 | 49043/115 8 33,26 8 50

48 493,18 21027/ 43 7 38,47 7 50

51 96,5 | 55552 | 207765/374 6 43,33 6 50 o0

55 671,67 | 973937145 5 50,00 5 50

58 776,76 | 970967125 5 50,00 4 50

62 1011,84 | 623295/616 4 50,00 3 50

65 1318,05 | 295245/ 224 3 50,00 3 50
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Motortyp XDPO63RC1xx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Abmalie
Getriebe-
- P63 ) 122 35,8 L 39 Passfeder DIN6885
lUbersetzung : e T = /[ AB5x5x18
L 9
@52 = |/ =
' 51,1 =
55\l s
1:3,7 -1:6,75 45,8 T
8 i 1 !
S =% S
1: 13,73 - 1:45,56 62,7 N\ [} '&'
= L i A
; ) o 4x M5x10 +0 \
1: 50,89 — 1:307,54 79,6 L 180% . e
D M5x12,5
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten
X X x X X X x X X x x x x x x x x x
o o o o o o o (] o (@] o o o o o o o o
T T T T T T T T T T T T T T o T T T
o o o o o o o o o o o o o o o o o o
(o] (o] [} [} [} [} (o] (o] [} (o] [} [} [} [} [} [} [} [}
w w w w w w w w w w w w w w w w w w
Artikel-Nr. by, by, by by by X T T X T X X X by} by, by} by} by}
olaeljejelaelaolaeltaelaelelaolaelaeiaelaejaeelalaQ
o o o o o o o o o o - - o —_ —_ —_ - —_
@ T N @ » @ @ T‘ ® © @ = '.\’ ¢ P o @ I
< < e e e e < < < < ¢ e ¢ e ¢ e e e

Getriebelibersetzung 1: 3,7 4,28 5,18 6,75 13,73 15,88 18,36 19,2 22,2 2501 26,85 2893 3497 4556 50,89 58,85 68,06 71,16

e A 2 R 2 A A A A A AT AN AT A 2 K2 TR T T
131 113

Nenndrehzahl (U/min)

------------------
189 164 14 117

Leerlaufdrehzahl (U/min) 385

Artikel-Nr.

10-81104€90dax
10-61104€90daX
10-02104€90dax
10-1210d€90dax
10-¢210d€90dax
10-€210d€90dax
10-¥210d€90daX
10-G210d€90dax
10-9210d€90dax
10-2210d€90daX
10-8210d€90dax
10-62104€90daX
10-0€10d€90dax
10-1€104€90dax
10-¢€10d€90dax

Getriebelibersetzung 1: 78,71 92,70 95,17 99,5 107,20 115,07 123,97 129,62 139,13 149,90 168,84 181,24 195,26 236,09 307,54

Nenndrehzahl (U/mln)

-----------

Leerlaufdrehzahl (U/min)
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Motordaten
Nennspannung Nenndrehmo- Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl | Leerlaufstrom | Nennleistung P2
ment
24V 0,5 Nm 1800 U/min <7A 2600 U/min <0,8A 94W
Motordiagramm
ITA]  n [U/min]
24 — 3000
— 2500
n [U/min]
— 2000
12 4 1500
I [A]
— 1000
— 500
M [Ncm] 40 80 120 160 200
Getriebediagramm
n [U/min]
500
450
5,18:1
400
350 \{/
300
250
13,73:1
200
19,2:1
150 <
100
\\ p
50
M [Nm] 10 20
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Motortyp XDP0O63RC2xx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Abmalie
Getriebe-
. 122 32,5 L . .25_ _ Passfeder DIN 6885
Ubersetzung r~ - T - /" Adx4x16
L 4,2 e /
3 ——
25 ~ ©
" £ =
1:3,7 -1:6,75 47,9 IR
[} / ASUSS
y T
1: 13,73 — 1:45,56 62,1 & [ [iki
i
< | 1
‘ =0 — !
1: 50,89 — 1:307,54 76,3 . : ]
L ax M5x10 L 180 Azg | Ztr. DIN 332-D M4x10
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten
x x X x x x x x x x x x x x x x x x
[») [») o [») [») [») [») g ») ») g ») ») ) g g g =}
T T ) T T T T T T T Y T T 0 T 0 0 0
o o o o o o o o o o (= o o (=3 o (=3 (= (=
(o] (o] [} [} [} [} (o] (o] [} (o] [*] [} [} (%] [©] (%] [*] [*]
) w w w w w w w w w w [ w w w w w w w
Artikel-Nr. A A Y X X X Y Py Y Py Py Y Y Py Py Py Py Py
@] @] (@] Q Q Q @] @] Q @] Q Q Q Q (@) Q Q (@]
N N N N N N N N N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o - - = - - - - -
@ T » @ N i ® N ® ® @ T '.\’ @ N o @ -
e e = = = = < < = < S = = S < S S S

Getriebelibersetzung 3,7 4,28 5,18 6,75 13,73 15,88 18,36 19,2 22,2 2501 26,85 2893 3497 4556 5089 58,85 68,06 71,16

A AT K N2 R AT A A A X N R R 7 T AT

Nenndrehzahl (U/mln) 267 131 113

------------------
164 117

Leerlaufdrehzahl (U/min) 189

Artikel-Nr.

10-81204€90daX
10-61204€90daX
10-02204€90dax
10-1220d€90dax
10-¢220d€90dax
10-€220d€90dax
10-¥220d€90daxX
10-G220d€90dax
10-92204d€90dax
10-22204d€90dax
10-82204d€90daX
10-6220d€90daxX
10-0€20d€90dax
10-1€204€90daX
10-¢€20d€90dax

Getriebelibersetzung 78,71 92,70 95,17 99,5 107,20 115,07 123,97 129,62 139,13 149,90 168,84 181,24 195,26 236,09 307,54

---------------

Nenndrehzahl (U/mln)

-----------

Leerlaufdrehzahl (U/min)
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Motordaten

Nennspannung

Nenndrehmo-
ment

Nenndrehzahl

Nennstrom

Leerlaufdrehzahl

Leerlaufstrom

Nennleistung P2

24V

0,5Nm

1800 U/min

<7A

2600 U/min

<0,8A

Motordiagramm

I[A]  n[U/min]

24 — 3000
— 2500
— 2000
12 4 1500
— 1000

— 500

n [U/min]

I A]

M [Ncm] 40

80 120

160

200

Getriebediagramm

n [U/min]

500
450

400

5,18:1

350
300

250
200

13,73:1

150

19,2:1

100
50

M [Nm]

10

20
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Motortyp XDP0O63RC3xx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Abmalie
Getriebe- P63 122 35,8 L 39 ___ Passfeder DIN6885
. 9 / A5x5x18
Ubersetzung L @52 Bt SR e ~
B y 5.{ i} &
58 [ “&
1:3,7 -1:6,75 458 o H—A "
© 1 =
| —
1: 13,73 — 1:45,56 62,7 H i S,
1
: -1: ——4x M5x10 e
1: 50,89 — 1:307,54 79,6 L 1802 N 2. DIN332 \
D M5x12,5

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten

Artikel-Nr.

10-00€0H€90dAaX
10-10€0H€90dAax
10-20€0H€90daX
10-€0€04€90daX
L0-¥0€04€90daX
10-60€0H€90dAaX
10-90€0H€90daxX
10-20€0H€90dAaX
10-80€0H€90dAX
10-60€0H€90dAaX
10-01€04€90daX
L0-11€04€90daX
10-21€0d€90dax
10-€1€04€90daX
L0-¥1€04€90daX
10-61€0H€90dax
10-91€04€90daX
10-21€0H€90dax

Getriebelibersetzung 4,28 5,18 6,75 13,73 15,88 18,36 19,2 22,2 2501 26,85 2893 3497 4556 5089 58,85 68,06 71,16

mmmmm

Nenndrehzahl (U/mln) 227 196 170 16 116 108

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1027 131 109

Artikel-Nr.

10-81€04€90daX
10-61€04€90daX
10-02€04€90daxX
10-12€0d€90dax
10-¢2€0d€90dax
10-€2€0d€90daX
10-¥2€0d€90daX
10-G2€0d€90dax
10-92€04€90dax
10-22€04€90dax
10-82€04€90daX
10-62€04€90dAaX
10-0€€0d€90daX
10-1€€04d€90daX
10-¢€€0d€90dax

Getriebelibersetzung 78,71 92,70 95,17 99,5 107,20 115,07 123,97 129,62 139,13 149,90 168,84 181,24 195,26 236,09 307,54

---------

Nenndrehzahl (U/mln)

Leerlaufdrehzahl (U/min)
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Motordaten
Nennspannung Nenndrehmo- Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl | Leerlaufstrom | Nennleistung P2
ment
24V 0,2 Nm 3120 U/min <45 3800 U/min <22A 65W
Motordiagramm
[TA]  n [U/min]
24 — 3600
— 3000
n [U/min]
— 2400
12 - 1800
IA]
— 1200
— 600
M [Ncm] 20 40 60 80 100
Getriebediagramm
n [U/min]
800
720
5,18:1
640
560 \/
480
400
13,73:1
320
240 /
19,2:1
I k)
160 —
\\\
80 a——
\\
M [Nm] 5 10
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Motortyp XDPO63RC4xx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Abmalie
Getrieber L 25 Passfeder DIN 6885
Ubersetzung L | 122 32,5 i Raavia
I | O B
|-
1:3,7 -1:6,75 45,8
ol (=& 1
1: 13,73 — 1:45,56 62,7 A \\
NG
/ 8
1: 50,89 — 1:307,54 79,6 | 4x M5x10 1803 Ztr. DIN 332-D M4x10 al &
T

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten
X X X x x X X x X x X X X x x x X x
(] (] o (@) (@) o () () o o o o o o () (] (] ()
T T T T T T T T T T T T T T T 5, 5, )
o o o o o o o o o o o o o o o o o o
(o] (o] (e [} [} (o] [o)] [o)] (o] [o)] (o] (o] (o] [} (o] [o)] [o)] [}
. w w w w w w w w w w w w w w w w w w
Artikel-Nr. Y Y A P P A A A A P A A A Y Py Py Py Py
(@) (@) (@] (@ (@ (@] (@ (@) (@] (@ (@] (@] (@] (@) (@] (@) (@) (@
= = N N N 1N N N 1N N = = = N~ = = = i~
o o o o o o o o o o = - = - - = = -
@ T > @ P o @ N @ © @ = > @ ® @ @ n
< < < < < < < < < < < < < < < < < <

Getriebelbersetzung 4,28 5,1 6,7 13,73 15,88 18,36 19,2 222 25,01 26,85 28,93 34,97 4556 50,89 58,85 68,06 71,16

Nenndrehzahl (U/mln)

Leerlaufdrehzahl (U/min)

Artikel-Nr.

10-81L¥0dE90daX
10-6170d€90daX
10-02¥0d€90daX
L0-12¥0d€90dax
10-¢2Od€90dax
10-€2¥0d€90daX
L0-¥2yOd€90daX
10-G2yOd€90dax
10-9270d€90dax
10-22¥0d€90dax
10-82¥0d€90dAaX
10-6270d€90dAaX
10-0€¥0d€90dAaX
L0-1€70HE90daX
10-¢e¥0dE€90dax

Getriebelibersetzung 78,71 92,70 95,17 99,5 107,20 115, 123,97 129,62 139,13 149,90 168,84 181,24 195,26 236,09 307,54

AT N S AT N I A I N T N S A

Nenndrehzahl (U/mln)

--

Leerlaufdrehzahl (U/min)
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Motordaten

Nennspannung

Nenndrehmo-
ment

Nenndrehzahl

Nennstrom

Leerlaufdrehzahl

Leerlaufstrom

Nennleistung P2

24V

0,2 Nm

3120 U/min

<45

3800 U/min

<22A

65W

Motordiagramm

1 A]

24 —

12

n [U/min]

3600

3000
2400

n [U/min]

1800

1 A]

1200
600

M [Ncm]

20 40 60

80

100

Getriebediagramm

n [U/min]

800
720
640
560
480
400
320
240
160
80

5,18:1

13,731

19,2:1

M [Nm]

10
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Hall-IC

Impulse pro Umdrehung
Typ AQ L Standard | optional Stecker
HO @12 6,5 1 3
JST-ZHR-6P=1,5-6
H1 216 6,5 1 3
H2 @20 8,5 1 3
H3 27,3 12,6 7 1,3
JST-PHR-6P=2,0-6
H4 3323 14,3 7 -
H5 35,3 13,5 7 -
H6 42,5 15,5 5 1 JST-PHR-4P=2,0 4P
Molex 009524024
H7 52 18,0 5 1
| 8 r
— =i s
: AR L]
= L =
Typ HO-H5 Typ H6,H7
Elektrische Daten
Parameter Symbol Testbedingung min nom max. Einheit
Versorgungsspannung Vee - 3,5 - 20 \%
Sattigungsspannung Vee(sat) Vee=14; Ic=20mA - 300 700 mV
Leckstrom loex Vee=14V; Vce=14V - <01 |10 uv
Stromaufnahme lee V=20V Output open - 5 10 mA
Flankensteilheit t, Ve=14V;RL=820 Ohm; - 0,3 1,5 us
steigende Flanke C.=20pf
Flankensteilheit te Ve=14V; RL=820 Ohm; - 0,3 1,5 us
fallende Flanke C.=20pf

Ausgangsbeschaltung Farbe Zwei Kanal Encoder Ein Kanal Encoder
schwarz - Motor - Motor
Vee —— o rot + Motor + Motor
re[]y Ice
braun Hall Sensor Vcc Hall Sensor Vcc
Hall ‘
e
IC V out] griin Hall Sensor GND Hall Sensor GND
GND blau Hall Sensor A Vout Hall Sensor A Vout
violett Hall Sensor B Vout N.C.
5mA < lcc < 10 mA

Ausgangsdiagramm

__ll90°£1/6T

L
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—
222
|

—
NP/ L
N &)
AN
22500
Elektrische Daten
Parameter Symbol Testbedingung min. nom. max. Einheit
Versorgungsspannung Vee 4,5 5,0 5,5 VDC
Stromaufnahme zweikanal lec 13 15 18 mA
Stromaufnahme dreikanal e 33 35 38 mA
Lastkapazitat C. 100 pF
A&B Kanal
High Level Ausgangsspannung Von lon =-0.2mA 2,4 Vee VDC
Low Level Ausgangsspannung VoL I, = 8.0mA 0,4 VDC
;':g;’:f;e;'l';iﬁ . t CL=25pF 500/(7)? ns/ps?
Flankensteilheit t C.=25pF 100/(1,3) ns/ps’
fallende Flanke ’
Index Kanal
High Level Ausgangsspannung Von lon =-0.2mA 2,4 Vee VDC
Low Level Ausgangsspannung VoL lo. = 8.0mA 0,4 VDC
FIa_nkensteiIheit t C =25pF 7 s
steigende Flanke ’
ilhei C =25pF
P v 2% v

Mdgliche Impulse
AnschluBbelegung

Kabel A10360-02 Lange 300mm

1; 2; 4; 100;108; 120; 128;150; 160; 200; 250; 256; 300;
Ausgangsdiagramm

Amplitude

A

. C(360°s)

P (180 %)

% L

™

Kanal A

{90 °e)

Kanal B

L

Index

180°%1°

£

Drehrichtung im Uhrzeigersinn

Index grin
+5VDC rot
A gelb
GND schwarz
B violett
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‘ 'tt Antriebstechnik

Standardisierte Individualitat
o
Wir kombinieren Elektronik und Mechanik fur Sie.
Und das seit uber 70 Jahren.

Die Ott GmbH & Co. KG  bietet als Produktions-, Handels- und
Dienstleistungsunternehmen Komponenten und Systeme aus dem Bereich der
Antriebstechnik und Elektronik an. Wir sehen uns als Produzent, Modifikator und
Handler von Antrieben und Steuerungen und sind als verlasslicher Business-Partner
bekannt. Aufgrund der hohen Qualitdt und Langlebigkeit unserer Produkte, genieBen
wir einen hervorragenden Ruf in der Industrie.

Als Vertretung unter anderem der Firmen Nidec, DKM, Transtecno, Ewellix und Kaleja
fUhren wir ein Lager, in dem standig circa 100.000 Motoren und Steuerungen vorratig
gehalten werden. Dies ermdglicht es, schnell auf Ihre Anforderungen zu reagieren.
Dariiber hinaus werden in unserer eigenen Fertigung kundenspezifische Anderungen
an Motoren, wie Wellenbearbeitungen, Aufbau von Inkrementalgebern, Bremsen,
Sonder-getriebe und Steckverbindungen, realisiert.

Diese Sonderfertigungen fihren wir auch bei kleinsten Stickzahlen durch.

Damit kdnnen komplette Systemlésungen nach Ihren Aufgabenstellungen projektiert
und gefertigt werden. Um die optimale Ldésung fur jedes Projekt zu erarbeiten, stehen
unsere erfahrenen und langjahrigen Vertriebsingenieure mit kompetentem
Fachwissen jederzeit zur Verfligung.

Unser Vorgehen: Wir informieren uns Uber Ihre Anforderungen, wahlen mit Ihrer
Entwicklungsabteilung die passenden Antriebe und Steuerungen aus und erarbeiten
wirtschaftliche Systemldésungen.

GemafB dem Slogan ,Standardisierte Individualitat"™ wird wo maoglich
eine Standard- und wo notig eine individuelle Losung erarbeitet.

Ott GmbH & Co. KG
BaarstraBe 3 e D-78652 DeiBlingen
Telefon: +49 7420 / 9399-0

info@ott-antriebe.de
www.ott-antriebe.de
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