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Ott

Motortyp XDW0O37XxXxXx

ter mCt

aiMamgtnet er r-plg
getriebe
4V

Perm
Pl anetenwi nke
Nennspannung 2

Optional :
Had IC Typ H5 oder Encoder
Daten siehe Anhang
Ab macCe
Getriebe 15 37,5*0° 57,1 L 38 -
(;bersetzu"ng o 21 9"
1:5 22 L N 12 I [
' | S i ¢ 18
.o . L [(e](e] ] H
1:14:27 28, % | 2 = &) & @
1:51:13(934, 9 En P
1:11819: 72141, B - 4% MS/ 21+0,1

nicht macCs!lt absc

Mot-Getriebedaten:
x X X X X X X X X X X X
lw) lw) lw) lw) W) lw) lw) W) W) lw) lw) )
sls|ls|s|ls|s| = = = = = =
o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w w w w
~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~

ArtNkel slelololslo|loslso]lsls]| 6] s
B B B B B B B B B = - ~

o
N

Getriebe¢ber sce

-m-------

Nenndrehzahl [ 990 375 268 192 101 74

Leerlaufdrehze¢é110 415 300214 112 82

Mot ordat en

NennspannNblemmgndr ehmomNeminhdr ehzaNelnnstrjooneer | auf gdrlLeehezrahaluffsNeoml ei $tung
24V 24 mNm 5150 U/mi k750 mA 6000 U/mi 150 mA 12,70 W
Mot ordi agramm Getriebediagr amm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
4800— 6000 ‘ ‘ 300 =
n [U/min \?"
4000— 5000 ! ] 250 — \®
I [mA
3200— 4000 [mAl 200
2400— 3000 150 w\x
_ 100 -
1600 2000 ] EX
_ 50
800 1000 — 173
I
M [Ncm] 4 8 12 16 20 M [Nm] 2 4 6 8 10
nderungen und Irrt¢mer auch te

Ottt GmbH & Co. KG -78B&2r Periass énen D wwel-anttrdd®d8b&428686/ 9399
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Motortyp XDKOHBR2S® 40
XDK042M5b 2

Per maiMamginet err-slgt er DC
mit Planetenwinkelgetriebe
Nennspannung 24V
Optional
Ha-l IC Typ H6
Daten siehe Anhang
AbmacCe
. 22405 56 4,4 68 L 42
GetrdiebellL -
cbersetrzung ] - 24 92
85| 10, "
1:12: 22| 45, 4 [ ] o= & J
1:19: 11553, B g M *ﬂ[
8§ | I }a g g -t
1:181% 350461, p & = ol
=
4xM4x7J 35
nicht macCsltabsge
Mot-Getriebedaten
x pas x X X x x x | x X X x x
o v -] o o o 9 o v o o 9 o
X X X X X X X X X X X X X
(o) o o o o o (o) o o o o o o
N K K = N N N K K 5 N N K
N N N N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o o o o
5 I K N N N N N B s a al a1
Artikel-Nr. Q@ T o ® Y o @ Iy @ © Q@ N n
o o o o o o o o o o o o o
=Y =3 =3 =Y =Y =Y =3 =3 =3 = =% =Y =Y
Getriebetibersetzung 1: 22 59 95 181 218 253 305 354
m--m-mm
Nenndrehzahl (U/min) 131 a 18
mmmlﬂmﬂmmmﬂmﬂm
Leerlaufdrehzahl (U/min)
Mot ordaten
NennspaninNienngndr ehnmolmenndr ehzaNelnnstrjoneer | auf drLeelrezdhaluffsNewoml ei $tung
24V 5,0 Ncm 1700 U/mino0O, 6 A 2000 U/min0O, 15A 8,7 W
Mot ordiagr amm Getriebediagramm
ITA]  n[U/min] n [U/min]
3,0 4 2000 J/ 50
n [U/min] 1Al
1:49
2,0 —
— 1000 25
—
1,0 + —
1:95 =~ 1:68
_ \\'i\\
M [Ncm] 8 16 24 32 40 M [Ncm] 4 8 12 16 20
nderungen und Ilrrt¢gmer auch techi
Ottt GmbH & Co. KG -78B&2r Peiass enen D wwel-antrrd®8b&486/ 9399

Seibt e


http://www.ott-antriebe.de
http://www.ott-antriebe.de

Ott

Mot ortyp
XDK042M1 2

Per maiMamgtnet er r-gigt er

XODKOBRO6O0

DC

mit Planetenwinkelgetriebe
Nennspannung 24V
Optional:
Had C Typ HE6
Daten siehe Anhang
Ab macCe
22405 56 44 68 L 42
Getrdiebhell
2 2404 9,2
icbersetzung
35 0, — .
1:3:2: 22 45,4 - | I (= & j
1:19:11%53, B § ”]Pév { o 8 !
g8 & 8 e -2
1: 181 35461,7p g
4XM4><7J 735
nicht macCs!lt absc
Mot-Getriebedaten
x x x x x x x x P X x x x
O o o o o o o o ) O o o O
~ ~ P P ~ ~ P P ~ A A A A
o o o o o o o o o o o o o
B B B D B B H H H S B A B
N N N N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o o o o
. [} [} [} [} (e} [o} (o2} (e} (o} (o2} ~ ~ ~
Artikel-Nr. @ N o @ £ @ @ N ® © @ e n
o o o o o o o o o o o o o
= = = [ = - - - [ 3 3 3 3

13

N

Getriebelbersetzung 1: 2

8

N

€

o

1

o]

1

2

=

8 2

[

3 3

o

5

3

o

4

Nenndrehzahl (U/min) 169 100 45

19

Nerrstrom () IENEN ------ -----
136

17

Leerlaufdrehzahl (U/min) 231 il

44

Mot ordat en

NennspaninNienngndr ehmokmemndr ehzaNelnnstrjoneer | auf drLeehrezrdhaluffsNemoml ei $tung
24V 4,0 Ncm 2200 U/jminl,0 A 3000 U/minO, 17A 9,0
Mot ordi agr amm Getriebediagr amm
ITA]  n [U/min] n [U/min]
3,0 | 3000 60 ‘
n [U/min] I [A] 1:49
2,0 — N’\
1:68
— 1500 30
1,0 4
1:95
M[Nem] 2 4 8 12 16 20 M [Ncm] 4 8 12
nderungen und Irrt¢mer auch te
Ottt GmbH & Co. KG -78B&2r Periass énen D wwel-anttrdd®d8b&428686/ 9399
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Mot ortyp XDOKO0O45xXxXx

Per maiMamgtnet err-slgt er DC
mit Planetenwinkelgetriebe
Nennspannung 24V

AbmacCe
Getrdiebpel 22405 56 44 66 L 42
¢bersetjzung 2 2 9.2
ECA T i
1: 4 32, P = 8 —
1::%:24 39,p 3 | iy @ {[
8 s o g
1:4D: 14445, p = 8 3 e
1: 212 62/452, p he xwxr zes

nicht macCsltabsge

Mot-Getriebedaten

Artikel-Nr.

T0-€00S¥0MAX
TO-700S¥0OMAX
T0-S00S¥0MAX
T0-900S¥0MAX
T0-200S¥0MAX
T0-800S¥0MAX
T0-600S¥0MAX
T0O-0TOSYOMAX
TO-TTOSYOMAX
TO-2T0S¥0MAX
TO-ETOSYOMAX

TO-TO0SYOMAX
T0-200S¥0MAX

Getriebelbersetzung 1: 84 212 294 504 624

N N TN TN --

Nenndrehzahl (U/min) 1475 421 347 246 70 57 12

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1750 500 412 292 143 115 49 14

Mot or dat en

NennspaninNienngndr ehmomemndr ehzaNelnnstrjobneer | auf gdrLeehezrdhaluffsNemoml ei $tung
24V 5,7 Ncm 5900 U/min2, 1A 7000 U/minoO,5A 34,7 W
Mot ordiagr amm Getriebediagramm
ITA] | n [U/min] n [U/min]
15,0 | 7200 ‘ ‘ 450
n [U/min]
12,5 4 6000 375 >
1 [A] %
10,0 | 4800 300 =
75 — 3600 225
]'?q
50 — 2400 150 —=———
— —
2,5 1200 75 — | 149
M [Nm] 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 M [Nm] 2,5 5 7.5 ]_‘0 12,5
nderungen und Ilrrt¢gmer auch techi

Ottt GmbH & Co. KG -78B&2r Peiass enen D wwel-antrrd®8b&486/ 9399
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Ott

Motortyp XDOXO045XxXX

Per maiMamginet er r-plgt er DC
mit Planetenwinkelgetriebe
Nennspannung 12V

Ab macCe
Getrdiepel 22405 56 44 66 L 42
cberset|jzung 2 2 92
a0 | i
1:4 32,6 ( ] =t 8 &ﬁ
1:1%:24 39,p =% ! e
8 }g Jﬂ[ o g -
1:4D: 14445, 9 = 8 3 e
1: 212 620452, p = axwa 3%
nicht macCs!lt absc

Mot-Getri ebedat en

X X > X X x x x x x x x x

o o @) (@) (@) (@) (@) (@) (@) (@) (@) (@) o

X X X X X X X X ~ X ~ ~ =
. o o o o o o o o o o o o o
Artikel-Nr. B B B B B B B B B B B B B

a1 a1 a1 a1 a1 a1 a1 al al (&) o a (&)

o o o o o o o o o o o o o

o o o o o o o o o = == [ =

i n @ » vl @ I © © @ i g @

o o o o o o =) o o o) o o o

N N N N N N N N N N N N N

Getriebellbersetzung 1: 9 84 212 294 504 624

KT ---

Nenndrehzahl (U/min) 1425 407 335 238 116

i

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1750 500 412 292 143 115

Mot ordat en

NennspanmMemgpndr ehmomenndr efQzalhelnnstrjobneer | auf gdrLeehezrdhalufisMemmml ei $tung

12V 7,0 Ncm 5700 U/minb5,5 A 7000 U/minoO, 9A 41,3 W
Mot ordi agramm Getriebediagr amm
ITA]  n [U/min] n [U/min]

1:17
15— 7000 300
n [U/min] I [A]
N 1:24
75— 3500 150
B 161 T~

M [Ncm] 5 10 15 20 o5 M [Nm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

nderungen und Irrt¢mer auch te

Ottt GmbH & Co. KG -78B&2r Periass énen D wwel-anttrdd®d8b&428686/ 9399
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Motortyp XDO&01250X%X

Kurzer Anker
Per maiMamgtnet er r-Bilgt er m®BICt Stirnradgetriebe
Nennspannung 6V

AbmacCe
12008, 15,1402 9,15+ 0,20 5+0,5
9+ 0,06 4
5 .
¢S I | 1
o % {
1 | IR
+9 19
e v =
o o «©
+
=
nicht macCsltabsge
Mot-Get ri
X x X x X X X x x x
O lw) W) lw) w) W) O W) O W)
[92) wn (7] wn wn (72} wn (72} wn (72}
Ar tiNkel o o o o o o o o o o
= R = R = R = = B R
O A ST T O (O BN N o N N
& | a|la|lal|lala < = < &
=) =) =) =) =) =) =) =) =) e

Getriebe¢bers 0 9 9 0 6 102 134 197 235

R K K O I ) A

Nenndrehzahl 1491 784 514 248 196 146

i
i
N
o
~

Leerl aufdrehz 1801 947 621 300 237 17

Mot or dat en

NennspaninNegndr ehmpmemtndr enfzBAbBhnstnbomer |l auf fgrLeefezdhaluf|f slemml ei $tung
6V 0,03 Ncfi 14900 Ufmkh70 mApA 18000 Ufmigsh0 mA 0,46 W
Mot ordiagr amm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
6 00— 18000 900 ‘
n [U/min] 1:19
300~ 9000 as0 |29
I [mA]
\
_ 1:60 >~
‘ R ———
M [Ncm] 0,03 0,06 009 012 015 M [Ncm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0
nderungen und Ilrrt¢gmer auch techi

Ottt GmbH & Co. KG -78B&2r Peiass enen D wwel-antrrd®8b&486/ 9399
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Ott

Motortyp XODOS01250x

Kurzer Anker
Per maiMamgtnet er r-Blgt er M®@BICt Stirnradgetriebe
Nennspannung 3V

Ab macCe
127008 151402 9,15+ 0,20 5+0,5
9+ 0,06 4
&8 | 1
s 1 *
= H
% | I R
+9 19
5 A3
N
+H
=)
nicht macCs!lt absc
Mot-Getri ebedaten
x X X X X X X X X X
lw) O O O O O O O O W)
wn " " " (9] (9] (9] (9] (9] w
Ar t Nk el o o o o o o o o o o
- - - - - - - - - -
(S AT T R ST ST ) N N N N
I T = T = I O = I I = I I = | ! ! ! =)
Getriebe¢bers 10 1 2 6 0 76 102 134 197 235 298

© ©
OS2 S K G KK

Nenndrehzahl 1401 720 480 230 180 13

Leerl aufdrehz 160/ 842 552 26

Mot ordat en

NennspaninNegndr ehmpmemtndr enzBdbBhnstqbomer | auf gr.efezdhaluf] slemml ei $tung

3V 0,02Ncm| 14000 Uf{mga50 mpA 16000 UQmi<sBO0O mA 0,287W
Mot ordiagramm Getriebedi agr amm
I [MA] n [U/min] n [U/min]
1200 — 16000 ‘ 900
n [U/min]
1:19
—
600 — 8000 450 I
i 1 [mA] ~ 129
| — \
| 160 TN
——
M [Nem] 0,03 0,06 009 012 015 M [Ncm] 0,5 1,0 15 2,0 2,5
nderungen und Irrt¢mer auch te

Ottt GmbH & Co. KG -78B&2r Periass énen D wwel-anttrdd®d8b&428686/ 9399
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Motortyp XDO&01252X

Langer Anker
Per maiMamgtnet er r-Bilgt er m®BICt Stirnradgetriebe
Nennspannung 6V
AbmacCe
12008 19,8+0,2 9,154 0,20 5£05
9+ 0,06 4
g [ CPO) B AR
=) ‘ T e
@2 & A=
\ R
S o5 =5
2% M1,6 A o g
. ™ B12+0,1
B nicht maCsltabsge:!
Mot-Getri ebedaten
X X X X X X X X X X
w) O O O O O O O O O
(9] (7] (7] (9] (9] (0] (7] (7] (9] (7]
ArtNkel o o o o o o o o o o
- - - - - - = = - -
o o o o o ) no no o )
8 | & ! !

Getriebe¢bers

MR KO 2 S A K K

Nenndrehzahl 1501 780 510 250 195 145

Leer|l aufdrehz 180/ 947 621 300 237 176

Mot or dat en

NennspaninMNegndr ehmpnmeemtndr enzBbBhnst oamer | auf grLetezdhaluf| sNlemml ei $t ung
6V 0, 04Ncm 15000 Uf{mgada50 mA 18000 U/ migsh5 mA 0, 61W
Mot ordi agr amm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
1000 — 18000 900
n [U/min]
B 1:19
500 — 9000 450
1 [mA]
o \\ .
| 1:60 ™~ 1:29

M [Ncm] 0,05 0,10 0,15 0,20 0,25 M [Ncm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

nderungen und Ilrrt¢gmer auch techi

Ottt GmbH & Co. KG -78B&2r Peiass enen D wwel-antrrd®8b&486/ 9399
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Ott

Motortyp XODOS01252x

Langer Anker
Per maiMamgtnet er r-Blgt er M®@BICt Stirnradgetriebe
Nennspannung 3V

Ab macCe
12008 19,84 0,2 9,15+ 0,20 5+0,5
9+ 0,06 4
o
I IRPAC) B gl
\© [ o
O" +C> +C>
2% M1,6 P e &
‘0 T F12+0,1
#3-0,03 .
nicht macCs!lt absc
Mot-Getri ebedaten
x X X X X X X X X X
lw) O O O O O O O O W)
wn " " " (9] (9] (9] (9] (9] w
Ar t Nk el o o o o o o o o o o
= - - - - - - - - ~
[T I T I O T (N B ) ) ) ) o
!l a|a|a|a]|a ! ! ! &a
91| 9| 9| 9| 9| & & 9| 9

o &
w =
w =
© M

Getriebe¢bers

R K2 K K O ) O O

Nenndrehzahl 1301 700 460 225 175 13

81

Leerl aufdrehz 160/ 842 552 26

Mot ordat en

NennspaninNegndr ehmpmeemtndr enfzBbBhnst qamer | auf grhelezdhluff sNNermml ei $tung

3V 0, 03Ncm 13500 U/ mgdl0 mpA 16000 U migO0O0 mA 0, 41W
Mot ordi agramm Getriebediagr amm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
1200 — 16000 | 900

n [U/min]
1:19
600 — 8000 450
I [mA] 1:29
_ (160 T
M [Nem] 0,04 008 012 0,16 0,20 M [Ncm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0
nderungen und Irrt¢mer auch te

Ottt GmbH & Co. KG -78B&2r Periass énen D wwel-anttrdd®d8b&428686/ 9399
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Motortyp XO&501350X%

Kurzer Anker
Per maiMamgtnet er r-Bigt er m®BICt Stirnradgetri ebe
Nennspannung 12V

AbmacCe
135008 18,6+ 0,2 10,6402 8,3+05
7
§ R .
+<9 o + -
o 4 3 —
A B(C) P :
N o=| 28
+9| §9
ol <
N s
2x M2 +
* ?3-0,03
nicht macCsltabsge
Mot-Getri ebedaten
< x = x < < x < < x <
o o o o ) ) o ) ) o )
» n » %) % % % % % % %
ArtiNkel o o o o o o o o o o o
[ - - - = = - = = - =
® | © | @ | @ | @ | @ @ @ @ @ @
& & & & & & & & & ! &
P P P P P P P ] P P A,
Getriebe¢bers 10 21 34 59 75 105 146 203 257 294
RO KK K R 22 A R R

Nenndrehzahl 870 400 255 145 116

Leerl aufdrehz 11 557 344 198 156 111 58 46 40

Mot or dat en

NennspaninMNegndr ehmpnmeemtndr enzBbBhnst oamer | auf grLetezdhaluf| sNlemml ei $t ung
12V 0, 045Ncm 8750 U/ mi £100mA 11700 UL migsBO0 mA 0, 4 W
Mot ordi agr amm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
300 — 12000 ‘ 500 ‘
n [U/min] 1:21
150 4 6000 250
I [mA] \J 1:34
| 1:59 \X\
| T
M [Ncm] 0,03 0,06 0,09 0,12 0,15 0,18 M [Ncm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0
nderungen und Ilrrt¢gmer auch techi

Ottt GmbH & Co. KG -78B&2r Peiass enen D wwel-antrrd®8b&486/ 9399
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Ott

Motortyp XODO&01350x

Kurzer Anker
Per maiMamgtnet er r-Blgt er M®@BICt Stirnradgetriebe
Nennspannung 6V

Optional
Had C Typ HO
aten siehe Anhang
Ab macCe
13 008 | 18,6+ 0,2 10,6+ 0,2 8,3+0,5
7
RN IO W T =
+? o <
N o 3 =
LR E(c) T = |
+L{'l+<ll'
N
. IS
2z ?3-0,03
nicht macCs!lt absc
Mot-Getriebedaten
< < < < < < < < < x <
o o o o o) o) o) o) o) o o
@) %) %) %) » » » » » » %)
Ar t Nk el o o o o o o o o o o o
~ - - - = = = - - - -
e | @ | @ | @ | ¢ | @ @ @ @ @ @
& & & & & & & & & & &

Getriebe¢bers 10 21 34 75 146

RO A 2, A A R

Nenndrehzahl 950 445 270 160 125

Leerl aufdrehz 115 548 338 195 153 110 45 39

Mot ordat en

NennspaninNegndr ehmpmeemtndr enfzBbBhnst qamer | auf grhelezdhluff sNNermml ei $tung

6V 0,04 Ncp 9600 U/ mi £140mA 11500 Ufmish0 mA 0,39 W
Mot ordi agramm Getriebediagr amm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
500 4 12000 500 ‘
n [U/min] 1:21
| 1:34
250 - 6000 250
1 [mA] [
159 | NT e
M [Ncm] 004 008 0,12 016 020 0,24 M [Ncm] 1,0 2,0 30 4,0 5,0
nderungen und Irrt¢mer auch te
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Ott

Mot ortyp XMD&0140xx

Kur zer Anker
Per maMamgtnet er r-Blgt er mBICt Stirnradgetriebe
Nennspannung 6V

Optional
Ha-l C HO
Daten siehe Anhang

AbmacCe
nicht macCsltabsge
Mot-Getri ebedat en
X X x x x x x x x x
W) lw) lw) W) w) O W) W) W) W)
(7] wn wn (72} wn wn (72} (72} (72} wn
o o o o o o o o o o
=] ] ] = =] =] = = = =]
& I NN ENENEES &> | &
Ar tNkel 8 8 |s|s|s8|s8|8| 8| 8|8
S S | & | d|d|IdIdI & d| &
Getriebe¢gberset 10 19 29 7

Nenndrehzahl [U 150C 780 510 250 195 145 112

Leerl aufdrehzah 180( 947 621 300 237 176 134

Mot or dat en

NennspaninNegndr ehmpnmemtndr ehzAbBhnstnamer |l auf drLetezdtaluff shemml ei $tung

6V 0,04 Ncm 15000 U/ mka50 mA 18000 U[/migse5 mA 0,61W
Mot ordi agramm Getriebediagr amm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
1000 — 18000 900
n [U/min]
1:19
500 9000 450
I [mA]
\\ .
160 ™~ 1:29
M [Ncm] 0,05 0,10 0,15 0,20 0,25 M [Ncm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

nderungen und Ilrrt¢gmer auch techi
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