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Sehr geehrter Leser, 
 
auf den folgenden Seiten finden Sie einen Auszug aus unserem  
Standardprogramm an Gleichstrommotoren. 
 
Das Sortiment umfasst b¿rstenbehaftete Gleichstromantriebe,  
kombiniert mit Stirnradgetriebe oder Planetengetriebe. 
 
Optional sind die meisten der aufgef¿hrten Antriebe mit Hall-IC oder  
Inkrementaldrehgeber erhªltlich. 
 
Sollten spezielle Anpassungen gew¿nscht sein, wie z.B.   
Ankerwicklungsspannungen, abgewandelte Antriebswelle,  
Kabelkonfektionen, etc., bieten wir diese gerne an.   
 
Unser Sortiment erweitert sich stªndig. Sollte Ihr gesuchter Motor in diesem  
Katalog nicht aufzufinden sein, so nehmen Sie bitte mit uns Kontakt auf.  
Sicher lªsst sich aus diesem oder unserem weiteren Produktprogramm  
ein passender Antrieb finden.  
 
Zur Erleichterung Ihrer Konstruktion, erhalten Sie von allen unseren Antrieben  
3D-CAD Modelle. 

 

http://www.ott-antriebe.de
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nicht maÇstabsgetreu! 

Motor-Getriebedaten: 

Motordaten 

Motordiagramm Getriebediagramm 

AbmaÇe 

Motortyp XDW037xxx-01 

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit  
Planetenwinkelgetriebe 
Nennspannung 24V 
  
  

Optional: 
Hall-IC Typ H5 oder Encoder 
Daten siehe Anhang 

 

Getriebe- 
¿bersetzung 

L 

1:5 22,1 

1:14 ï 1:27 28,5 

1:51 ï 1:139 34,9 

1:189 ï 1:721 41,3 

 ±0,537,5
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1
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57,1 L 38
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0

,5
3

5

2
2

 ±
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Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung 

24V 24 mNm 5150 U/min <750 mA 6000 U/min <150 mA 12,70 W 
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Getriebe¿bersetzung 1: 5 14 19 27 51 71 100 139 189 264 516 721 

Nenndrehmoment [Nm] 0,1 0,23 0,32 0,45 0,73 0,8 1,0 1,0 1,0 1,2 1,2 1,2 

Nenndrehzahl [U/min] 990 375 268 192 101 74 54 40 29 22 11 8 

Nennstrom [mA] <750 <750 <750 <750 <750 <750 <750 <700 <600 <400 <300 <250 

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1100 415 300 214 112 82 60 43 32 23 11,5 8,3 

http://www.ott-antriebe.de
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nicht maÇstabsgetreu! 

 nderungen und Irrt¿mer auch technischer Art vorbehalten! 

Motor-Getriebedaten: 

Motordaten 

AbmaÇe 

Getriebediagramm Motordiagramm 

Motortyp XDK042040-01 bis 
               XDK042052-01 
 
Permanent-Magneterregter DC-Motor  
mit Planetenwinkelgetriebe 
Nennspannung 24V 
 
Optional: 
Hall-IC Typ H6 

Daten siehe Anhang 

Getriebe- 
¿bersetzung 

L 

1:12 - 1:22 45,4 

1:19 - 1:115 53,3 

1:181 - 1:354 61,2 

Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung 

24V 5,0 Ncm 1700 U/min 0,6 A 2000 U/min 0,15A 8,7  W 

n [U/min]

M [Ncm]
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n [U/min]
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Get r iebeüberset zung  1: 13 2 2 4 9 59 6 8 8 2 9 5 115 18 1 2 18 2 53 3 0 5 3 54

Nenndrehmoment (Nm) 0,5 0,9 1,8 2,2 2,6 3,0 3,5 4,2 6,6 7,1 8,2 9,9 9,9

N ennd rehzahl ( U / min) 13 1 77 3 5 2 9 2 5 2 1 18 15 9 8 7 6 5

Nennstrom (mA) 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6

Leer lauf d rehzahl ( U / min) 154 9 1 4 1 3 4 2 9 2 4 2 1 17 11 9 8 7 6

http://www.ott-antriebe.de
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nicht maÇstabsgetreu! 

Motor-Getriebedaten: 

Motordaten 

Motordiagramm Getriebediagramm 

AbmaÇe 

Motortyp XDK042060-01 bis 
               XDK042072-01 
 
Permanent-Magneterregter DC-Motor 
mit Planetenwinkelgetriebe 
Nennspannung 24V 
 
Optional: 
Hall-IC Typ H6 

Daten siehe Anhang 

Getriebe- 
¿bersetzung 

L 

1:12 - 1:22 45,4 

1:19 - 1:115 53,3 

1:181 - 1:354 61,2 

Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung 

24V 4,0 Ncm 2200 U/min 1,0 A 3000 U/min 0,17A 9,0  W 

n [U/min]
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Get r iebeüberset zung  1: 13 2 2 4 9 59 6 8 8 2 9 5 115 18 1 2 18 2 53 3 0 5 3 54

Nenndrehmoment (Nm) 0,4 0,7 1,4 1,8 2,0 2,4 2,8 3,4 4,7 5,7 6,6 7,9 9,2

N ennd rehzahl ( U / min) 16 9 10 0 4 5 3 7 3 2 2 7 2 3 19 12 10 9 7 6

Nennstrom (mA) 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0

Leer lauf d rehzahl ( U / min) 2 3 1 13 6 6 1 51 4 4 3 7 3 2 2 6 17 14 12 10 8

http://www.ott-antriebe.de
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nicht maÇstabsgetreu! 

 nderungen und Irrt¿mer auch technischer Art vorbehalten! 

Motor-Getriebedaten: 

Motordaten 

AbmaÇe 

Getriebediagramm Motordiagramm 

Motortyp XDK045xxx-01 
 
Permanent-Magneterregter DC-Motor  
mit Planetenwinkelgetriebe 
Nennspannung 24V 
 
 
Optional: 
Hall-IC Typ H6 

Daten siehe Anhang 

Getriebe- 
¿bersetzung 

L 

1:4 32,5 

1:14 - 1:24 39,2 

1:49 - 1:144 45,9 

1:212 - 1:624 52,6 

Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung 

24V 5,7 Ncm 5900 U/min 2,1A 7000 U/min 0,5A 34,7 W 

n [U/min]

1200

2400

3600

4800
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2,5
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Get r iebeüberset zung  1: 4 14 17 2 4 4 9 6 1 8 4 10 4 14 4 2 12 2 9 4 50 4 6 2 4

Nenndrehmoment (Nm) 0,18 0,56 0,68 0,96 1,7 1,8 2,9 2,0 2,0 2,5 2,5 3,0 3,0

N ennd rehzahl ( U / min) 14 75 4 2 1 3 4 7 2 4 6 12 0 9 7 70 57 4 1 2 8 2 0 12 9

Nennstrom (mA) <2,1 <2,1 <2,1 <2,1 <2,1 <2,1 <2,1 <2,1 <2,1 <2,1 <2,1 <2,1 <2,1

Leer lauf d rehzahl ( U / min) 1750 50 0 4 12 2 9 2 14 3 115 8 3 6 7 4 9 3 3 2 4 14 11

http://www.ott-antriebe.de
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nicht maÇstabsgetreu! 

Motor-Getriebedaten: 

Motordaten 

Motordiagramm Getriebediagramm 

AbmaÇe 

Motortyp XDK045xxx-02 
 
Permanent-Magneterregter DC-Motor 
mit Planetenwinkelgetriebe 
Nennspannung 12V 
 
 
Optional: 
Hall-IC Typ H6 

Daten siehe Anhang 

Getriebe- 
¿bersetzung 

L 

1:4 32,5 

1:14 - 1:24 39,2 

1:49 - 1:144 45,9 

1:212 - 1:624 52,6 

Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung 

12V 7,0 Ncm 5700 U/min 5,5 A 7000 U/min 0,9A 41,3 W 

n [U/min]

M [Nm] 5,04,03,02,01,0

300
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1:61
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Get r iebeüberset zung  1: 4 14 17 2 4 4 9 6 1 8 4 10 4 14 4 2 12 2 9 4 50 4 6 2 4

Nenndrehmoment (Nm) 0,22 0,69 0,83 1,18 1,8 1,8 1,8 2,0 2,0 2,5 2,5 3,0 3,0

N ennd rehzahl ( U / min) 14 2 5 4 0 7 3 3 5 2 3 8 116 9 3 6 8 55 4 0 2 7 19 11 9

Nennstrom (mA) <5,5 <5,5 <5,5 <5,5 <5,5 <5,5 <5,5 <5,5 <5,5 <5,5 <5,5 <5,5 <5,5

Leer lauf d rehzahl ( U / min) 1750 50 0 4 12 2 9 2 14 3 115 8 3 6 7 4 9 3 3 2 4 14 11
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nicht maÇstabsgetreu! 

 nderungen und Irrt¿mer auch technischer Art vorbehalten! 

Motor-Getriebedaten: 

Motordaten 

AbmaÇe 

Getriebediagramm Motordiagramm 

Motortyp XDS01250x-04 
 
Kurzer Anker 
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe 
Nennspannung 6V 
 
 
 

Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung 

6V 0,03 Ncm 14900 U/min < 170 mA 18000 U/min <50 mA 0,46 W 
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Getriebe¿bersetzung 1: 10 19 29 60 76 102 134 197 235 298 

Nenndrehmoment (Ncm) 0,24 0,4 0,6 1,15 1,5 2 2,35 3,45 4,1 5,2 

Nenndrehzahl (U/min) 1490 784 514 248 196 146 111 76 63 50 

Nennstrom (mA) < 170  < 170  < 170  < 170  < 170  < 170  < 170  < 170  < 170  < 170  

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1800 947 621 300 237 176 134 91 77 60 

n [U/min]

M [Ncm]

900

450

1,0

1:19

1:60

2,0 4,0 5,03,0

1:29

n [U/min]

n [U/min]

M [Ncm]

I [mA]

I [mA]

0,03 0,06 0,09 0,12 0,15

9 0 00

1 8 0 00

3 00

6 00
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Motor-Getriebedaten: 

Motordaten 

Motordiagramm Getriebediagramm 

AbmaÇe 

Motortyp XDS01250x-05 
 
Kurzer Anker 
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe 
Nennspannung 3V 
 
 
 

Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung 

3V 0,02Ncm 14000 U/min < 250 mA 16000 U/min <80 mA 0,287W 

 

Artikel-Nr. 

X
D
S
0
1
2
5
0
0

-0
5 

X
D
S
0
1
2
5
0
1

-0
5 

X
D
S
0
1
2
5
0
2

-0
5 

X
D
S
0
1
2
5
0
3

-0
5 

X
D
S
0
1
2
5
0
4

-0
5 

X
D
S
0
1
2
5
0
5

-0
5 

X
D
S
0
1
2
5
0
6

-0
5 

X
D
S
0
1
2
5
0
7

-0
5 

X
D
S
0
1
2
5
0
8

-0
5 

X
D
S
0
1
2
5
0
9

-0
5 

Getriebe¿bersetzung 1: 10 19 29 60 76 102 134 197 235 298 

Nenndrehmoment (Ncm) 0,15 0,25 0,4 0,75 1 1,2 1,55 2,3 2,75 3,5 

Nenndrehzahl (U/min) 1400 720 480 230 180 135 100 70 59 46 

Nennstrom (mA) < 250 < 250 < 250 < 250 < 250 < 250 < 250 < 250 < 250 < 250 

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1600 842 552 267 211 157 119 81 68 54 

n [U/min]

M [Ncm]

900

450

1:60

0,5 1,0 1,5 2,0 2,5

1:19

1:29

n [U/min]

n [U/min]

M [Ncm]

I [mA]

I [mA]

16000

8000

1200

600

0,03 0,06 0,09 0,12 0,15

http://www.ott-antriebe.de
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Seite 11 

nicht maÇstabsgetreu! 

 nderungen und Irrt¿mer auch technischer Art vorbehalten! 

Motor-Getriebedaten: 

Motordaten 

AbmaÇe 

Getriebediagramm Motordiagramm 

Motortyp XDS01252x-04 
 
Langer Anker 
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe 
Nennspannung 6V 
 
 
 

Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung 

6V 0,04Ncm 15000 U/min < 250 mA 18000 U/min <65 mA 0,61W 

 

Artikel-Nr. 

X
D
S
0
1
2
5
2
0

-0
4 

X
D
S
0
1
2
5
2
1

-0
4 

X
D
S
0
1
2
5
2
2

-0
4 

X
D
S
0
1
2
5
2
3

-0
4 

X
D
S
0
1
2
5
2
4

-0
4 

X
D
S
0
1
2
5
2
5

-0
4 

X
D
S
0
1
2
5
2
6

-0
4 

X
D
S
0
1
2
5
2
7

-0
4 

X
D
S
0
1
2
5
2
8

-0
4 

X
D
S
0
1
2
5
2
9

-0
4 

Getriebe¿bersetzung 1: 10 19 29 60 76 102 134 197 235 298 

Nenndrehmoment (Ncm) 0,3 0,55 0,8 1,55 2 2,7 3 4,6 5,3 7 

Nenndrehzahl (U/min) 1500 780 510 250 195 145 112 76 64 45 

Nennstrom (mA) < 250 < 250 < 250 < 250  < 250 < 250 < 250 < 250 < 250 < 250 

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1800 947 621 300 237 176 134 91 77 60 

n [U/min]

M [Ncm]

900

450

1:60

1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

1:19

1:29

n [U/min]

n [U/min]

M [Ncm]

I [mA]

I [mA]

18000

9000

0,05 0,10 0,15 0,20 0,25

500

1000

http://www.ott-antriebe.de
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Seite 12 

nicht maÇstabsgetreu! 

Motor-Getriebedaten: 

Motordaten 

Motordiagramm Getriebediagramm 

AbmaÇe 

Motortyp XDS01252x-05 
 
Langer Anker 
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe 
Nennspannung 3V 
 
 
 

Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung 

3V 0,03Ncm 13500 U/min < 310 mA 16000 U/min <90 mA 0,41W 

 

Artikel-Nr. 

X
D
S
0
1
2
5
2
0

-0
5 

X
D
S
0
1
2
5
2
1

-0
5 

X
D
S
0
1
2
5
2
2

-0
5 

X
D
S
0
1
2
5
2
3

-0
5 

X
D
S
0
1
2
5
2
4

-0
5 

X
D
S
0
1
2
5
2
5

-0
5 

X
D
S
0
1
2
5
2
6

-0
5 

X
D
S
0
1
2
5
2
7

-0
5 

X
D
S
0
1
2
5
2
8

-0
5 

X
D
S
0
1
2
5
2
9

-0
5 

Getriebe¿bersetzung 1: 10 19 29 60 76 102 134 197 235 298 

Nenndrehmoment (Ncm) 0,24 0,4 0,6 1,15 1,5 2 2,35 3,45 4,15 5,25 

Nenndrehzahl (U/min) 1300 700 460 225 175 132 100 68 57 45 

Nennstrom (mA) <310 <310 <310 <310 <310 <310 <310 <310 <310 <310 

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1600 842 552 267 211 157 119 81 68 54 

n [U/min]

M [Ncm]

900

450

1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

1:19

1:60

1:29

n [U/min]

n [U/min]

M [Ncm]

I [mA]

16000

8000600

1200

0,04 0,08 0,12 0,16 0,20

I [mA]
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Seite 13 

nicht maÇstabsgetreu! 

 nderungen und Irrt¿mer auch technischer Art vorbehalten! 

Motor-Getriebedaten: 

Motordaten 

AbmaÇe 

Getriebediagramm Motordiagramm 

Motortyp XDS01350x-02 
 
Kurzer Anker 
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe 
Nennspannung 12V 
 
 
Optional: 
Hall-IC Typ H0 

Daten siehe Anhang 
 
 

Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung 

12V 0,045Ncm 8750 U/min < 100mA 11700 U/min <30 mA 0,4W 

 

Artikel-Nr. 

X
D
S
0
1
3
5
0
0

-0
2 

X
D
S
0
1
3
5
0
1

-0
2 

X
D
S
0
1
3
5
0
2

-0
2 

X
D
S
0
1
3
5
0
3

-0
2 

X
D
S
0
1
3
5
0
4

-0
2 

X
D
S
0
1
3
5
0
5

-0
2 

X
D
S
0
1
3
5
0
6

-0
2 

X
D
S
0
1
3
5
0
7

-0
2 

X
D
S
0
1
3
5
0
8

-0
2 

X
D
S
0
1
3
5
0
9

-0
2 

X
D
S
0
1
3
5
1
0

-0
2 

Getriebe¿bersetzung 1: 10 21 34 59 75 105 146 203 257 294 360 

Nenndrehmoment (Ncm) 0,35 0,7 1,1 1,75 2,2 3,1 3,8 5,3 6,8 7,8 9,5 

Nenndrehzahl (U/min) 870 400 255 145 116 83 59 43 34 29 24 

Nennstrom (mA) < 100 < 100 < 100 < 100 < 100 < 100 < 100 < 100 < 100 < 100 < 100 

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1170 557 344 198 156 111 80 58 46 40 33 

n [U/min]

n [U/min]

M [Ncm]

6000

12000

0,03 0,06 0,09 0,12 0,15 0,18

I [mA]

300

150

I [mA]

n [U/min]

M [Ncm]

500

250

2,01,0 3,0 4,0 5,0

1:21

1:59

1:34
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nicht maÇstabsgetreu! 

Motor-Getriebedaten: 

Motordaten 

Motordiagramm Getriebediagramm 

AbmaÇe 

Motortyp XDS01350x-04 
 
Kurzer Anker 
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe 
Nennspannung 6V 
 
 
Optional: 
Hall-IC Typ H0 

Daten siehe Anhang 
 
 

Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung 

6V 0,04 Ncm 9600 U/min < 140mA 11500 U/min <50 mA 0,39 W 

 

Artikel-Nr. 

X
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4 
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D
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5
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D
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0
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4 
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D
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0
1
3
5
0
5

-0
4 

X
D
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1
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5
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4 

X
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0
1
3
5
0
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4 

X
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0
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3
5
0
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4 

X
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0
1
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5
0
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-0
4 

X
D
S
0
1
3
5
1
0

-0
4 

Getriebe¿bersetzung 1: 10 21 34 59 75 105 146 203 257 294 360 

Nenndrehmoment (Ncm) 0,3 0,6 1 1,55 2 2,7 3,4 4,7 6 6,9 8,4 

Nenndrehzahl (U/min) 950 445 270 160 125 91 65 47 37 32 26 

Nennstrom (mA) < 140 < 140 < 140 < 140 < 140 < 140 < 140 < 140 < 140 < 140 < 140 

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1150 548 338 195 153 110 79 57 45 39 32 

n [U/min]

M [Ncm]

500

250

2,01,0 3,0 4,0 5,0

1:21

1:59

1:34

n [U/min]

n [U/min]

M [Ncm]

6000

12000

I [mA]

I [mA]

250

500

0,04 0,08 0,12 0,16 0,20 0,24
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nicht maÇstabsgetreu! 

 nderungen und Irrt¿mer auch technischer Art vorbehalten! 

Motor-Getriebedaten: 

Motordaten 

AbmaÇe 

Getriebediagramm Motordiagramm 

Motortyp XDS0140xx-04 
 
Kurzer Anker 
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe 
Nennspannung 6V 
 

Optional: 
Hall-IC H0 
Daten siehe Anhang 

Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung 

6V 0,04 Ncm 15000 U/min < 250 mA 18000 U/min <65 mA 0,61W 

 
 
 
 
 
Artikel-Nr. 

X
D
S
0
1
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0
0
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4 
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D
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-0
4 

X
D
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0
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0
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-0
4 

X
D
S
0
1
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0

-0
4 

Getriebe¿bersetzung 1: 10 19 29 60 76 102 134 197 235 298 

Nenndrehmoment [Ncm] 0,3 0,55 0,8 1,55 2 2,7 3 4,6 5,3 7 

Nenndrehzahl [U/min] 1500 780 510 250 195 145 112 76 64 50 

Nennstrom [mA] > 250 > 250 > 250 > 250 > 250 > 250 > 250 > 250 > 250 > 250 

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1800 947 621 300 237 176 134 91 77 60 

n [U/min]

M [Ncm]

900

450

1:60

1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

1:19

1:29

n [U/min]

n [U/min]

M [Ncm]

I [mA]

I [mA]

18000

9000

0,05 0,10 0,15 0,20 0,25

500

1000
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