Blrstenbehaftete DC-Motoren
mit Stirnrad— oder Planetengetriebe

XDS-/XDP-Motoren ‘.tt

Katalog 12-2014




Ott

Sehr geehrter Leser,

auf den folgenden Seiten finden Sie einen Auszug aus unserem
Standardprogramm an Gleichstrommotoren.

Das Sortiment umfasst burstenbehaftete Gleichstromantriebe,
kombiniert mit Stirnradgetriebe oder Planetengetriebe.

Optional sind die meisten der aufgefuhrten Antriebe mit Hall-IC oder
Inkrementaldrehgeber erhaltlich.

Sollten spezielle Anpassungen gewunscht sein, wie z.B.
Ankerwicklungsspannungen, abgewandelte Antriebswelle,
Kabelkonfektionen, etc., bieten wir diese gerne an.

Unser Sortiment erweitert sich standig. Sollte Ihr gesuchter Motor in diesem
Katalog nicht aufzufinden sein, so nehmen Sie bitte mit uns Kontakt auf.
Sicher Iasst sich aus diesem oder unserem weiteren Produktprogramm

ein passender Antrieb finden.

Zur Erleichterung lhrer Konstruktion, erhalten Sie von allen unseren Antrieben
3D-CAD Modelle.
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Ott

Motortyp XDW037xxx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit
Planetenwinkelgetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H5 oder Encoder
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebe- 15 37,50 57,1 L 38
. L 21 9+01
Ubersetzung - -
1:5 22,1 s 9 2 E— .
' | 8§l o] ¢ 2
) ; ©|w© =2
1:14 —1:27 28,5 ! 8§ A &D <LP'>
1:51-1:139 34,9 & /e
1:189-1:721 | 413 o M3/ | 2101

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

Artikel-Nr.

10-100£E0MAX
10-200LE0MAX
10-€00LE0MAX
L0-¥00LE0MAX
10-G00£E0MAX
10-9002££0MAX
10-2002£0MAX
10-800£E0MAX
10-600£E0MAX
10-01L02E0MAX
L0-L10ZE0MAX
10-210LE0MAX

Getriebelibersetzung 1:

-m------

Nenndrehzahl [U/min] 268 192 101

11,5

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1100 415 300 214 112

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 24 mNm 5150 U/min <750 mA 6000 U/min <150 mA 12,70 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
4800—{ 6000 ‘ ‘ 300 v
n [U/min >
4000— 5000 [imind 250 — \®
| [mA
3200— 4000 (mA] 200
2400— 3000 150 \
— 100 .
1600 2000 ] €N
800 —{ 1000 50 T
I
M [Nem] 4 8 12 16 20 M [Nm] 2 4 6 8 10

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDK042040-01 bis
XDK042052-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetenwinkelgetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H6

Daten siehe Anhang

Abmalflie
22£05 56 44 68 L 42
Getriebe- L -
libersetzung 2 A o2
35 10, — .
1:12-1:22 454 [ ] = & J
1:19- 1:115 533 | 4 IR *ﬂ[
8§ | I ] § g g ot
1:181-1:354 | 61,2 i & *
ASS
4xM4x7J ¢35
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
< < | < = > < < < | < = < < <
S S S o o =] S S o o =] S S
= = = = = = = = = = = = =
o o o o o o o o o o o o o
Y Y S N N N Y S N N N Y Y
N N N N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o o o o
N IS Ny S N N N NS N N n (&)1 (&)}
Artikel-Nr @ " e @ » @ @ o Q@ @ @ T n
< < < < < < < < < < < = <
95

Getriebeilibersetzung 1:

2

N

59

82

1

©

1

218 2

o

3 3

=]

5

3

*d

4

m-m-mm

Nenndrehzahl (U/min)

131 77

18

Eﬂlﬂ m-mmmmm m-mmmm

Leerlaufdrehzahl (U/min)

154

Motordaten
Nennspannung | Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 5,0 Ncm 1700 U/min 0,6 A 2000 U/min 0,15A 8,7 W
Motordiagramm Getriebediagramm
ITA]  n[U/min] n [U/min]
3,0 — 2000 J/ 50
n [U/min] 1[A]
1:49
20 —
—{ 1000 25
—
1,0 —
1:95 =~ 1:68
| \\'i\\
M [Nem] 8 16 24 32 40 M [Ncm] 4 8 12 16 20

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3

D-78652 Deisslingen
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Ott

Motortyp XDK042060-01 bis
XDK042072-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetenwinkelgetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H6
Daten siehe Anhang

1:19-1:115 53,3

@45
@42

Abmalde
22405 56 44 68 L 42
Getriebe- L
2z 2l 9,2
Ubersetzung

35 10, ] g
1:12-1:22 45,4 - T = L3 i

| b §
s ] 8 r

=

A

+0,08]
0,00

8.0

1:181-1:354 61,2

4x M4><7J 35
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x x x x x x x x x pas pas pas
o o o o o g g g O o o o o
P P Py Py Py Py Py Py P P Py Py P
o o o o o o o o o o o o o
S S S S g g g S & N~ S A S
) ) ) ) ) ) ) ) ) ) ) ) )
o o o o o o o o o o o o o
> &) <) o) > o) » > > o) ~ ~ ~
Artikel-Nr. @ Iy > @ £ ‘.” @ Iy @ © o T o
< < < = < i < = i < < < <
Getriebeiibersetzung 1: 13 2 82 95 181 218 253 305 354
et | o | o] -- s | o | oo | o | o2 |
Nenndrehzahl (U/min) 169 100 45 32 27 PX] 19 10 9 7 6
-
Leerlaufdrehzahl (U/min) 231 136 51 44 17 14 12 10 8
Motordaten
Nennspannung | Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 4,0 Ncm 2200 U/min 1,0A 3000 U/min 0,17A 9,0 W
Motordiagramm Getriebediagramm
ITA]  n [U/min] n [U/min]
3,0 — 3000 60 ‘
n [U/min] ITA] 1:49
2,0 — N’\
1:68
—1 1500 30
1,0 —
1:95
M[Nem] 2 4 8 12 16 20 M [Nem] 4 8 12

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDK045xxx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetenwinkelgetriebe

Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H6
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebe- L 22405 56 44 66 L 42
Ubersetzung 2 2 9.2
35 10, T
1:4 32,5 = 8 — D§
1:14 - 1:24 39,2 23 i ]P’E' 3 {[ i
S : 8 ’ § 7 . g '
1:49 - 1:144 45,9 .8 = 8 s N
]
1:212 - 1:624 52,6 4x Mdx7 235
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
X X X X x X X X X x X x X
O O ) O ) ) |w) ) O ) O O )
A A A A A A A A A A A A A
. S o o () o S o ) o 1S ) o S
Artikel-Nr. N A N A N N N N A N A N N
a a a a o o a o a a a a o
o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o - - - -
T ’." @ N N @ N ® © @ n e Y
=S = - - T - - S - O O = O - - - =

Getriebeiibersetzung 1:

61

84

212

294

504

S oms ose 1

Nenndrehzahl (U/min) 1475

421

347

246

120

70

57

12

-

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1750

500

412

292

Motordaten
Nennspannung | Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 5,7 Ncm 5900 U/min 2,1A 7000 U/min 0,5A 34,7W
Motordiagramm Getriebediagramm
ITA] | n [U/min] n [U/min]
15,0 4 7200 ‘ ‘ 450
n [U/min]
12,56 | 6000 375 >
I [A] ‘>
10,0 | 4800 300 .
75 — 3600 225
&
— —
2,5 1200 75 —— | 149
M [Nm] 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 M [Nm] 25 5 7.5 1‘0 125

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3

D-78652 Deisslingen
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Ott

Motortyp XDK045xxx-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor
mit Planetenwinkelgetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H6
Daten siehe Anhang

Abmalde
Getriebe- L 22405 56 44 66 L 42
Ubersetzung 2 8.2

35_| 10

4
-0,05

42

@22
@22,

A
o)
%J
s

1:49 - 1:144 45,9

2
1:4 32,5 [ ]
1:14 - 1:24 39,2 o i I 1

O
@45
@42

-0,03

&8

1:212-1:624 | 52,6 XM 735

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

Artikel-Nr.

¢0-100S¥0Max
€0-200Sv0Max
20-€005¥0Max
20-¥00S0Max
¢0-500S0MAax
20-90050Max
¢0-200S¥0MAxX
20-800510MaxX
20-60050MaxX
20-010S¥0Max
20-110S¥0Max
20-¢10Sv0Max
20-€10S0Max

o

Getriebeiibersetzung 1: 1 212

I T n

Nenndrehzahl (U/min) 1425 407 335 238 116

T N

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1750 500 412

Motordaten
Nennspannung | Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 7,0 Nem 5700 U/min 55A 7000 U/min 0,9A 41,3W
Motordiagramm Getriebediagramm
ITA]  n [U/min] n [U/min]
1:17
15— 7000 300
n [U/min] I [A]
B 1:24
75— 3500 150
B 1:61 e e
M [Nem] 5 10 15 20 25 M [Nm] 10 20 30 40 50

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDS01250x-04

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 6V

Abmalfle

12008 151402 9154020 505

9+ 0,06 4

: i
T< ! I i
e
¥[ 1 - .8
) 79| T3
o w <
o o ‘&
+
e
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x X x x X x X x X
) O O O |w) W) |w) W) |w) [w)
1818181388 g 8 g 8
Artikel-Nr. s il ||
[é)] [$)] an [$)] [$)] an [$)] an [$)] an
o o o o o o o o o o
el ||| F|Q]| I~ ® ®
o o o o o o o o o o
B S B S N B N B N B

Getriebeiibersetzung 1:

K K N R

Nenndrehzahl (U/min) 1490

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1800

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
6V 0,03 Ncm 14900 U/min <170 mA 18000 U/min <50 mA 0,46 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
6 00— 18000 900 ‘
n [U/min] 1:19
300 9000 as0 129
I [mA]
\
_ 1:60 >~ |
‘ R —
M [Nem] 0,03 0,06 009 012 0,15 M [Ncm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Ott

Motortyp XDS01250x-05

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 3V

Abmalfle
4510 08 15102  9,15+0,20 5+0,5
9+0,06 4
-8 I 1
s 1 *
= i
% | I R
+9 ¥ 9
S a2
N
+l
=
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
< | x| x| x| x| x X X X x
O ) ) ) O O O O O lw)
w wn wn wn wn wn wn wn wn w
=S = = = = = = = = =
Artikel-Nr. N N N N N N N N N N
[é)] n n n [é)] [é)] [é)] [é)] [é)] [6)]
o o o o o o o o o o
Sl2|Ple|rle|l 2| | 2| ¢©
o o o o o o o o o o
()] (€)] (€)] (€)] (6)] (6)] a (6)] (6)] ()]

Getriebelibersetzung 1:

I K K K K K R N R

Nenndrehzahl (U/min) 1400 720 480 230 180 135 10i

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1600 842 552 267 211

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
3V 0,02Ncm 14000 U/min <250 mA 16000 U/min <80 mA 0,287W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
1200 — 16000 900
n [U/min]
1:19
[~
600 —| 8000 450 —
B I [mA] —|_ 1:29
| — \
i 160 | TN
—
M [Nem] 0,03 0,06 009 012 015 M [Ncm] 05 1,0 1,5 2,0 2,5

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDS01252x-04

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 6V

Abmalfle
12008 19,84 0,2 9,15+ 0,20 5405
9+ 0,06 4
3 1
5 9 & Ak
o (94K &
o 1
X i

+0
2,5-01
-0,05

@4

+0

10£0,1

b
2x M1,6 il
301 —
-0,03
B i nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

Artikel-Nr.

¥0-0¢52¢10SAaxX
¥0-125¢10Sax
¥0-¢¢S¢10Sax
¥0-€25210Sax
¥0-¥25210Sax
¥0-G¢5¢10Sax
¥0-9¢5¢10Sax
¥0-225210Sax
¥0-825¢10Sax
¥0-6¢5¢10SAX

Getriebeiibersetzung 1:

T K K A K R N K K

Nenndrehzahl (U/min) 1500 510 250 195 14

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1800

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
6V 0,04Ncm 15000 U/min <250 mA 18000 U/min <65 mA 0,61W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
1000 — 18000 900
n [U/min]
N 1:19
500 — 9000 450
I [mA]
— \\ .
| 160 ™~ 1:29
M [Ncm] 005 0,10 0,15 020 025 M [Ncm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Ott

Motortyp XDS01252x-05

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 3V

Abmalfle
12008 19,8+ 0,2 9,154 0,20 5+ 0,5
9+ 0,06 4
o
8 A A
SHNCA S @
o 1]

lc s .

o5 ?s| §<

wn <

‘l 0 2x M1,6 § Y
3-0,03 .
| F8o0 nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:

< | x| x| x| x| x > > > >
O ) ) ) O O O O O lw)
w wn wn wn wn wn wn wn wn w
= = = = = = = = = =
Artikel-Nr. N N N N N N N N N N
[$)] [4)] (4] (4] [4)] [4)] [4)] [4)] [4)] [$)]
N N N N N N N N N N
Sl |N|e|sla|l 2| x| | ¢
o o o o o o o o o o
()] (€)] (€)] (€)] (6)] (6)] a (6)] (6)] ()]

Getriebelibersetzung 1:

T K K O K R K

Nenndrehzahl (U/min) 1300 700 460 175 132 10i

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1600 842 552 267 211

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
3V 0,03Ncm 13500 U/min <310 mA 16000 U/min <90 mA 0,41W

Motordiagramm Getriebediagramm

I [mA] n [U/min] n [U/min]
1200 — 16000 900

n [U/min]
1:19
600 — 8000 450
I [mA] 1:29
_ 1:60 T
M [Ncm] 0,04 008 0,12 0,16 0,20 M [Ncm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0 www.ott-antriebe.de
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Motortyp XDS01350x-02

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ HO
Daten siehe Anhang

Abmalie
13008 | 18,6+ 0,2 10,64 0,2 8,3+0,5
7
4 & el ¢ e
+ 9 o + -
L] 3 =i
A C) P
AN o<| 88
23| §9
ol <
N
2x M2 +0 &
?3-0,03
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
e x| x| x| x| x e x e e x
o | oc| | G| 6 ] () () ] o
o | o |l ol ol ol o ? 173 173 ? ®
< o - - T 4 < < < < <
Artikel-Nr. w w w w w w w w w w w
a [8)] [$)] [$)] [$)] [$)] [$)] (42 (42 an (4]
o o o o o o o o o o -
@ TN B » T @ © @
o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N N

Getriebeiibersetzung 1:

T K K A R

Nenndrehzahl (U/min) 870 400 255 116

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1170

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 0,045Ncm 8750 U/min < 100mA 11700 U/min <30 mA 0,4W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
300 — 12000 500 ‘
n [U/min] 1:21
150 —{ 6000 250
| imA) N 1:34
| 1:59 T~ |
| T
M [Ncm] 003 006 009 012 015 0,18 M [Ncm] 1,0 20 30 4,0 5,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Ott

Motortyp XDS01350x-04

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 6V

Optional:
Hall-IC Typ HO
Daten siehe Anhang

Abmalie
13 008 ‘ 18,64 0,2 10,6+ 0,2 8,3+0,5
7
3 8 D s -
+ < o -
o g 3 =i
4 L@ P
AN o=| 88
23| §9
LY
o~
2x M2 +0 QU
?3-0,03
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
o X | x| x| x| X e e e x x
] | 6| 8| G| 0 o o o o o
o | ol ol ol ol o @ @ @ @ @
< Rl 2|1 212 ]|2° e e e e e
Artikel-Nr. w w w w w w w w w w w
a [$)] [$)] [$)] [$)] [$)] [$)] (42 (42 (4] (4]
o o o o o o o o o o -
o TN P @ o ® © @
o o o o o o o o o o o
B S S S B B B S S S S

Getriebelibersetzung 1:

T I K R K N R

Nenndrehzahl (U/min) 950 270 160 125

Nemnsiom ()

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1150

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
6V 0,04 Ncm 9600 U/min < 140mA 11500 U/min <50 mA 0,39 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
500 — 12000 500 ‘
n [U/min] 1:21
| 1:34
250 — 6000 250
| [mA] |
159 | TN
M [Nem] 0,04 0,08 0,12 0,6 020 0,24 M [Ncm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0 www.ott-antriebe.de
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Motortyp XDS0140xx-04

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 6V

Optional:
Hall-IC HO
Daten siehe Anhang

Abmalie
19,8+ 0,2 9,154 0,20
5+0,5
P14+ 0,1
18]
! (O ()
i, U Qg I |
=¥ o=l 8o
b 8
21,6 S RIEY
%3 o d 10+ 0,1
- IS
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
X x x X X X X X X x
») o o w) g g w) w) w) »)
» » » n |l o | o » » » %}
=4 L1212 12121212]12|°<
N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o P
. T N @ N @ @ N ® © @
ArtikelNr Rl |R|R|=|®|8|8 |8
Getriebeiibersetzung 1:
-m---
Nenndrehzahl [U/min] 1500 780 510 250 195 145 112 76 64
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1800 621 300 176 134
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
6V 0,04 Ncm 15000 U/min <250 mA 18000 U/min <65 mA 0,61W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
1000 — 18000 900
n [U/min]
B 1:19
500 — 9000 450
I [mA]
N \\ .
| 1:60 ™~ 1:29
M [Ncm] 005 0,10 0,15 020 0,25 M [Nem] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Ott

Motortyp XDS0140xx-05

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 3V

Optional:
Hall-IC HO
Daten siehe Anhang

Abmalie
19,84 0,2 9,15+ 0,20
5+0,5
@14+ 0,1
..
2 (O ()
o - ;
39 - &/
> - "3 %
2xM1,6 . = SIS
3% @ 10+ 0,1
S I P i Ny
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x X X X X X X x x x
g @) @) o o) o o) o o o
%) ) ) N ) N ) N N N
=4 L1212 12121212]12|°<
N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o P
. = N O B A B N N
Artikel-Nr. S| 2|8|8|8|8|8|8|8]|8
Getriebeiibersetzung 1:
-mm--
Nenndrehzahl [U/min] 1300 700 460 225 175 132 100 57
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1600 211 157 119
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
3V 0,03 Ncm 13500 U/min <310 mA 16000 U/min <90 mA 0,41W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
1200 — 16000 900
n [U/min]
1:19
600 —| 8000 450
I [mA] 1:29
_ 1:60
M [Ncm] 0,04 008 0,12 0,16 0,20 M [Ncm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0 www.ott-antriebe.de
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Motortyp XDS0145xx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC HO
Daten siehe Anhang

Abmalie
+0 26,702 12+0,2 11,6+ 0,5
14.0,08
1,6 10
-8 8 .e g
+ 5 o | 1 é _ _ Ea I
<4 iz *o E =
9/ 905 o M n |
~ ol %%
(==} 'e}
i o
2x M2 <
* o nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x x x
g|lO|O| Q0| O
o |lo|lo| oo
2LI2212|2
A » B A B
a a [$2] a a
o o o o o
el |®|e| P
Artikel-Nr. ol
Getriebeiibersetzung 1:
mn
Nenndrehzahl [U/min] 1800 300 175
Leerlaufdrehzahl [U/min] 2250 375 218 110
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 0,09 Ncm 11000 U/min <90 mA 13500 U/min <50 mA 1,026 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
300 — 14000 400 ‘
n [U/min] 1:36
150 | 7000 200 162
I [mA]
B 1128
M [Nem] 0,08 0,16 0,24 0,32 040 0,48 M [Ncm] 4 8 12 12 20

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Ott

Motortyp XDS0145xx-02 é

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC HO
Daten siehe Anhang

Abmalfle

26,7+ 0,2 12402  11,6+0,5

+0
14 -0,08
1,6 10

o <o} = |
5 8 gl % g ki t
a Z:'i‘ &3 *o £ =
% P & N -
ggl ‘o
9 o
2x M2 2
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
X x x X X
g|loO|O|O| 0O
n|lo|lo|lo| o
222122
NN N NS
a (62 (62 a a
o o o o o
. i e R B BN
Artikel-Nr. 3l1g/1glglsg
Getriebelibersetzung 1:
m
Nenndrehzahl [U/min] 1000 170 100
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1333 222 129 65
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 0,061 Ncm 6200 U/min <85mA 8000 U/min <50 mA 0,394 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
300 —| 8000 200
n [U/min] 1:36
| 1:62
150 | 4000 100
I [mA] ‘
— \\\
1:123 . o
M [Nem] 005 010 015 020 025 M [Nem] 20 40 6,0 8,0 10,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0 www.ott-antriebe.de
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Motortyp XDS015xxx-02

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC H1
Daten siehe Anhang

Abmalfle 18,6+ 0,2 10,6+ 0,2
#1544 0,08 8,3+05

2x M2

il e
~——

+0,03

+0
@4 _g.00

@15,5
2,5 01

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

Artikel-Nr.

¢0-100510SAxX
¢0-¢00510SdxX
¢0-€00510SAdxX
¢0-¥00510SAX
¢0-500510SAdX
¢0-900510SAdX
20-200510SAax
¢0-800510SAdX
¢0-600510SAX
¢0-010510SAX
¢0-110510SAdxX

Getriebeiibersetzung 1: 10

-m--m-m

Nenndrehzahl [U/min] 257 148 117

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1170 557 344 198 156 111

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 0,045 Ncm 8750 U/min <100 mA 11700 U/min <30 mA 04W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
300 - 12000 300
n [U/min] 1:34
1:75
150 — 6000 150
| [mA] T
B R e e e S B
M [Ncm] 0,03 0,06 0,09 0,12 0,15 0,18 M [Nem] 1,0 2,0 4,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Ott

Motortyp XDS015xxx-04

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 6V

Optional:
Hall-IC H1
Daten siehe Anhang

Abmalle 18,6402 10,6402
B15,4% 0,08 8,3+ 05
7 12
Lt )
2x M2 Jas é
© T
w0 0l =
ﬁ oN| &

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

ax

Artikel-Nr.

¥0-100510S

¥0-200510SAX
¥0-€00510SAax
¥0-#00510SAX
¥0-500510SAax
¥0-900510SAX
¥0-200510SAX
¥0-800510SAX
¥0-600510SAX
¥0-0L0510SAX
¥0-110510SAax

Getriebelibersetzung 1: 10

--mmm

Nenndrehzahl [U/min] 960 457 282 163 128 91

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1150 548 338 195 153 110

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
6V 0,04 Ncm 9600 U/min <140 mA 11500 U/min <50 mA 0,39 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
500 —| 12000 500 ‘
n [U/min] 1:21
| 1:34
250 — 6000 250
I [mA] ]
159 | NS
M [Ncm] 004 008 0,12 0,16 020 0,24 M [Nem] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0 www.ott-antriebe.de
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Motortyp XDS015xxx-02

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC H1
Daten siehe Anhang

+0,2
Abmalie 26,7 10,8 -00
@154+ 0,08‘

83+05

(d
O @
==
et —
[ —
T
—

2x M2 @

| g5 $
ool 228
.0 s I
n, o -~ 0] <t
¢ IS} N s .
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
X x X X x X X X X X x
g|lo|O|lgO|O]| 0O o) o) g o) o
n|lo|lolo|lo| o ) ) ) ) N
212121281212 2 = = = =
(62 (o)) (62 (62 (&2 (o)) (62 (o)) (o)) (62 [$)]
o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N w
. i e O O N ® N @ o @
Artikel-Nr- S|S|8|8|8|8|8|8|8|8]|8
Getriebeiibersetzung 1: 10
Nenndrehzahl [U/min] 620 182 105
Leerlaufdrehzahl [U/min] 800 381 235 136 107 76 55
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 0,061 Ncm 6200 U/min <85mA 8000 U/min <50 mA 0,394 W
Motordiagramm Getriebediagramm
| [mA] n [U/min] n [U/min]
300 - 8000 200
n [U/min] 1:34
1:59
150 | 4000 100 —f—
I [mA] 1.75 | T
B \\
M [Nem] 0,05 0,10 0,15 0,20 025 0,30 M [Ncm] 1,6 32 4,8 6.4 8,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Ott

Motortyp XDS017xxx-01

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC H1
Daten siehe Anhang

Abmale 26,74 0,2 12402
11,6£05

10 12

h
T
A

og 88
[Te) + o o
LO“ LO_ +
~ o™ b
Q 1SN
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x X x X x
g|lo0|O| O o
n|lo|lo|lo| o
LI2I212 2
~ ~ ~ ~ ~
o o o o o
o o o o o
R B
Artikel-Nr. ol 2|2 =
Getriebelibersetzung 1:
m
Nenndrehzahl [U/min] 1833 306 177
Leerlaufdrehzahl [U/min] 2250 375 218 110 65
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 0,09 Ncm 11000 U/min <90 mA 13500 U/min <50 mA 1,026 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
300 — 14000 500
n [U/min]
1:36
150 - 7000 250
I [mA] —L | 1:62
— \
| |1:128 T~ |
M [Ncm] 0,08 0,16 0,24 0,32 0,40 0,48 M[Ncm] 1,0 3,0 5,0 7,0 9,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0 www.ott-antriebe.de
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Motortyp XDS017xxx-02

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC H1
Daten siehe Anhang

Abmalle 26,7+ 0,2 124 0,2
11,6+05

10 12

=
i N
L~

og 88
[Te) + 0 o g
o) ol T
~ (o] by
wQ SN
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x X x X
g g| 0|00
%) n|lo|o|la
L2222
~ ~ ~ ~ ~
o o o o o
o o o o o
) R B N
Artikel-Nr. S g1g818l8
Getriebeiibersetzung 1:
Nenndrehzahl [U/min] 1033 172 100
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1333 222 129 65
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 0,061Ncm 6200 U/min <85mA 8000 U/min <50 mA 0,394 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
300 — 8000 300
n [U/min]
1:36
150 — 4000 150
| [mA] —1:62 | |
| 1| 1123 e
M [Nem] 0,05 0,10 0,15 0,20 025 0,30 M [Ncm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de
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Ott

Motortyp XDS020xxx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H2
Daten siehe Anhang

AbmaBe 32+ 0.2 +0,5 12,6+ 0,3
Getriebe- #204 0,2 26 ’S; 10+ 0,30
libersetzung L 8
(N . B _
1:10-1:12,5 16,5 . ///C)\ g JE, '
1:18 - 1:67 20,0 \\\ g ——
a — B :
1: 80— 1:150 21,8 ] L= o &
2xM26 o g
1: 179 — 1:866 25,3 !

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

ax

Artikel-Nr.

10-100020SAX
10-200020S

10-€00020SAX
10-¥00020SAX
10-500020SAX
10-900020SAX
10-£00020SAX
10-800020SAX
10-600020SAX
10-010020SAX
10-110020SAX
10-Z10020SAX
10-€10020SAX
10-710020SAX
10-510020SAX
10-910020SAX
10-210020SAX
10-810020SAX
10-610020SAX
10-020020SAX

Getriebelibersetzung 1: 12,5

--mm-nnn
12

Nenndrehzahl [U/min] 720 580 403 250 176 142 110 34

Leerlaufdrehzahl [U/min] 900 310 214 173 134

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 0,22 Ncm 7400 U/min <110 mA 9000 U/min <30 mA 1,7W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
600— 9000 600
n [U/min]
500— 7500 500
6000 ' [mAl 400
4007 1:18
300— 4500 300
200 3000 200
1:52
100-{ 1500 100 ———
T — | 199
| | ‘ |
M [Ncm] 0,3 06 0,9 1,2 15 M [Nm] 015 03 045 06 0,75

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDS027xxx-01

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H2
Daten siehe Anhang

Abmalie 30,503 0,3 5,002
Getriebe- L 1003
Ubersetzun
9 8
1:6—1:360 17,3
1:400 - 1:1150 19,3 0 ) A B | M S
23 o2 9
v Yl 29
I Co w
\ 8 B

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

X X[ X[ X[ XXX X[ X]|X]| X X X | X X X | X | X | X X
Ol 0000|000 OO0 |0 O O 0O O O] O (0|0 O
n|lololo|lo|lo|lo|lo|lo|lo|lolo | ool |lo|lo|l ool o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
S SN N N BN N N N BN I RN N N BN BN N N BN BN N
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o - - - - - - = - e e N
B B A Bl N B B B e R B B B B N B D
Artikel-Nr. 222122282 g|2l&l&l2|elelelzlalele
Getriebeiibersetzung 1: 0 15 21 30 44 60 77 100 112 150 170 200 250 320 360 500 700 800 900 1150
(D K K K K K Y Y
Nenndrehzahl [U/min] 325 220 153 105
-
Leerlaufdrehzahl [U/min] 450 300 210 150 102 75 45 40 29 26 225 12,5 64 56 5
Motordaten
Nennspannung | Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 1.95 mNm 3400 U/min <70 mA 4500 U/min <30 mA 0,68 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
180 — 4500 150
_ I [mA]
150 — 3750 n [U/min] 125 71>
6]
1 \o
120 — 3000 90
90 | 2250 75 \
60 - 1500 S0
25 Z10
30 - 750 <ﬁ*J;;IiF§§<*ﬁ;¥ 1:360
! — T
M [Nm] 0,3 0,6 0,9 1,2 1,5 1,8

M [Ncm] 0,2 0,4 0,6 0,8 1,0
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Ott

Motortyp XDS027xxx-01

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H2
Daten siehe Anhang

+0,2
Abmalie 18 00 , L+0,3 15,2+ 0,5
@27,3£0,2
Getriebe- 10+ 0,3
; L ?16
Ubersetzung 8
1:6-1:360 | 17,3 -
1:400 - 1:1150 | 19,3 S L
pos D 4] EE — 1
P v
<
N — [se o)
IS QS o Sl oS
N S R
vl o« ©
o Q| S
2x M2x4
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
X | x [ x| x| >x[x[x|>x|>x[|>x[|>x[>|x[|>x[>x]|x|>x]|x|x] x
[w) O (W) O O O O O O O O O O O O O O O O O
0 2] 0 2] (2] 0 (2] 0 0 (2] (2] (2] (2] (] (2] (2] (2] (2] n (2]
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
NN N[N (NN N[N N[NNI NN N
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w w B -h B I B -h B B B D
IR || ||| DI |P| P
Artikel-Nr. i |222]|2|2|2|2|2|2|22]2]|2|2|<2]=-<
Getriebelibersetzung 1: 10 15 21 30 44 60 7 10 1 5 17 (] 5 320 6 00 70 800 900 1150

T K K K K K T

Nenndrehzahl [U/min] 430 287 143
-
Leerlaufdrehzahl [U/min] 560 373 267 187 127 73 56 50 37 22 18 16 11
Motordaten
Nennspannung | Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung

24V 0,06Ncm 4300 U/min <25 mA 5600 U/min <10 mA 0,26 W
Motordiagramm Getriebediagramm

n [U/min]

I [mA]| n [U/min]

— 500

’ | 1:10

80 — 6000 /

I [mA] v 400 /
N S P %00 S 115
40 - 3000 N

\ n [U/min] 200 \ 1:60
100 [———F—— AY
M [Nem] 0075 0,15 0,3 M [Nem] 0 1 2 3 4 5
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Motortyp XDS030xxx-01

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H3
Daten siehe Anhang

AbmaBe 38 610,3 L +0,4 2 510,1
Getriebe- L 1003
Ubersetzung 9
1:20-1:100 | 23,0 R
1:120-1:1000 | 28,0 =
N ] o L og ©
Wi ¢
Q o
=

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

s pas s x s x x s x x pas pas pas pas x x pas pas pas pas
O [w) O O O O O O O O O O O O O O O O O O
2] 0 2] 0 (2] 0 0 (2] 0 0 (2] (2] (2] (2] (2] (] n 0 0 (2]
= o = o = o o = o o = = = = o o o o o o
@ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @
S S S =) =] =) =) =] =) =) o o S =) S S S S S S
S S S S S S S S S S S S S S S S S S S S
g R Pl P el || P e |1
Artikel-Nr. o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
= = = = = = = = = = = = = = = = = = = =
Getriebelibersetzung 1: 20 36 60 100 180 200 250 300 900 1000

-----

Nenndrehzahl [U/min] 170
Leerlaufdrehzahl [U/min] 325 216 180 130 108 32,5 21 13 108 7,2
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 7.4 mNm 5250 U/min <250 mA 6500 U/min <85 mA 3.97W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
900 — 6000 % 120
n [U/min] ImA] b
750 — 5000 100 &
600 — 4000 80
450 — 3000 60
300 — 2000 40 7.
— %109
150 — 1000 20 = 1 77s
'\0
I
M [Nem] 0,8 1,6 2,4 32 4,0 M [Nm] 0,5 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0
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Ott

Motortyp XDS035xxx-01

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H4
Daten siehe Anhang

Abmalfle
29 +0,3 L +0,3 6:0,2
Getriebeliberset- L 1503
zung
1:6— 1:10 19,5 12
1:18 - 1:30 22 £l
1:36 — 1:100 245 | 1 JANSEANAL o s o I - ,_
%S o g
1:120 =300 27 S € %9
=
1:350 —1:1000 29,5
1:1500 — 1:3000 32, .
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x X x X X X x X X X X X X X X X X X X
lw) lw) W) |w) W) W) W) |w) W) [w) |w) |w) [w) |w) |w) |w) W) |w) lw) lw)
wn wn (2] wn (2] (2] (2] wn (2] (2] wn wn (2] wn wn wn ()] wn wn wn
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w w w w w w w w w w w w
(42 (42 n (4] an (4] an (4] an an (4] (4] an (4] (4] (4] (4] (4] a a
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N w w w w w w w w w w
el W . T @ @ N ® © @ i BN . sl A < BN | P
Artikel-Nr. N - - - I - - O =S = - = = = - = - -0 =

-
o
-
=)
a
=)
o
o
~
a
=)
-
o
-
o
N
=)
a

Getriebeiibersetzung 1: 30 9 100 2 5 180 5 300 00 600 750 1000 1500 3000
19 9

200
e N I N N N R N N K R K K K
507 278 68 57 51 26 22 11 6 4 2

53
Nenndrehzahl [U/min] 170 101 84 42,5 34 28,5 7,9

3 68 62 51 41 3 31 2 20 10 8 6 4 2

210 2
Leerlaufdrehzahl [U/min] 620 44 206 124 103 82 4 4 12

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 6,2 mNm 5000 U/min <210 mA 6200 U/min <60 mA 317TW
Motordiagramm Getriebediagramm
n [U/min]
1Al | n [Wmin]
1,0 —{ 6200
| | 620
N n [Urmin]
i I [A] 10:1
05 - 3100 310
- 18:1
] W\\ 50:1
7 \\\\
M [N
M [mNm) i m ml o 0 [Nm] 0,2 0,4 0,6 0,8 1,0 1,2
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Motortyp XDS035xxx-02

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H4
Daten siehe Anhang

Abmalie
29 +0,3 L +0,3 620,2
Getriebeubersetzung L 15%03
1:6 - 1:10 19,5 12
1:18 - 1:30 22 a .
1:36 - 1:100 245 P 1 N
S i C{";c’_ o g
1:120 =300 27 o 8 %9
=
1:350 —1:1000 29,5
1:1500 — 1:3000 32, .
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
X x x x x x x x x x x x x x x x x X X x
o o o o| O o|lO| o |O| O o|lo|oc|OC|lo|C|C|o|T| O
@ @ @ o |lo|lo|lo|lolo|lo|lo|lo|lo|lo|lo|loa|ldo|lod|l | o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w w w w w w w w w w w w
[$)] [8)] [8)] [$)] [$)] [$)] [$)] [$)] [$)] [$)] (32 [$)] (32 [$)] [$)] [$)] [$)] [$)] [$)] (42}
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N w w w w w w w w w w
@ " > @ | £ gl dle|le|l(ID®]II2lT1Q2F®] P
Artikel-Nr. o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N

Getriebeiibersetzung 1: 10 18 30 50 60 75 90 100 120 15 180 00 250 0 0! 00 750 1000 1500 3000
st | 4 |0 [0 o0 | [l wo]elolololololalslolololnl
Nenndrehzahl [U/min] 507 278 170 101 84 68 57 51 425 34 285 26 22 19 1 9 79 6 4 2
Leerlaufdrehzahl [U/min] 620 344 206 124 103 82 68 62 51 41 34 3 24 20 12 10 8 6 4 2
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 6 mNm 5100 U/min <470 mA 6200 U/min <120 mA 3,14 W
Motordiagramm Getriebediagramm
n [U/min]
1Al |n [U/min]
10 - 6200
| ] 620
n [Uimin]
7 1Al 10:1
05 — 3100 310
- 18:1
1 — 50:1
1 NN
M [Nm] 0,2 0,4 06 08 1,0 1,2
M [mNm] 6 12 18 24 30
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Ott

Motortyp XDS035xxx-01

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H5 oder Encoder
Daten siehe Anhang

Abmalie
58 61:0,3 LiO,S 610,2
Getriebelibersetzung L :
15t0,3
1:6-1:10 19,5 12
\
1:18 - 1:30 22
1:36 — 1:100 245 S 1V )7 g Tl U] B N R I
(=} | 9
'ﬂ [te} IS ﬁ
1:120 -300 27 s
1:350 —1:1000 29,5
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x X x X X x X X x X X x X x X x x x x
O O O O O O O O O O O O O O O O O O O
%) n|lo| o ) N N N N ) ) N n | D ) n|l o |o| o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w w w w w w w w w w w
[$2] o (82 (8] a [$2] [$2] [$2] [$2] a a [$)] a [$)] a [$2] [$2] [$2] [$2]
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o = o = = o = = = = = = =
@ il B B ® > £ @ Iy T > ® @ | £ N S I I
Artikel-Nr. = I = = O = O e I R = O = = O = = = = = N - - =S =
Getriebeiibersetzung 1: 3 50 9 100 120 150 200 300 500 600 750 1000
------mmnmmmmmmﬂ
Nenndrehzahl [U/min] 383 315 186
Leerlaufdrehzahl [U/min] 600 430 333 200 120 100 67 40 24 12
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 24 mNm 5150 U/min <750 mA 6000 U/min <210 mA 127 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] | n[rpm] n [rpm]
4500 6000 | | /I 300
n [rpm] I [mA]
3750— 5000 250 .
G
3000- 4000 200
2250— 3000 150
15004 2000 100 ——
0 —  7:30
- 5
750 1000 ——1 |
M [Ncm] 4 8 12 16 20 M [Nm] 1 2 3 4 5
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Motortyp XDS035xxx-02

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H5 oder Encoder
Daten siehe Anhang

Abmalie

5816t0,3 L +0,3 610,2

+0,3

Getriebelibersetzung L 151 ;

1:6-1:10 19,5 |
1:18 - 1:30 2 | N e ) e ——— | 1 4
S o] %5 o5
1:36 — 1:100 24,5 H w8 W
Q
1:120 =300 27
1:350 —1:1000 29,5

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

ax

Artikel-Nr.

¢0-€005€0S

¢0-6005€0SAX
¢0-6005€0SAX
20-9005€0SAdX
¢0-2005€0SAdxX
¢0-¥005€0SAX
¢0-0105€0SAX
¢0-2005€0SAX
¢0-1105€0SAdxX
¢0-2105e0Sax
¢0-8005€0SAX
¢0-£105€0SAdx
¢0-¥105€0SAX
¢0-G105€0SAX
20-9105€0SAdX
¢0-2105€0SAdX
¢0-8105€0SAX
¢0-6105€0SAX

Getriebelibersetzung 1: 750 1000

Nenrarmoment e ----ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ

Nenndrehzahl [U/min] 19,3 11,6

N 5
67 40 24 12

Leerlaufdrehzahl [U/min] 333 200 120 100

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 25 mNm 4930 U/min <1600 mA 6000 U/min <250 mA 12,8 W

Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] | n[rpm] n [rpm]

4500— 6000 | | /I 300

n [rpm] I [mA]
3750— 5000 250 b
G

3000— 4000 200

2250— 3000 150

1500— 2000 100 ——

1 1:30
750 — 1000 50 —
—1 |
M [Ncm] 4 8 12 16 20 M [Nm] 1 2 3 4 5
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Ott

Motortyp XDS037xxx-01

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H4
Daten siehe Anhang

Abmalfle
29:0,3 Li0,3 610,2
Getriebeubersetzung L 1503
1:6 21,8
12
1:16 — 1:21 24,6
1:31 - 1:69 27,1 ?9', éé, ,,,,,, o] | =
1:75 - 1:188 29,6 N Ny ]
1:219 — 1:625 32,1 5 5 <8
o] Q N
1:750 — 1:1875 34,5 =
1:3750 — 1:5625 37,1 .
nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

x x x x x x x x x x x x x x x pas x x x x
O O O O O O O O O O O O O O O O O O O O
n|lo| o ) ) N ) ) 0| @ N N | 0 n|lo|lo|lo| o ) )
S|l S| S S S S S S S | S S S | S S S|l o | o o S S
W w w W W w W W w w w w w W w w W W W W
S x| B B J B B S| N N S X N S| NN N N
ol o | o o o o o o o | o =) o | o =) ol o|of| o =) =)
| @ | @ @® @ @ @ @ @ | @ B O = El R B)| B = =
Il B B B B A A B O B e B B B A I N B B
Artikel-Nr. O e I O I O I I O = O I O I O = O = O = = = = = = = O = =
Getriebeiibersetzung 1: 16 21 31 5 0 p) 188 219 250 312 469 625 750 938 1875 3750 5625
--n---mnmmmmmmﬂﬂﬂ
Nenndrehzahl [U/min] 800 234 17,6
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1033 387 295 200 110 82 59 49 397 329 283 248 198 132 8,2
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 6,2 mNm 5000 U/min <210 mA 6200 U/min <60 mA 317TW
Motordiagramm Getriebediagramm
Al |n [Wmin] n [rpm]
10 -| 6200
‘ ‘ 450
] n [U/min] 375
N 1 [A] 16:1
_ 300 7\
05 - 3100 225
| 31:1
150
1 | —
— s — ] N 56:1
— %1
\
M- [miNm] 6 12 18 24 30 M[Nm] 0,1 02 03 04 05 06 0,7 08 0,9
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Motortyp XDS037xxx-02

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H4
Daten siehe Anhang

Abmalie
Getriebe-iibersetzung L 29%03 L*03 6+0-2
1:6 21,8 1502
1:16 — 1:21 24,6 12
1:31 - 1:69 27,1 .
1:75-1:188 29,6 & B -+ 1=
N =]
1:219 — 1:625 32,1 °5 o8 d
AR =
1:750 — 1:1875 34,5 w8 o
[
1:3750 — 1:5625 37,1
nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

Artikel-Nr.

¢0-6€0.€0SAX
¢0-0v02£0SAX
¢0-1¥0.€0SAX
¢0-¢¥0.£0SAdX
¢0-€¥0.€0SAX
20-¥¥0.£0SAX
¢0-G¥0.€0SAX
20-9¥0.£0SAX
¢0-/¥0.€£0SAX
¢0-8¥0.€0SAX
¢0-6¥0.£0SAX

X
O
(%2}
S
@
4
S
@
@
S
[N

¢0-1€04€0SAdX
¢0-¢€0.€0SAdxX
¢0-€€0.€0SAdxX
¢0-¥€0.€0SAX
20-6€02€0SAdX
¢0-9€0.€0SAdX
¢0-2€0.€0SAX
¢0-8€0.€0SAdX

-
=)
N
X
a
-
~
a
2
-
N
a
-
o
=)
N
o
=)
w
ey
N
o
N
a
©
)
=)

Getriebelibersetzung 1: 188 219 469 750 1875 3750 5625

Nenrarmoment e -ﬂﬂ--ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ

Nenndrehzahl [U/min] 815 160 27,3 238 17,5
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1033 387 295 203 107 49 39,7 329 283 248 198 13,2 8,2 32 16 10
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12V 6 mNm 5100 U/min <470 mA 6200 U/min <120 mA 3.14W
Motordiagramm Getriebediagramm
I TA] | n [U/min] n [U/min]
2,0 6200 ‘ ‘ 400 ‘
] n [U/min] 1:16
(Al 300
10— 3100 200 121
100 T | 156
— | —
M [mNm
(mNm] 5 12 18 2 %0 M [Nem] 10 20 30 40 50
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Ott

Motortyp XDS037xxx-01

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H5 oder Encoder
Daten siehe Anhang

AbmaBe 58 6i0’3 Lt0.3 610,2
Getriebe- L 15t0.3
Ubersetzung
1:6 21,8 12
1:16 — 1:21 24,6
1:31 - 1:69 4 Y e S A2/ 0 - e 1 B -
1:75-1:188 29,6 SR
x| ©| 29
1:219 - 1:625 32,1 v . %
1:750 - 1:1875 34,5
1:3750 — 1:5625 37,1 nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

s pas pas s s x s x s pas x x x pas x pas pas pas pas pas
O [w) (W) O O O O O O O O O O O O O O O O O
2] 0 0 (2] (2] 0 (2] 0 (2] (2] (2] (] (2] (2] (2] 0 0 0 (2] 0
= o o = = o = o = = o o o = o o o o = o
@ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @
N N N N N ~ N ~ N N N N N N N ~ N N N N
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
B @ | X ® © @ R B A N B D
Artikel-Nr. o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
= = = = = = = = = = = = = = = = = = = =
Getriebelibersetzung 1: 16 21 31 56 104 125 156 188 219 250 312 469 625 750 938 1875 3750 5625

nnmmnmmmmmmﬂﬂﬂ

Nenndrehzahl [U/min] 805 18,5
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1000 375 285 193 107 57 48 27 24 192 127 32 16 1,0
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 24 mNm 5150 U/min <750 mA 6000 U/min <130 mA 127 W
Motordiagramm Getriebediagramm
IA] | n [U/min] n [rpm]
‘ ‘ 450
6— 6000 375
n [U/min
5 5000 /i) 16:1
Al 300
4— 4000
3— 3000 225
2 2000 150
31:1
1— 1000 75
M [Ncm] 4 8 12 16 20 M[Nm] 1 2 3 4 5 6 7
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Motortyp XDS037xxx-02

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H5 oder Encoder
Daten siehe Anhang

Abmalie , 58,6102 203 6402
Getriebe- L 1502
Ubersetzung
12
1:6 21,8
1:16 - 1:21 246 (/A s A ] R A
1:31-1:69 27,1 od 9
1.75-1:188 29,6 o €%
1:219 - 1:625 32,1 E
1:750 — 1:1875 34,5
1:3750 — 1:5625 371 nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

x X X x x x x x x x x x x x x x x x x x
O [w) [w) O O O O O O O O O O O O O O O O O
2] 0 0 (2] 0 (2] 0 0 0 (2] (2] (2] (2] (2] (] (2] (2] n n 0
S S |lo|lololo|lold|o|olo| ool ]l =} =} S
> o |||l ||| |l | a|ld|lalad|l e @ @ @®>
N S SN S| NN S| NN RN R EEY N N N
o o|lo|lololo|lo|lo|o|oco|lo| o|o|lo|o]lo| o o o o
S S| o|lololoslalalal=]= S [ )13 5= = = = o
) R B R D D B B A B e @
Artikel-Nr. o ol|lolol o o |l ol o o|l ol o o o | o o o o o o o
o NN IS [T ST I SO I R B O B N o o ¥
Getriebelibersetzung 1: 16 21 31 75 10. 188 219 250 312 469 625 750 938 1875 3750 5625

nmnmmnmmmmnnnn

Nenndrehzahl [U/min] 795 172
---
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1033 387 295 203 107 82 49 39,7 329 283 248 198 132 8,2
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12V 25 mNm 4930 U/min <1600 mA 6000 U/min <250 mA 12.8 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I[Al | n [U/min] n [rpm]
‘ ‘ 450
104 6000
7
[A] 300
— 4000 j\
225
5— 3000 31:1
150
— 2000 |
75 — — ,
- 1000 961
\
M [Ncm] 4 8 12 16 20 M [Nm] 1 2 3 4 5 6 7 8 9
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Ott

Motortyp XDS0376xx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 24 V

Optional:
Hall-IC Typ H5 oder Encoder
Daten siehe Anhang

Abmalie 1oy, 245
R s T
© 5 = |
4-M4 & g | —
Sl ~[E-+HI
2 Qg =
= { ] 57 £0.3
e E
1 L S
B
Ay
155 nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x X x X x X X x
O O O O O O O O O
n | o » 1%} » o |l o] o | e
S| S S S S S | o] &9
w w W w W w w W w
S| N N N N N N N N
o | o o o o o || o | o
S| o S S S S || © | S
o BN @ = a ® | X ® | ©
Artikeh NI sl &|elé|s|eld|e
Getriebelibersetzung 1:
mmmm-n-
Nenndrehzahl [U/min] 210 170
Leerlaufdrehzahl [U/min] 250 200 111 74 24
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 2,4 Ncm 5150 U/min <750 mA 6000 U/min <130 mA 12,7 W
Motordiagramm Getriebediagramm
1TA] | n [U/min] n [U/min]
I
180
10— 6000 . [ 1:30
m
B [mA] 150 ]
_ 120 _ T
n [U/min] 1:81
5 3000 90 /
i 60 B G E————— s
| 30
1 M [Ncm]
M [Nem] 3,5 7,0 10,5 14,0 17,5 0 0,015 0,030 0045 0,060 0,075

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0 www.ott-antriebe.de
Seite 36


http://www.ott-antriebe.de
http://www.ott-antriebe.de

Motortyp XDS0376xx-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 12 V

Optional:
Hall-IC Typ H5 oder Encoder
Daten siehe Anhang

17 24.5
Abmalle
] 134
% 3 - H
4-M4 & 274 7, —
Sl ~[E-1HIH
g o3 |
= { 57 403
e
11 1 L F
8
S
155 nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x X x x x X X X X
O O O O O O O O O
n|lo|lolo|lo|lo|la|loa| o
S|lo|lo|lo|o|los|o|lo]| o
w W w w w w w W W
S| N] N
o |lo|lolo|lolo|lol|loal| o
S|l |o|lo|o|lo|lo|lo]| o
. TN R[]I PP
Artikel- N S|S|8|8|8|8|8|8|8
Getriebelibersetzung 1:
mmmm--n
Nenndrehzahl [U/min] 210 170
-
Leerlaufdrehzahl [U/min] 250 200 111 74 24
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 2,5 Ncm 4930 U/min <1600 mA 6000 U/min <250 mA 12,8 W
Motordiagramm Getriebediagramm
ITA] | n [U/min] n [U/min]
6 —| 6000 180 1:30
B 1 [mA] 150
120
] 1:81
90 /
3 - 3000 /
n [U/min] 60 Tttt |
30
M [Ncm] 0.075
M [Ncm] 35 70 105 140 175 0 0015 0030 0045 0060 O
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Ott

Motortyp XDS040xxx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H5 oder Encoder
Daten siehe Anhang

Abmalde
0 43%03 59 603 204 6.5t02
Getriebe- L N
Ubersetzung 3 15
\ A 12
1:10 23,9

1:15-1:36 26,4

B0 _1- © IR N 0 O R | |
1:50 — 1:150 28,9 8 4.3 4
: *
1:180 -500 314 =4 g € %3
o
IS
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
| x| x| x| x| % x x | X | % x | x| x| x x | % x x | x| x
ol |G| T || O o | O| O o|lo|O| O o |0 o ol ol O
olo|lo|l @ || @ o | o | ol o|lo|lo|loo|l | @ |0 1) o | o | @
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
B B B N B N B B B N B B B B B B B B B B
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o - - e = - - = e e s N
gl B B A N 1P| @ il L B A ¢ N el e |
Artikel-Nr. o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
LI 2212122 pre I 2 LI 2| = gl e Ol O 4
Getriebeiibersetzung 1: 10 15 18 30 50 60 75 100 120 150 180 200 250 300 400 500

nn-----

Nenndrehzahl [U/min] 176 149 162 145 118
Leerlaufdrehzahl [U/min] 600 400 333 240 200 167 120 100 17
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 24 mNm 5150 U/min <750 mA 6000 U/min <130 mA 12.7W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
4800— 6000 ‘ ‘ 300
n [U/min] Z.
4000— 5000 250 »
I [mA]
3200— 4000 200
2400— 3000 150
7
1600-| 2000 100 ——— &4
—
800 — 1000 50 1:50
$\
M [Ncm] 4 8 12 16 20 M Nm] 1 2 3 4 5 6
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Motortyp XDS040xxx-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H5 oder Encoder
Daten siehe Anhang

Abmalie
0 43%03 59,603 204 6.5%0.2
Getriebe- L 36 +0,3
Ubersetzung 15
| A 12
1:10 23,9
1:15-1:36 26,4
o 1 |1 0~  __Jr 9 _~_4+ - _] I —
el og| =t o
1:50 — 1:150 28,9 = 6] %5 <3
~ 0wl 8 W
1:180 -500 31,4 S
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
X x x x X X X X X X x x x X x x X X x X
ol |g|lo|c|o|&G|GC|oc|oc|loc| ||| |G| O o| oc| o
olo|lo|lo|lo|lo|lo|lo|lo|lo|lo|o|olo|lo|lo| @ o |l o| o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
B B B B B B B N N B N B B B B B B B B B
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o = = = = = = = = = = N
B B DR B D B B A Bl N le |
Artikel-Nr. o o|lololololol|lolololo|lo|lolol ol o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
Getriebeiibersetzung 1: 10 30 36 50 90 100 120 150 180 200 250 300 360 500
e N N I
Nenndrehzahl [U/min] 514 169 145 104 231 195 167 148 119
-
Leerlaufdrehzahl [U/min] 600 400 240 200 167 120 100 17
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 25 mNm 4930 U/min <1600 mA 6000 U/min <250 mA 12.8 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
9000— 6000 ‘ ‘ 300
n [U/min] 7
7500— 5000 250 >
| [mA]
6000— 4000 200
4500— 3000 150
—| 7..3
3000— 2000 100 0
\\ 1:
1500— 1000 50 \\5'0\
M [Ncm] 35 7 105 14 17,5 M (Nm] 1 2 3 4 5 6
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Ott

Motortyp XDS063001-01...XDS063011-01
XDS063001-03...XDS063005-03

Stirnradgetriebemotor
Nennspannung 24 VDC

Abmalie
& e
@48 B 3
66,5+0,2 15£0,5 L£0,5 41,5+0,3 25,0405 o §
2 1 #36 X :g: c§
=) AT —f= . /
S \ 33,254 0,10 2008 $19,05 S/%
el - 03 /&
31 5 5
) o g
s = o 8 I
| o 1 4 o
o _ & ASYRSY 1 ¥
% _ ﬁ ~ < g
g o ® i =3 5|97 o
© + ! r =| o &
2 o 8| v
O]
80 l2to1
\ 10x @3,7 H10 5
(4x) MI5; 17 tief @3, 2
83,5 4x @2,3H10
Motor L mm
XDS063xxx-01 95+0,5
XDS063xxx-03 125+0,5
nicht maRstabsgetreu!

ax

Artikel-Nr.

L0-L00£90SAX
10-Z00€90S
L0-£00£90SAX
L0-¥00€90SAX
10-500£90SAX
10-900£90SAX
10-£00€90SAX
10-800€90SAX
10-600£90SAX

x10-0L0€90SAX

x10-110£90SAX

Getriebelibersetzung 1: 155 184 231 311 401 55 704 923 142 1844 2746

Nenndrehzahl [U/min] 136

Nennstrom [A]

€0-100€90Sax
€0-200€90SAax
€0-€00€90SAaxX
€0-¥00€90SAX
€0-500€90SAax

Artikel-Nr.

Getriebelibersetzung 1: 31,1

Nenndrehzahl [U/min] 179

Nennstrom [A]

* Achtung: Die Einhaltung des max. zulassigen Getriebeabtriebsmoments muss durch eine externe
Begrenzung des Motorstroms auf den in der Tabelle angegebenen Wert erfolgen.

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0 www.ott-antriebe.de

Seite 40


http://www.ott-antriebe.de
http://www.ott-antriebe.de

Motortyp XDS063001-02...XDS063011-02
XDS063001-04...XDS063005-04

Stirnradgetriebemotor

Nennspannung 12 VDC

Abmalie
& o
a8 & 3
66,5+ 0.2 154 0,5 L£0,5 415403 25,040,5 % o $
o ; 36 IS
=] AT —~ +0, Y/
¥ \ 33,25+ 0,10 2004 $19,05 S/&
I\l S ~
o oS
) = *LO‘ “8, Il
q) e | — o
o~ . ASYIRSY
O- [Is]
5 >
= © - -
: o 1 7
i o § &
O]
24 0,1
80 ot A
10x @37 H10 5
\—(4x) MS; 17 tief @3, 2
835 4x @2,3H10
Motor L mm
XDS063xxx-02 95+0,5
XDS063xxx-04 125+0,5
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten

ax

Artikel-Nr.

20-100£90SAX
20-Z00€90S
20-£00£90SAX
Z0-¥00€90SAX
20-500£90SAX
20-900£90SAX
20-£00€90SAX
20-800€90SAX
20-600£90SAX

¥20-0L0€90SAX

20" 1L0£90SAX

Getriebelibersetzung 1: 155 184 231 311 401 55 704 923 142 184,44 2746

Nenndrehzahl [U/min] 171 136 101

Nennstrom [A]

¥0-100€90SAX
¥0-200€90SAX
¥0-€00€90SAX
¥0-¥00€90SAX
¥0-G00€90SAX

Artikel-Nr.

Getriebelibersetzung 1: 155 184 23,1 31,1 40,1

Nenndrehzahl [U/min] 213 179 106

Nennstrom [A]

* Achtung: Die Einhaltung des max. zulassigen Getriebeabtriebsmoments muss durch eine externe
Begrenzung des Motorstroms auf den in der Tabelle angegebenen Wert erfolgen.
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Ott

Motortyp XDS063021-01...XDS063031-01
XDS063021-03...XDS063031-03

Stirnradgetriebemotor
Nennspannung 24 VDC

Abmalie
o
™
75 y §Q
50,6+0,2 2 384+0,3 25 00 <
- X
23| |98 o0 0 19,05 ST
W] < 3 -08 5/
N = ~
D S
I &l 2
o~ N L
s IS g [}
o &l e
8 I a5 B o
t A= o
»| — ﬁ
L & N
S
ol Z
(4x) M4; 10 tief 15
L (4x) @2,3 H10
(10) @3,7h10
Motor L mm
XDS063xxx-01 95+0,5
XDS063xxx-03 125+0,5
nicht maRstabsgetreu!
X x X x x x x x x x x
(W) O (W) O O O O O O O O
%] O |lo|lolo|lo|lo|lo| » %]
o S|l o |l o || S |S| o D o o
o) S|l & | & 1o} o)
@ D || R DR| XD DR @ @
o o o o o o o o o o o
] R IRNRINIRNRIRNRINDIR| N @ @
. " W2 P| P @ "
Artikel-Nr. o o|lo|lo|lo|lo|lo]| o o o o
= 2|2 = =
* *
Getriebelibersetzung 1: 1,1 138 184 22 276 41,3 673 1171 1658
mmmm
Nenndrehzahl [U/min] 171 143 114
Nennstrom [A] 27 | 27 |27 |27 |27 |27 27|27 | 27| 27 1,5
x x x x x x x x x x x
@) [w) O O o o O O O o @)
(%} n (%} » n 0 0 0 0 0 »
o o o o o o o o o o o
o} S |loalala|ala|a| | & o
@ PN R D| XX || D@D K @
o S|lo|lo|lo|lolaololal o o
o RIRIdNIRIRINIRDINR| & @
. TNl 2
Artikel-Nr. o o|lololo|lolololol o o
@ DN | D || P ||| X @

Getriebeiibersetzung 1: 78 92 111 138 184 22,0 276 41,3 67,3 1171 1658

T NN )

Nenndrehzahl [U/min] 179 150 120

Nennstrom [A] 4,9 49 | 49 | 49 | 49 [ 49 | 49 | 49 | 35 2,0 1,5

* Achtung: Die Einhaltung des max. zulassigen Getriebeabtriebsmoments muss durch eine externe
Begrenzung des Motorstroms auf den in der Tabelle angegebenen Wert erfolgen.
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Ott
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Ott

Motortyp XDS072xxx-xx

DC-Stirnradgetriebemotor 24V / 12V

Abmalie
/-P*_“L
S0 795 X
22 14
Litze schwarz
& ) . Litze rot
@ il -
- (s3]
=~
o e “« ‘
= o g 9 =
=i
. =
‘i e @ 4 — t
L
= =
12 +an rot = cw

nicht maRstabsgetreu!

Motordaten:

Nennspannung | Ubersetzung | Nenndrehmoment | Nenndrehzahl Nennstrom | Leerlaufdrehzahl | Leerlaufstrom | Nennleistung
24V 95,2 1 Nm 26 U/min <05A 32 U/min <0,2A 36W
12v 95,2 1 Nm 26 U/min <1,0A 32 U/min <0,4 A 36W

Motordiagramm 24V Motordiagramm 12 V
ITA] | n [U/min I [A] | n[U/min
34 40
. 3 40
| n [U/min n [U/min] I [mA]
_ _ L~
N e
1,5+ 20 —
~_ I [mA] Ll >
_ — _
_ />< — -
T 1 ~
| o] N L~ ~_
M [Nm] 25 5 M [Nm] 2,5 5
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Art-Nr. U Welle Ersatz fur *
XDS072001-01 24V W5 402563
XDS072011-01 24V w1 402242 / 402285
XDS072021-01 24V W2

XDS072031-01 24V W38 402266
XDS072041-01 24V W11 402275
Art-Nr. U Welle Ersatz fur*
XDS072001-02 12V W5 402265
XDS072011-02 12V W1 402241 /402262 / 402409
XDS072021-02 12V W2 402261
XDS072031-02 12V W8

XDS072041-02 12V W11

Welle

bl
¥

*) Artikelnummer vormals SWF, Valeo Motortyp VSWL

v

43

@6 h9

65 W7

al
i

37 W8

@6 h9 |

bl
i

2, W11

|
@6

il
i
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Ott

Motortyp XDP012xxx-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 3,0V

Optional:
Hall-IC Typ HO
Daten siehe Anhang

30+£0,3 L+03 13,8+ 0,5
Abmalie miln
.28
Getriebe- L 7
Ubersetzung . I
N
1:4 12,5 ° 25 o3
9 3 g
1:16 16,1 2
w0
- S
1: 64 1914 @121 30+£03 L+03 2, _138+05
1: 256 227 Bild 2 He i
1:1024 26,0 , = 23 ] i1
W 1] A
1:4096 29,3 5 ha = o3l
3 8 nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
X X x X x x x x x x pas pas
g| Q| O g | O g g |0|lg|OQ|O|O
|| ® T | O o) T |3V |V | O | 3OO
2Ll 222|228 ]|128]|221]2/|°2
N N N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o o o
o - o = o - o = o - o e
. N N @ PRI
Artikel-Nr- S|S|S|8|8S|[8|8S|8|[8|8 |88
Bild 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 2
Getriebeiibersetzung 1: 1024 1024 4096 4096
Nenndrehzahl [U/min] 2400 2400 610 610 150 150
Leerlaufdrehzahl [U/min] 3125 3125 781 195
Motordaten
Nennspannung | Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
3,0V 0,056 Ncm 10000 U/min <340 mA 12500 U/min <80 mA 0,59 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
210 ‘
1800— 13000 180
n [U/min] 1:64
500 150
200 120
I [mA]
900— 6500 90
600 — 60 —
1:256
300 30 N
—
M [Ncm] 015 030 M [Ncm] 10 20 30 40 50
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Motortyp XDP016xxx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H1
Daten siehe Anhang

Abmalfle
26'5i0,2 LiO,S 11’610,5
Getriebe- 2,5
{ibersetzung L -+
1:4-1:5 15,05 |
1:14 — 1:29 18,7 ~ o 1 ,{,f,f,
1:58 —1:157 | 22,35 od 3.
l ol 58
1:198 — 1:850 26 NS
[}

1:867 - 1:4592 | 29,65

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

ax

Artikel-Nr.

10-L00940d
10-200940daX
10-€00940daX
10-700910daX
10-500910daX
10-900910daX
10-200940daX
10-800940daX
10-600940daX
10-040940daX
10-110910daX
10-240940daX
10-€10910daX
10-740910daX
10-610910daX
10-940910daX
10-210910daX
10-810910daX
10-610910daX
10-020910daX

Getriebeiibersetzung 1: 0. 2 5 3 1 70 5. 6 90 1014 1621 1996 3027

=
S
-
©
-3
&
=
&
=
©
-
J
N
a
w
o
w

Nenndrehzahl [U/min] 2400 170 150 130 105
-
Leerlaufdrehzahl [U/min] 3079 960 702 463 219 187 160 130 105 85 42,7 365 296 24 195 133
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 0,9 mNm 11000 U/min <90 mA 13500 U/min <50 mA 1,026 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
300 —{ 15000 480
2
250 — 12500 400 \®
n [U/min] I [mA]
200 — 10000 320
150 — 7500 240
100 — 5000 160
7.'(,\2
50 —| 2500 80 .
1104 |
I
M [Nem] 1 2 3 4 5 M [Nem] 10 20 30 40 50
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Ott

Motortyp XDP016xxx-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H1
Daten siehe Anhang

Abmalfle
26’5t0,2 Lt0,5 1 1 ‘610,5
Getriebe- 2,5
iibersetzung L .
1:4-1:5 15,05 |
1:14 — 1:29 18,7 S - ,{,f,f,
1:58 —1:157 | 22,35 od 3.
| ol 58
1:198 — 1:850 26 NRIES
[}

1:867 - 1:4592 | 29,65

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

x x X x x x x x x x x x x x x x x x x x
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
0 0 o Y 0 0 Y Y 0 0 e 0 e 0 0 e o e ) e
o o o o o o o |lo|o|lo]lo|oco|lo|lo| oo o o o o
= = = = = = =22 = = = = =
o o o) o o o o |lo|lololo|lo|lo|lo| oo o) o o) o
S S = = S S S |lo|lo|lo]lo| oo o | o = = = =
™ '." @ N N LA B B B e R B A B N le| @
Artikel-Nr. o o o o o o ololol|lolol o ol ol o o o o o o
o o o o o o [T I O I O I T I O I T I O Y O B T B N S o ¥ o
Getriebelibersetzung 1: 14 62 72 104 128 157 231 316 370 455 561 690 1014 1621 1996 3027

-mm--m

Nenndrehzahl [U/min] 1550 214 19,6 16,8 13,6 11,1 6,1
Nerrstrom (] -----------------
Leerlaufdrehzahl [U/min] 2000 571 111 77 17,6 143 11,6 7,9 4,9 4,0 2,6

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12V 0,61 mNm 6200 U/min <85 mA 8000 U/min <50 mA 0,394 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
300 - 8000 130
n [U/min] 1:62
1:104
150 - 4000 65 | T
| [mA] T
| 1:231 e
\i\
M [Ncm] 0,05 0,10 0,15 0,20 025 0,30 M [Ncm] 2 4 6 8 10

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP022001-01 bis XDP022020-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H2
Daten siehe Anhang

Abmalie
0,2 +0,5
Getriebe- 32 L 2
0,5
Ubersetzung L 12
1:4 14,4 8
=

1:14 - 1:19 18,05 L0

153-1104 | 217 | oot UoU R g ot S B —— i
1:198 — 1:455 25,35 - g ig
1:742 - 1:1996 29,0

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

pas pas pas pas x x pas pas pas x x x pas x x x x x pas x
g| g g g o o g | | g g|o|o|lo|Oo|Oo|lg| T o g o
ol T o) o) 5] 5] T | T | T U | 0| | B |TB|OD]|DO| T T o) T
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o =) =) =) o = = = = = = = = = = o
ol S S N i A < IO N <O -l S o vl A A SO NP o < g
Artikel-Nr. =3 I I = = T = = = = T = O = O = = =N =0 = T = = =
Getriebeiibersetzung 1: 16 19 53 62 72 84 104 198 231 270 316 370 455 742 1014 1249 1626 1996
m---
Nenndrehzahl [U/min] 1600 515 140 120 103 17,5
--
Leerlaufdrehzahl [U/min] 2030 633 541 463 169 144 123 106 45 24 195 12 71
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 2,2 mNm 7400 U/min <110 mA 9000 U/min <40 mA 1,7W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
600 — 9000 ‘ ‘ 480
n [U/min] 7
500 — 7500 400 - \©
I [mA]
400 4 6000 320
300 —| 4500 240
200 4 3000 160
—\ 762
100 4 1500 80 —
DN
M [Ncm] 025 050 075 100 125 M [Ncm] 10 20 30 40 50

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Ott

Motortyp XDP022031-01 bis XDP022049-01

Starke Getriebeausflhrung
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H2
Daten siehe Anhang

Abmalie vo
@22 04 o L+ 0,5
Getriebe- B17 b 32+05 1 16,3105
(B aal LA s
Ubersetzung L S 12
@ o
1:5 23,3 T
2 —
1:18 - 1:25 29,5 H —7
1: 66— 1:136 35,7 | o5 -8l =
ol #3175
1: 246 1:735 41,9 $x @2 w 8 2
3 x M3; 4 tief =
1: 1079- 1:3968 48,1
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x x x x x x x x X pas x pas x X x x x x
oc| S| S| C|GC| O o |G| G =] c|S || oc|TC| G =] o | ©
I3l | T || T D o |0 | T 0 I || T| B|T| T T T | T
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w B £ B P S B B B B B
R N A Yl e ? R N A B T ® |
Artikel-Nr. 2lelelalelelz|alelelz|c]|al=2]|a]l&]|ele|t
Getriebeiibersetzung 1: 18 25 66 77 90 110 136 246 336 393 484 597 735 1079 1475 2124 3968
m-mmﬂm
Nenndrehzahl [U/min] 1550 414 110
--
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1800 500 450 360 136 117 100 82 27
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 0,22 Ncm 7400 U/min <110 mA 9000 U/min <40 mA 1,7W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
600— 9000 600
n [U/min]
I [mA] 1:18
400— 6000 400
I
\
200— 3000 200 —
| | 166 ] 1:25
M [Ncm] 0,3 0,6 0,9 1,2 1,5 M [Ncm] 3 6 9 12 15

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP022031-02 bis XDP022049-02

Starke Getriebeausflhrung
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H2
Daten siehe Anhang

Abmalie ‘o
@22 204 o L+0,5
Getriebe- . #17 3 32405 1 16.3£05
Ubersetzung ik 12
o~
15 233 g =
2 —
1:18 -1:25 29,5 [ —
1: 66— 1:136 35,7 | P L
1: 246-1:735 41,9 3x g2 b +$§ Y
3 X M3; 4 tief s
1: 1079- 1:3968 48,1
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x X x x x x x x x pas pas x pas X pas pas x x X
| oc|GC| O o o o o o ||| |C|GC|C o o | ©
| v |T| D 0 0 T 0 T I ||| T|TB|T]| D ) T | T
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w B £ B P B B B B B B
- N w » [$)] [e2] ~ [ee] © o - N w B [é)] (o] ~ o ©
Artikel-Nr. S| & o] & S S <) S 1<) S |lo|lals|la|la]l s <) S| o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
Getriebeiibersetzung 1: 5 25 66 77 90 110 136 246 336 393 484 597 735 1079 1475 2124 3968
m----mnﬂm
Nenndrehzahl [U/min] 1340 138 11,5
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1800 500 450 360 136 117 100 82 37 27
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12V 0,22 Ncm 6700 U/min <200 mA 8000 U/min <70 mA 1,5W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
600— 9000 600
n [U/min]
I [mA] 1:18
400— 6000 400
1:05 | ]
200 3000 200 —
— S e ——8 \\\
1:66
I
M [Nem] 0,3 0,6 0,9 1,2 15 M [Nm] 3 6 9 12 15

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Ott

Motortyp XDP022051-01 bis
XDP022069-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC H2
Daten siehe Anhang

Abmalfle
30,5+ 0,3
@22 o= L 1
16,3£0,5
7 ) )
Getriebe- 4l - 25
- L o et 12 T3] .8
Ubersetzung | @ N 3l e
. QU = ©
1:5 23,3 BN <3 + B W
1:18 — 1:25 29,5 | —T ‘
1:66— 1:136 35,7 } f I I
o .
1:246 - 1:735 | 41,9 "6
3x @2 0|
1:1079 — 1:3968 | 48,1 2 M3xd
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x x P x = = x P = x x = x x P x x =
O O O O O O O O O O O O O O O O O O O
e v i) u ) i) i) v Y i) e i) i) - i) e} v Y i)
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
[&)] (6] [&)] [@)] (6] (&) [&)] (6] (&3] (o)) » (o] » D D D » (o] »
= n @ > ik i Iy S g g = n @ e bk @ o ® ©
Ll (2121212221212 [212[2|2121=2|121|=2|*=

Artikel-Nr.

Getriebelbersetzung 1:

Nenndrehzahl (U/min) 1510

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1800

Nerremoment (o ﬂ--- ---- -ﬂﬂ-ﬂﬂ ﬂﬂﬂﬂ
Nemsirom () ---- ----- ------ ----

q

35 1079 1475 2124 3968

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 0,53 Ncm 7550 U/min <300 mA 9000 U/min <80 mA 411 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
2000— 9000 120
n [U/min] 1:66
| [mA] .
— 6000 1:110 |
1000 — 60 [ e e
—{ 3000
1:393
M [Ncm] 0,6 1,2 1,8 2,4 3,0 M [Ncm] 10 20 30 40 50

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP022051-02 bis
XDP022069-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC H2
Daten siehe Anhang

Abmalie
30,5+0,3
@22 L 1
+
17 7 16,3+ 0,5
Getriebe- 25 o=
- 12 =) 08
libersetzung L N 8 NS
. =
15 23,3 23\ R i b
|
1:18 — 1:25 29,5 ] 1
1:66— 1:136 35,7 k: [ oo !
+ 7
1:246 -1:735 | 41,9 3x @2 i
1:1079 — 1:3968 | 48,1 8x Max4
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
X Ix | x| x x| x| x| /x01I>|>x|x]|x|>x/|>x/§x]|x/|x/|x
S|l |c ||| |6|6|c|l]c|C|c|c|c|c)|c|&|6|t
T ) T T ) T ) ) T ) ) T ) ) T ) T T )
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
[§)] [$)] [§)] (4] [6)] (&) (6] [6)] [6)] (@] (o] o) (o] [e)] (o)) ()] (o] (o)) ()]
N ° @ + x @ N ® @ @ N e @ + o @ o @ ©
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
ArtikeI-Nr N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
Getriebeiibersetzung 5 18 20 66 77 110 136 246 336 393 484 597 735 1079 1475 2124 3968

wensrores v --nn-nn-mnmm

Nenndrehzahl (U/min) 1446 402 362 289 110

mmmmmmmwmm

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1800 500 450 360 136

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12V 0,46Ncm 7230 U/min <500 mA 9000 U/min <120 mA 341W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
2000— 9000 120
n [U/min] 1:66
I[mA] 1:110
—| 6000 —
1000 | 60 T — - —
— 3000
1:393
M [Nem] 0,6 1,2 1,8 2,4 3,0 M [Nem] 10 20 30 40 50
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Ott

Motortyp XDP0221xx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Abmalde a8 . =
1,5
P18 P
Getriebe- 19
Ubersetzung L ‘
1:3,7-1:52 | 24,4 N 1 1
< )1 &
1:14 - 1:27 33
1:51-1:139 | 41,5 °5 "o |%3
1:189—1:720 | 49,8 2 2 s
: : ) °l
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x x x x x x x x x x x pas pas
o o g| go| g o o o o o | o o o | O
) o) T | T | © ) o) ) T T | D ) 0| D
o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N
RAIRIRIRIRIRIRIRINIRN IR IRIRNIRN
o o o o o o o o o = - - - -
I » @ || i o ® | e | T »l e R
Artikel-Nr. 21elel2l22]22]|g]8]2|2]8]%
Getriebelibersetzung 1: 3,7
mm-mm
Nenndrehzahl [U/min] 2486 1769 657 484 341 180 130 92 49 25
Leerlaufdrehzahl [U/min] 2703 1923 714 196 100
Max. zul.. Drehmoment (Ncm)
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 3 mNm 9200 U/min <220 mA 10000 U/min <70 mA 2,8W
Motordiagramm Getriebediagramm
ITA]  n[U/min] n [U/min]
2,4— 10000 700 ‘
n [U/min] 1:14
1,6 \1\
1:27
— 5000 350
08 ——
I[A] s —— | N T
M [Ncm] 0,6 1,2 1,8 2,4 3,0 M [Nem] 10 20 30 40 50

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP0241xx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe

Nennspannung 24V

Abmalie
Getriebe-
. L
Ubersetzung
1:14 -1:27 34,5
1:51-1:139 42,5
1: 189 -1:369 51

@19+ 0,2

20
20 L 1,5
15
4x M2
) ]
P <
< x~ o
h 1 Nl il
Q. i R

5.5

o
LS8

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

Artikel-Nr.

Nenndrehzahl [U/min]

Getriebeiibersetzung 1:

---m

ax

L0-L0Lv2od
10-20L20dax

850 630

10-€01¥20dax
L0-¥01¥20dax
10-S0L¥20dax

125

45

Leerlaufdrehzahl [U/min]

440 235 165

10-901¥20dax
10-201¥20dax
10-801¥20dax
10-601¥20dax
10-0} L ¥20dax

120 85

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 3,5mNm 9000 U/min <300 mA 12000 U/min <60 mA 3,2W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
1800—{ 12000 400
I [mA]
1:27
1200
— 6000 200
n [U/min]
600 —| -
| I 1:51 1:139
M [Nm] 4 8 12 16 20 M [Ncm] 20 40 60 80 100

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Ott

Motortyp XDP0241xx-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 12V

Abmalie
20
P9t 02 30 L 1,515
Getriebe- 4xm2
Ubersetzung L = )
- Y I
1:14 -1:27 34,5 G P < i _Q o
1:51—1:139 42,5 N =
1: 189 — 1:369 51 g p
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x x X x x x x x x
g g g g| o0 |O0| T | 0| T
) ) ) | o |3T| T | 0| D
o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N
- A A -
o o o o o o o o o =
. T » @ i A A N 1P|
Artikel-Nr. S|S8|S|8|8|8|8|8|8]|S
Getriebelibersetzung 1:
nmm
Nenndrehzahl [U/min] 550 405 285 151 108 77 41
Leerlaufdrehzahl [U/min] 714 370 196 141 100 72
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 4,0 mMNm 7700 U/min <420 mA 10000 U/min <100 mA 31w
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
1800 12000 400
I [mA]
1:27
1200~ 8000
m 200
n [U/min]
600— 4000
| 1:51 1:139
M I[N
(Nm 4 8 12 16 20 M [Ncm] 20 40 60 80 100

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP030xxx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H3
Daten siehe Anhang

Abmalle 30, 46,6203 105 1,305
Getriebe- TK24 2
Ubersetzung L 12
15 236 . ]
1:14 - 1:35 30 %l ! 75
151-1:139 | 364 ) S % | i
1:189-1:939 | 428 : = H @ f
4x M3x4 o e

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

Artikel-Nr.

10-1000€0daX

10-¢000€0daxX
10-€000€0daX
L0-¥000€0daX
L0-¥7100€0daX
10-S000€0dAaX
10-9000€0dAaX
10-2000€0daX
10-8000€0dAaX
10-6000€0dAaX
10-0L00€0dax
10-1100€0dax
10-¢L00€0dax
10-€100€0dax

Getriebeiibersetzung 1:

n-mm

Nenndrehzahl [U/min] 1150 176

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1460 521 384 270 208 143 102 73 54 14 10,1 7,7

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 13 mNm 6160 U/min <500 mA 7300 U/min <80 mA 85W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
3000— 7000 ‘ ‘ 300
n [U/min]
- 250
I [mA] \
= 200
-
1500— 3500 150 ——\
= 100 7
- 50 ———~T .
TNl tmee | |
I
M [Nem] 1,75 35 525 7,0 8,75 M [Nm] 2 4 6 8 10
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Ott

Motortyp XDP030xxx-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H3
Daten siehe Anhang

AbmaBe 46 610,3 L:tO,S 18 310,5
(2)30}?1 e 3
Getriebe- 5
.. L TK24
Ubersetzung
1:5 23,6 - o =12
1:14 -1:35 30 % 2 R~ o
i %l = - %5
151-1:139 | 364 S ; I Js
. . | 4 +L§ =
1:189 — 1:939 42,8 s cg
4x M3x4
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x x x x X x x x x x x x x
c|S|c|oc|C|c|c|c|c|oc|c|T|C| o
||| o | o]l v | | D |D|l D] T|D|T|D
o o o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w w w w w w
o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o o o o o o
o o o o - o o o o o - - = -
. TRl Y|Pl N®
Artikel-r. 8|9|9|8|8|R”|R|8|R|R|R8|R|R|S8

Getriebeiibersetzung 1:

-nm-mmm

Nenndrehzahl [U/min] 1120 430 310 221 170
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1460 521 384 270 208 143 102 73 54 27 14
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
122V 11 mNm 5950 U/min <900 mA 7300 U/min <150 mA 7,0W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
6000— 7000 ‘ ‘ 300
n [U/min]
i 250
| [mA]

i 200

3000 3500 =
150 —— \>,
] 100
| 2
50 -
Sh .
M [Ncm \
[Nem] 15 30 45 60 75 M [Nm] 2 4 6 8 10

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP032010-01 bis
XDP032022-01

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H3
Daten siehe Anhang

AbmaBe 37,810,3 L10,5
Getriebe- 3 1 6,3*0*5
. L
Ubersetzung 12
1:5 20,6 E R
1:14-1:35 27 ° e i B
8 B e I (e o =
1:51-1:139 | 334 s og g °
7S og
. A
11189—-1:939 | 39,8 w| 8

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

Artikel-Nr.

10-0102€0dax

10-1102€0dax
10-¢102e0dax
10-€102€0dax
10-€202€0dax
L0-¥102€0dax
10-§102€0dax
10-910¢€0dax
10-2102¢€0dax
10-8102€0dax
10-6102€0dax
10-0202€0dax
10-1202e0dax
10-¢202e0dax

Getriebelibersetzung 1:

--------
11

Nenndrehzahl [U/min] 990 370 265 191 150 103 74 53

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1250 470 240 185 125

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 7,4 mNm 5250 U/min <250 mA 6500 U/min <85 mA 3,97 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
900 — 6000 /k 300
n [U/min] I'ImA]
750 — 5000 250
600 — 4000 200
— 7
450 3000 150 2,
300 4 2000 100
. 71
150 — 1000 50 — 11
N T o |
M [Nem] 0,8 1,6 24 3,2 4,0 M [Nm] 0,5 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Ott

Motortyp XDP032030-01 bis
XDP032043-01

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H3

Daten siehe Anhang

Abmalfle Fo6 46,6+ 0,3 L+ 0,5
3 16,3+ 0,5
Getriebe- 18201 R -
i L — 12
Ubersetzung
15 20,6 _ A ol | o N —
. . = m =] ]
1:14-1:35 27 s R — 4 H
<+ R 4 [3e] m
1:51-1:139 | 334 ~ = @ S =
1:189-1:939 | 39,8 o ol gl g
(%]
4x M3x5.5 = S
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x X X x x x x x x x Pas X X
) ) o) lw) ) ) o ) ) o o ) o o
o o o o o o T o o o o o T o
o o o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w w w w w w
N N N N N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w w N N N N
Sl2|R|e|2 ||| X |[2[E| 2| |D]|@
Artikel-Nr. = = = = = = O I = =T = =0 = =

Getriebelibersetzung 1:

Nenndrehzahl [U/min]

1232 440

324 228 176 121

87

m-
44 8,5

12

14

Leerlaufdrehzahl [U/min]

1460 521

270 209 143

103 73

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 1,3 Ncm 6160 U/min <500 mA 7300 U/min <80 mA 8,5W
Motordiagramm Getriebediagramm
ITA]  n[U/min] n [U/min]
6,0 4 7000 %
n [U/min] I [A] 400
B 1:19
3,04 3500 200
B 1:35
B R e BN 1:71
M [Nem] 15 30 45 60 75 M [Nm] 04 08 12 16 20

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP032030-02 bis
XDP032043-02

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H3
Daten siehe Anhang

Abmalfle Fo6 46,6+ 0,3 L+0,5
3 16,31 0,5
Getriebe- 18801 i —=
i L 12
Ubersetzung
15 206 - ]
. NS s | H L
1:14 - 1:35 27 & ; 3 iRt
=+ R = o0 m
1:51-1:139 | 334 ~ = D . =
1189-1.939 | 398 - ol g TS
4% M3%5.5 s g

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

ax

Artikel-Nr.

¢0-0€0ce0d

¢0-1€02e0dax
¢0-¢e02e0dax
20-€€02€0dax
¢0-¥€02e0dax
¢0-5€02€0dax
€0-9€02€0dax
¢0-2£02€0dax
¢0-8€02€0dax
20-6£02€0dax
¢0-0¥02€0dax
¢0-1¥02e0dax
¢0-¢02e0dax
20-€¥02e0dax

Getriebelibersetzung 1:

84

Nenndrehzahl [U/min] 1190 425 313 220 170 117 31 23 12

14

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1460 521 384 270 209 103 73

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 1,1 Ncm 5950 U/min <900 mA 7300 U/min <150 mA 7,0W
Motordiagramm Getriebediagramm
I[A]  n [U/min] n [U/min]
6,0 4| 7000 400
n [U/min] ITA]
1:19
1:35
3,04 3500 200
N~ | 1:71
] —
\'\\
M [Nem] 15 30 45 6,0 75 M [Nm] 04 08 1,2 16 20

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Ott

Motortyp XDP037xxx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H5 oder Encoder
Daten siehe Anhang

Abmalie 57,103 L05
3_| 16,305
Getriebe-
" L 12
Ubersetzung —
1:5 221 _ o
1:14 - 1:27 28,5 —— - g — Sl o
] 4 4w
1:51-1:139 34,9 29 oF
L AT ] —
1:189 - 1:721 41,3 — v
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
pas x x x x x x x x x pas pas
gl o |Tg| o o | 0| C o g g o o
|l v | TD| T T |T| T 5] o) o) o) o)
o o o o o o o o o o o o
w w w w w w w w w w w w
~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~
o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o = - -
gl R R N A A ® P P T e
Artikel-Nr. 2l=2(e(2|c|2|2(2]g|2]2]%
Getriebeiibersetzung 1:
m--
Nenndrehzahl [U/min] 990 375 268 192 101
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1158 437 312 223 118 84 32 23 115
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 24 mNm 5150 U/min <750 mA 6000 U/min <130 mA 12,7W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA]| n [U/min] n [U/min]
4800— 6000 ‘ ‘ 300 N>
n [U/min] s
4000 5000 250 — \¢
I [mA]
3200— 4000 200
2400— 3000 150
1600— 2000 100 z.
~— S
800 — 1000 50
—_ 1:77
I
M [Ncm] 4 8 12 16 20 M [Nm] 2 4 6 8 10

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP042xxx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Abriebswelle mit Kugellager

Schragverzahnung

Optional:
Hall-IC Typ H6
Daten siehe Anhang

Abmalie
65+0,3 L
@35 2 20+ 0,5
Getriebe- _23-0.2] 12
Ubersetzung L
1:15-1:25 39,2 . '
o
1:51 — 1:120 459 @
- 3 ©
1:180 - 1:720 | 52,6 °5 oSlos
S N el
1:1062 — 1:3600 | 59,6 % MG S °3 3 &
o o IS8
< <
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x X x x X X X x x X X X X X X X X X X X
lw) o lw) lw) o o o o o o o o o o o o o o o o
o) o o) o) o o o e e o o o e o o e o) e o) o)
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
TN Bl |IRP| P el P|IP|?
Artikel-Nr. = I = I = O = B = = O = T = O = = O = O = = =T = O = = =
Getriebeiibersetzung 1: 15 17 20 25 51 64 84 100 120 180 222 294 500 600 720 1062 1470 2500 3000 3600

Nenndrehzahl [U/min] 190 152 1,1 171 129

Leerlaufdrehzahl [U/min] 265 180 20,3 153

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 3,5 Ncm 3800 U/min <820 mA 4500 U/min <220 mA 13,65W
Motordiagramm Getriebediagramm
ITA]  n[U/min] n [U/min]
6— 5000 300
1:15
n [U/min I'[A
4 [ ] Al 200
I
— 2500 i
9 100 S| 1:25
_ [N \\
H 1:51 T I —
M [Ncm] 6 12 18 24 30 M [Nm] 0.4 0,8 1,2 1,6 2,0
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Ott

Motortyp XDP042xxx-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 12V

Abriebswelle mit Kugellager

Schragverzahnung

Optional:
Hall-IC Typ H6
Daten siehe Anhang

Abmalde
65+ 0,3 L
#35 5 20405
Getriebe- _23-02| 12
Ubersetzung L
1:15-1:25 | 39,2 . i1
o
1:51 - 1:120 459 @
1:180—1:720 | 52,6 °3 o803
@ - ~ +OOI +L{)I
1:1062 — 1:3600 | 59,6 4% Mdx6 Y °3 ] &
o o IS8
< <
| =< 8
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
X | X | X | X | X[ X[ X X[ X[|X[X|X|X|XX|[X|X>X|>X|XX]|X]X
g|oc|l|c|c|c|c|&|&C|lc|C|C|c|c|cC|c|S|c|c|g
v |(v|v|D|D|D|T|DTD|TfB|OD|B| T T|B]|T|T|T|T| T
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
B » » B » » H H » H H H » H H » » B B B
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
=} o o o o =) o =) =) = = = = = = = = = = o
- N w B [&)] (o] ~ %] © o - N w B [6)] [e)] ~ [ee] © o
Artikel-Nr. Slala|lslala|alslalelas|ls|lals|laslslesla] &l o
N N N N N N N N N N N N N N N N N N N N
Getriebeiibersetzung 1: 15 20 25 51 64 8 100 120 180 222 294 500 600 720 1062 1470 2500 3000 3600
m
Nenndrehzahl [U/min] 221 188 150 208 169 12,8
-
Leerlaufdrehzahl [U/min] 300 265 225 180 70 54 45 25 203 153 7,5 42 31 18 15
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 4,3 Ncm 3750 U/min <2000 mA 4500 U/min <500 mA 16,56 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I[A]  n [U/min] n [U/min]
12—+ 5000 300
n [U/min]
1:15
8_| 200
1:25
— 2500
[ [mA]
4_| 100
| Tt | | 151
M [Nem] 6 12 18 24 30 M [Nm] 08 1,6 24 32 4,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP043xxx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H5
Daten siehe Anhang

Abmafe 0425403 65+ 0,3 L+05 3
20+0,5
0 34
Getriebe- 12
. L ©- ©
Ubersetzung o -
S 1
1:4 26,15 § ,—.J; U |
114-1:24 | 32,95 - i I
1:49 — 1:144 39,75 DE D§ o
o &
1:212-1:864 | 46,45 S g
4x M4x9
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x X X X | X X x X X X x X x x
g|g|0O|o|lo|lo||O|O||Q|OG|OQ|Og| O
v|v|Bv| BTVl |BD| | B|T|DB| BT| T| B| DT
o o o o o o o o o o o o o o o
B B B B B B P P P B P P B P P
w w w w w w w w w w w w w w w
o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o = - = - - -
- N w B (&3] » ~ [e3] © o - N w L [&)]
Artel-Nr alelé|alelala|g|elalale|s|els
Getriebeiibersetzung 1:
m
Nenndrehzahl [U/min] 1313 375 309 219 107
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1500 429 353 250 122 71 42 28 20 12
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 2,8 Ncm 5250 U/min <900 mA 6000 U/min <170 mA 15,56 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
6000— 6000 400
n [U/min] I [mA]
1:17
3000— 3000 200
1:24
R 1:49
M [Ncm] 5 10 15 20 25 M [Nm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Ott

Motortyp XDP043xxx-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H5
Daten siehe Anhang

Abmalle [1425+0,3 65+ 0,3 L+05 3
20+ 0,5
034
12
Getriebe-
) etriebe . S 3
Ubersetzung 2 .
o
¥
1:4 26,15 § '—'J; U |
A Ir
1:14 - 1:24 32,95 & T
1:49-1:144 39,75 1 ¥ “: o§ o3
2 &
1:212 - 1:864 | 46,45 S w
4x M4x9
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x X X X | X X X x X | X X x X x
g|lo|o|o|lo|o|lo|Oo|go|o|T|OG|Ogo|OTQ]| O
v| 3|3 | T |3O|3OD|lT|DBD|T|DB|T|TBW| T|T]| DT
o o o o o o o o o o o o o o o
B B B B B P B P P B B B P B P
w w w w w w w w w w w w w w w
o o o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o = - = - - -
. NP}l
Artikel-Nr. S|S8|S8S|S[8|S|[8|8|8B[”|8|8|8|8|S
Getriebeiibersetzung 1:
m
Nenndrehzahl [U/min] 1273 364 212 104
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1500 429 353 250 122 71 42 28 20 12
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 3,2 Ncm 5090 U/min <2100 mA 6000 U/min <350 mA 17,09 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
15000 - 6000 400
n [U/min] I [mA]
1:17
7500— 3000 200
T 124 1:49
| NENEE=
M [Nem] 5 10 15 20 25 M [Nm] 10 20 3,0 40 50

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP045xxx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H6
Daten siehe Anhang

Abmalle 6603 L£05
2_|,_20%°
Getriebe-
) L 12
Ubersetzung —
=1
1:4 32,5 N
° ?g Il og
1:14 — 1:24 392 | & o S Y P 1 v/ | — B S
» g L o
1:49—1:144 | 459 od g ®
=] e
1:212 — 1:864 52,6 ?
1:1062 - 1:3600 | 59,6
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x pas pas x pas pas x x x pas x X Pas X X Pas Pas x pas pas
) lw) o) ) ) ) o o o ) o o ) o o ) ) o lw) lw)
o o o o o o T T T o T T o o T o o o o o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
H D D H H H N N N H N N H H N H H H D D
(4] [$)] [$)] (4] A A [$)] [$)] [$)] A [$)] [$)] a [$)] [$)] a a [$)] a a
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
=) o =) o o S =) =) =) = = = = = = = = = = I~}
TNl Y|Pl PlIelQIXYIRP|P|Q
Artikel-Nr. 2lzlel2|2l&a]2|2|2]&|2|2|2|2l2|&|z|2]8
Getriebeiibersetzung 1: 24 49 61 84 104 144 212 294 504 624 720 864 1062 1470 2500 3000 3600

wmmm-----------

Nenndrehzahl [U/min] 1445 420 122 102 77,5 224 135 10,9
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1750 500 404 290 142 115 238 138 11,2 97 81 47
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 57 mNm 5900 U/min <2100 mA 7000 U/min <500 mA 34, 7W
Motordiagramm Getriebediagramm
ITA] | n [U/min] n [U/min]
15,0 /4 7200 ‘ ‘ 450
n [U/min]
12,56 -|4 6000 375 >
I A >
10,0 -| 4800 (Al 300 g
75 — 3600 225
&
50 —| 2400 150 ———
25 — 1200 75 NN — T
M [Nm] 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 M [Nm] 25 5 7.5 1‘0 12,5

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Ott

Motortyp XDP045xxx-02

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC-H6
Daten siehe Anhang

Abm
bmale Lzos
‘o 2 | 20405
Getriebe- 2302 i
. L A2
Ubersetzung ~S\
14 325 / N AN 8 .
. . . =7 1 ©
1:14-1:24 [ 39,2 o \\ 3 g — bypsl
1:49-1:144 | 45,9 VAL / N 1 &
S
1:212-1:864 | 52,6 T & 8 o3| <8
. . \ ~ o
1:1062 - 1:3600 | 59,6 \\ a
\——4x M4x6
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
X X X X X X X X X X X X X X I XX | X | X X X
o W) @) w) o @) @) @) o o @) @) ) o o]0 O | O ) W)
vl |||l |9 | T |OD|TD]|]ID|TD| D |OD|T|T|lTD|TD|DTD]| D T
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
, O O I O I~ I~ I O O I~ O O O I O I~ I O O I O I N I R R s
Artikel-Nr. [ [ [ [ [l a1 [ [ [l [ [ [ [ [l o] o, [ R [ a
Slo|lo|lo]lo|o|o|lo|lo]lo|lo|o|oc|o|o]l]o|o|o]| o S
o o o o () o o o o - [REN - - - [N [ - - - N
g B B B DA R D e R Y Bl @
olo|lo|lolo|lolo|lololololo|lolo|olo|lolo]| o o)
DI I I T B SO I T I O I T I O A ST T A T I T B S B R I S ST I T B R I o

Getriebelibersetzung 24 49 61 84 104 144 212 294 504 624 720 864 1062 1470 2500 3000 3600

Nenndrehzahl (Ulmln) 1425 407,1 3353 23 116,3 93,44 67,86 54,81 39,58 26,89 19,39 11,31 9,135 17 66 537 3,88 228 19 1,58

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1750 500 411,8 291,7 1429 114,8 83,33 67,31 48,61 33,02 23,81 13,89 11,22 9,722 841 6,59 4,76 2,8 2,333 1,94

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 7 Ncm 5700 U/min <5500 mA 7000 U/min <900 mA 41,3W
Motordiagramm Getriebediagramm
ITA]  n[U/min] n [U/min]
27— 7200 4 50
n [U/min] I [A]
—{ 6000
1:14
18- 4800 3 00
—{ 3600
1:24
91 2400 1 50
— 1200
1:49
M [Nm] 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 M [Nm] 25 5 7.5 10 12,5
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Motortyp XDP045xxx-03

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Mit Hall-IC
Nennspannung 24V

Abmalfle
Getriebe- L 103,8 L 25
ibersetzung 036 2,8
1:37-16,75 | 41,2 232 2
1:13,73 - 1:45,56 | 53,3 = 8 S
[ee]
©
1:50,89 — 1:307,54 | 67,4 < I S
< N e =i
[S) i [ R f (S g
5 S I ANEER
Y -

PaRfeder DIN6885 Ztr.DIN 332
A 3x3x16 D M3x9

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten

€0-0€05¥0daX
€0-1£0570daX
£0-2€£0570daX
£0-££0570daX
€0-¥E0SY0daX
€0-S€0570daX
£0-9€0570daX
€0-LE0S70daX
€0-8€0570dAX
£0-6£0570dAX
€0-170570dax
£0-Z70S70dax
€0-€/0570daX
£0-¥¥0SY0daX
£0-570570daX
€0-9%0570dax
€0-L¥0SY0dax

Artikel-Nr.

Getriebeiibersetzung 1: 428 518 6,75 13,73 15,88 18,36 19,2 22,2 2501 26,85 28,93 3497 4556 50,89 58,85 68,06

mmmnnn

Nenndrehzahl [U/min] 1625 1405 1161 891 328 313 271

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1892 1636 1351 1037 510

Artikel-Nr.

€0-€505¥0dax
£0-6505¥0dax
€0-0905¥0dax
€0-1906¥0dax
€0-2905¥0dax
€0-€906¥0dax

€0-8¥0S¥0dax
€0-6¥05¥0dAX
€0-0505¥0dax
€0-1505¥0daxX
€0-2505¥0dax
€0-¥505¥0dax
€0-9505¥0dax
€0-9505¥0dax
€0-2505¥0dax
€0-8505¥0dAxX

Getriebelibersetzung 1: 71,16 78,71 92,70 9517 99,50 107,20 115,07 123,97 129,62 139,13 149,90 168,84 181,24 19526 236,09 307,54
Nenndrehzahl [U/min] 64,9 63,2 60,4 56,1 52,3 48,5 46,4 43,2 40,1 35,6 33,2 30,8

----------

Leerlaufdrehzahl [U/min]

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP045xxx-03

Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 0,06 Nm 5500 U/min <26 A 7000 U/min <0,5A 40W
Motordiagramm
1(A) n(min-1)
20— 7000
18— 6300 \\ 22V
16— 5600 - 1 (A
14{— 4900 \\ /n(U/mln) ’L
N{ /
12}~ 4200 //
N
10— 3500 >
8 [— 2800
N PN
61— 2100 v N
4 — 1400 ~ AN
g N
2 = 700 N
M_(Nm) 0 0,1 0,2 03 04 0,5
Getriebediaramm
-1
n(min )
400
350 \
\ 1:18,36
300
250 \ /
1:45,56
200 £
1:71,16
150 Py
\
100 A
TN
I~
50 \ —
\
Ma(Nm)‘l 2 3 4 5 8 9 10 11 12

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP054xxx-01

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC H7
Daten siehe Anhang

AbmaBe 101+ 0,3 L+0,5
Getrieb 3 22+0,5
etriebe-
i L @40 15
Ubersetzung
1:3-1:4 53,0 o\ q
o
112-126 | 68,5 (7N 3l 23 .
\IQ—U/I i—r| L %
AR _1- )
1:43-1:113 | 84,0 N g Y 8.
1:150 — 1:936 99,5 °3 °§ og
4x M5 o & N
N Y
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
x x x x x pas X x pas x X X Pas X X Pas pas x pas pas
) ) ) o o ) o o ) o o o ) o o ) lw) o lw) lw)
o o o T T o T T o T o T o o T o o o o o
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
(€)1 (€)1 (€)1 (4] (4] (4)] (4] (4] (4)] (4] (4] (4] a (4] (4] a (4] [4)] (4] (4]
B B B H H B H H B H H H S H H S S H S S
o o o o o o o o o o o o o o o o o o o o
o o o =) S =) S S S = = = = = = = = = = o
I B + @ @ Ylelele(z|®|elPlo]l@|IXIRP|e|Q
Artikel-Nr. alelzl2|2|clalalalalele]a|e|e]|z|a|lz|2]2
Getriebeiibersetzung 1: 12 15 19 26 43 53 66 81 100 113 150 230 285 353 488 564 676 936

-mn-

Nenndrehzahl [U/min] 1000 815 285 185 235 156 129 105

Nenrsrom 4
154 75

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1333 1000 333 267 211 49 40 354 26,7 17,4 140 113 8,2 73 5,9 4,3

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 130,0 mNm 3550 U/min <2850 mA 4000 U/min <700 mA 48,6 W
Motordiagramm Getriebediagramm
1(A)  n(U/min) n(U/min) ‘ |
] L~ 400
204 4000 ! | L
n (U/min) 1:12
- \\ —
4 3000 P 300 <
UHPdh 1:26
8 7 I (A) " | —=
104 2000 200 =q
ey .
i 4 N = < 1:53
L~ ~ T N
{ 1000 e 100 ——1
P L 2 —
1 % ~ ~
M(Nm) 0,2 0,4 06 08 1,0 1,2 M, (Nm) 2 4 6 8 10 12

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp XDP054xxx-01

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC-H7
Daten siehe Anhang

Abmafse 69+0,3 L+0,5 -
Getriebe- 40 3 | 2200
libersetzung L 15
1:3-1:4 53,0 @
/ \ & P
1:12-1:19 68,5 o e ©
=
1:43-1:113 84 N 0
1150-1:676 | 995 s 73 o853
el 8
Q&
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
X | x I x| x| x| x| x|><x|><x|>x1I><|><|>x|>x|x]x] X
c|ocl6|C|cloc|lc||c|c|lclG|C|c|c|lG|T|oC
0 0 0 0 0 ) 0 o) 0 0 0 ) 0 0 0 0 0 )
o o o o o o o o o o o o o o o o o o
(&3] (&3] (&3] ()] ()] ()] (&3] (€] (€] ()] ()] ()] (4] (4] (&3] (&3] (63} ()]
B B B B B B B B B B B B B B B B B B
o o o o o o o o o o o o o o o o o o
N N N N N N N N N w w w w w w w w w
TNl elele| I[Pl D] P
i1 ||l |2|2|2c212|2|2(2[2]|2]-
Artikel-Nr.

Getrlebeubersetzung 100 113 150 230 285 353 488 546 676

1817 1363 454 363 287 127 103

Nenndrehzahl U/mn

LeerIaufdrehzahI(U/mn) 2000 1500 500 400 316 140 113 12

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 6,5 Ncm 5450 U/min < 27050 mA 6000 U/min <750 mA 48,3 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
20— 6000 500 |
n [U/min] 1:12
| 119
104 3000 N
1A] T
| ——1 | | 143 — |
M [Ncm] 10 20 30 40 50 M [Nm] 1 2 3 4 5

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Ott

Motortyp 4046211xx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Abmalie
PafReder DIN6885
114 36,8 L 39 /7 A5x5x18
Getriebe- 9 I~
e
Ubersetzung L (4x) M5x10 5 -
1:3,7-1:6,75 45,8 =
1:13,73-1:45,56 | 62,7 T(ﬂ o I~
1:50,89 — 1:307,54 | 79,6 iy = Q
I i s
’T
Ztr.DIN 332
D M5x12,5
nicht maRstabsgetreu!
Motor-Getriebedaten:
N Y EFY Y YRS N Y Y EYES NS N IS IS IS
o o o o o o o o o o o o o o o o o
E| ||| B| R\ E|=E|E| &| R = | B i = i i
o] o] [} [o)] [} [o)] [} [o)] [o)] [} [o)] [} [o)] [} [o)] [} [}
NRIRIRIRIR|R NRIRIRINIR NIR N N N N
oc|o|a|la|la3|a|a|la|la|al = 2| = > ey - =
o - N w B (&)] [} ~ [e7] [{e} o - N w B~ (&)} [}
Artikel-Nr. 2lslelelelzlalelslelz|lelele]ls|lz]lz®

Getriebeiibersetzung 1: 428 518 6,75 13,73 1588 18,36 19,2 22,2 25,01 26,85 28,93 3497 4556 50,89 58,85 68,06

m---n

Nenndrehzahl [U/min] 180 172 149 132 123

Nonnsrom -----

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1027

L0-2}1129Y0Y
10-841129Y0Y
L0-641129Y0Y
10-021129Y0Y
10-121129Y0Y
10-221129Y0Y
L0-€21129Y0Y
L0-vZ1L2Z9V0Y
10-6Z1129Y0Y
10-921 129¥0Y
10-221129Y0Y
10-821129Y0Y
10-621129Y0Y
L0-0E1129Y0Y
L0-LELLZOVOY
10-ZELL2OV0Y

Artikel-Nr.

Getriebeiibersetzung 1: 71,16 78,71 92,70 9517 99,50 107,20 115,07 123,97 129,62 139,13 149,90 168,84 181,24 195226 236,09 307,54

T N N A A2 2 K T T

Nenndrehzahl [U/min]

Nerstrom 4 ----------------

Leerlaufdrehzahl [U/min]

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp 4046211xx-01

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmo- Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
ment
24V 0,3 Nm 3300 U/min <8 A 3800 U/min <1,5A 192 W
Motordiagramm
I(A)  n(min")
40— 4000
— 3750 I (A)
35— 3500
— 3250 A
30{— 3000 AN
- 2750
25— 2500 ™
- 2250
20— 2000 24V
— 1750 M(Uimin)
15— 1500
4
— 1250 pas 12V [~
10/— 1000 N An(U/min)
— 750
5 |— 500
— 250
15— N
0 02 04 06 08 10 12 14 16 18 20 22 24
M, (Nm)
Getriebediagramm
n(U/min )
800
750
700 \
650 \
600
550 \ 1:5,18 (24V)
500 \
450
400 \
350 \ 1:68,05 (24V)
300 1:13,73 (24V) ‘\
250 \ / \
N
200 :
o0 I\ 1:19,20 (24V)
I
100 A
~ \
50
0 N
02 4 6 8 1012 14 16 18 20 22 24 26 28 30 34 36 38 40 42 44 46 48 50 52
M (Nm)

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Ott

Motortyp 4046212xx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Abmalie
PaRfeder DIN 6885
114 33 L 25 Adxax16
Getriebe- . ﬂ.. _ | o
Ubersetzung (4x) M5x10 3L é i
1:37-16,75 | 47,9 g g
1:13,73 - 1:45,56 | 62,1 @ 5
1:50,89 — 1:307,54 | 76,3 . U\“ I —
i ]
1
|TK @40 | Ztr DIN 332
@82 D M4x10

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

10-0021 290V
10-0LCL2ov0v
(0 AR ANAC) £0) 4
(U ATATAC) 41} 4
(Vg ARANAC) £0) 4
L0-¥LCLeov0y
L0-GL2L2ov0r
10-9121 290V

10-10C1 290V
10-¢0CL2or0v
10-€0C 1290
L0-¥0C 1290V
10-S0C1L29r0v
10-9021 290V
10-2021 290V
10-8021 290V
10-6021 2910

Artikel-Nr.

Getriebeiibersetzung 1: 428 518 6,75 13,73 1588 18,36 19,2 22,2 2501 26,85 28,93 3497 4556 50,89 58,85 68,06

A K K N K K

Nenndrehzahl [U/min] 180 172 149 132 123
Nennsiom (A -----
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1027 888

10-21Z129¥0Y
10-81Z129¥0Y
10-612429¥0Y
10-02Z429¥0y
10-12Z429¥0y
10-22Z129Y0Y
10-€22129¥0Y
L0-v2Z429¥0Y
10-522429¥0y
10-922129%0Y
10-£2Z129%0Y
10-822429¥0Y
10-622429¥0Y
L0-0€Z429¥0Y
L0-L€Z1Z9Y0Y
10-Z€Z429Y0Y

Artikel-Nr.

Getriebeiibersetzung 1: 71,16 78,71 92,70 9517 99,50 107,20 115,07 123,97 129,62 139,13 149,90 168,84 24 195,26 236,09 307,54

------------

Nenndrehzahl [U/min]

Nerrstom 4 ----------------

Leerlaufdrehzahl [U/min]

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp 4046212xx-01

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmo- Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
ment
24V 0,3 Nm 3300 U/min <8 A 3800 U/min <1,5A 192 W
Motordiagramm HA) - n(min’)
40— 4000 va
L 3750 A A
35(— 3500 .,ﬁ
— 3250 A
30f— 3000 ™ /|
— 2750 N /
25(— 2500
— 2250
20{— 2000 24V
— 1750 YISy
n(U/min)
15— 1500 // 7
— 1250 A 12V
o~ Ao
10f— 1000 /’ n(U/min)
N
— 750
4
5 |— 500 //
5= 250 A
ol 0 ™
0 02 04 06 08 10 12 14 16 1,8 20 22 24
Ma(Nm)
Getriebediagramm
n(U/min )
800
750
700
650 1:5,18 (24V)
600 -
550 \(/
500
450
400
350 1:13,73 (24V)
300 /
I~
250 Sy 1:19,20 (24V)
200 =
\‘\‘\_L I~
150 ——~—11:68,05 (24V)
100 L
50 Vi
0
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26

M (Nm)

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motortyp 4048901xx-03

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V mit Thermoschutz

Abmalie
PaReder DIN6885
114 36,8 L 39 /7 A5x5x18
9 ~
i N
_Getriebe- L (4x) M5x10 5 -
Ubersetzung o e I
IS8
1:3,7 -1:6,75 45,8
@ } =
1:13,73-1:45,56 | 62,7 H ° i =)
® H S
1: 50,89 — 1:307,54 | 79,6 &
K ¢52 Ztr DIN 332
762 D M5x12,5

nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

£0-001068+0Y
£0-101068¥0Y
€0-20106870Y
€0-€0106870Y
£0-¥01068¥0Y
£0-501068+0Y
£0-901068+0Y
£0-L01068¥0Y
£0-80106870Y
£0-601068+0¥
£0-011068+0Y
£0-111068¥0Y
£0-21106870Y
£0-€11068v0Y
€0-¥1106870Y
€0-G1106870Y
£0-91106870Y
€0-L1106870Y

Artikel-Nr.

Getriebeiibersetzung 1: 428 518 6,75 13,73 1588 18,36 19,2 222 2501 26,85 28,93 3497 4556 50,89 58,85 68,06 71,16

Nenndrehzahl [U/min]

-------------

Leerlaufdrehzahl [U/min] 110

€0-¥¢1068Y0Y
€0-521 068701
€0-9¢1068Y0Y
€0-221068701
€0-821 068701
€0-6¢1068Y01
€0-0€1068¥01
€0-1€1068Y0Y
€0-2€1068Y0Y

Artikel-Nr.

€0-811068¥01
€0-611068¥01
€0-021 068701
€0-121068¥01
€0-2¢1068Y0Y
€0-€21 068701

Getriebeiibersetzung 1: 78,71 92,70 9517 99,50 107,20 115,07 123,97 129,62 139,13 149,90 168,84 181,24 19526 236,09 307,54

T 0 NN A2 K

Nenndrehzahl [U/min]

Nernsion 4 ---------------

Leerlaufdrehzahl [U/min]

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Motordaten
Nennspannung Nenndrehmo- Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
ment
24V 0,4 Nm 2000 U/min <7A 2450 U/min <0,8 A 100 W
Motordiagramm
[ [mA] n [U/min]
7 —
6 — 3000
| [mA]
5 — 25007
4 — 2000
3 — 1500
n [U/min]
2 — 1000
1 |
be 500 ‘
M [Nm] 0,4 0.5 06 0.7 0.8
Getriebediagramm
n [U/min]
500 1:5,18
400 \\</
300 \
1:13,73
200 \
]
T/ 1:19,2 | 1:68,06
100 N =
A =
) ] | 7
\ -
0 10 20 30 40
M [Nm]

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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Hall-IC

Impulse pro Umdrehung
Typ AQD L Standard | optional Stecker
HO 212 6,5 1 3
JST-ZHR-6P=1,5-6
HA1 216 6,5 1 3
H2 @20 8,5 1 3
H3 27,3 12,6 7 1,3
JST-PHR-6P=2,0-6
H4 32,3 14,3 7 -
H5 @ 35,3 13,5 7 -
H6 42,5 15,5 5 1 JST-PHR-4P=2,0 4P
Molex 009524024
H7 g 52 18,0 5 1
e il
‘lII’-I HH
diatataiataly
Typ HO-H5 Typ H6,H7
Elektrische Daten
Parameter Symbol Testbedingung min. | nom. max. Einheit
Versorgungsspannung Vee - 3,5 - 20 \%
Sattigungsspannung Vee(sat) Vee=14; Ic=20mA - 300 700 mV
Leckstrom leex Vcee=14V; Vcc=14V - <0,1 10 v
Stromaufnahme lce V=20V Output open - 5 10 mA
Flankensteilheit t; Ve=14V;RL=820 Ohm; - 0,3 1,5 us
steigende Flanke C.=20pf
Flankensteilheit t V=14V; RL=820 Ohm; - 0,3 1,5 us
fallende Flanke C.=20pf

Ausgangsbeschaltung Zwei Kanal Encoder Ein Kanal Encoder

schwarz - Motor - Motor
Vee o P * lce rot + Motor + Motor
RPD
Hall ! braun Hall Sensor Vcc Hall Sensor Vcc
IC * V out

grin Hall Sensor GND Hall Sensor GND

GND blau Hall Sensor A Vout Hall Sensor A Vout

5mA <lcc <10 mA violett Hall Sensor B Vout N.C.

Ausgangsdiagramm
T
% H

L

__l|90°£1/6T
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Elektrische Daten
Parameter Symbol Testbedingung min. nom. max. Einheit
Versorgungsspannung Vee 4,5 5,0 5,5 VDC
Stromaufnahme zweikanal lec 13 15 18 mA
Stromaufnahme dreikanal lee 33 35 38 mA
Lastkapazitat C. 100 pF
A&B Kanal
High Level Ausgangsspannung Von lon =-0.2mA 2,4 Vee VDC
Low Level Ausgangsspannung VoL lo = 8.0mA 0,4 VDC
:t'zl’;]';’;sge;'gﬁf( . t CL=25pF 500/(7)? ns/ys?
Eﬁ‘g,'fﬁgséfa",?f;t tr C.=25pF 100/(1,3)? ns/ps®
Index Kanal
High Level Ausgangsspannung Von lon =-0.2mA 2,4 Vee VDC
Low Level Ausgangsspannung VoL lo = 8.0mA 0,4 VDC
Flankensteilheit t C_=25pF 7 us
steigende Flanke ’

ilhei C_=25pF
tonan e v e s

Magliche Impulse
AnschluBBbelegung

Index / +5 ¥DC

Kabel A10360-02 Lange 300mm

1; 2; 4; 100;108; 120; 128;150; 160; 200; 250; 256; 300;

Ausgangsdiagramm

Amplitude

Kanal A

. (360 °e)

P (180 °e)

d »

Kanal B

s1]s2| 53|54 P90 °e)

h 4
r
F
r

Index

2L

7

180°%1°

f
Y

Drehrichtung im Uhrzeigersinn

_

]

—

Index grin
+5VDC rot
A gelb
GND schwarz
B violett
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Ott

BLDC-/AC-Motoren

DKM-Motoren

DC-Motoren

BLDC-Motoren

BLDC-/AC-Motoren

e Kundenspezifische AC-Motoren
und BLDC-Motoren

® Auch mit integrierter Reglung
® | eistungen von 1 bis 1880 Watt

® Spezielle Produkte mit besonders
hoher Lebensdauer

DKM-Motoren

e Synchron- und Asynchronmotoren
mit Schnecken- oder Stirnradge-
triebe
Leistungen von 15 bis 200 Watt
Spannungen von 110 bis 480 VAC

® Burstenbehaftete DC-Motoren
Leistungen von 6 bis 120 Watt
Spannungen von 12 bis 90 VDC

e Optional mit Bremse, Encoder
oder Tacho

DC-Motoren

e Mit Schnecken- oder Stirnradge-
triebe und als Spindelantrieb liefer-
bar

® Auch getriebelos erhaltlich
® | eistungen von 0,5 bis 450 Watt

o Uber 50.000 Motoren vorrétig an
Lager

® Hervorragendes Preis-Leistungs
Verhaltnis

BLDC-Motoren

e BLDC-Motoren mit Schnecken-
oder Planetengetriebe, in unter-
schiedlichen Untersetzungen

® Auch getriebelos erhaltlich
® | eistungen von 3 bis 1880 Watt
® Nennspanung von 6 bis 72 VDC

® Drehzahlen zwischen 0,03 und
40.000 U/min

TX-Motoren

Modifizierte Motoren

Ott

Steuerungen- Servoregler

ott

e

& &
a O S
35

/

TX-Motoren

o Biirstenbehaftete DC-Motoren mit
Schnecken-, Stirnrad- oder Planeten-
getriebe in unterschiedlichen Unter-
setzungen

e Nennspannungen von 12 bis 24 VDC

e Optional mit Bremse, Encoder oder
Tacho

Modifizierte Motoren

e Sonderanpassungen auch bei kleinen
Stlckzahlen méglich

e Auf Wunsch Anbau von Bremse,
Encoder, Tacho, oder
Kabelkonfektionen

o Aufbau von kompletten Positionierein-
heiten

Steuerungen-Servoregler

® Fir birstenlose und birstenbehaftete
DC-Motoren

® Auch programmierbar und mit ver-
schiedenen BUS-Systemen

o Elektronische Lastrelais

o bergabemodule und Verdrahtungs-
interface

Zubehor

® Mechanische Zusatzkomponenten,
Steckachsen, Kettenrader, Gehause-
teile

e Kundenspezifische Zeichnungsteile

e Elektronische Komponenten, Potis,
Anschlusskabel, Stecker, Entstorglie-
der
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Wir kombinieren Elektronik und Mechanik fur Sie.
Und das seit 60 Jahren.

Die Ott GmbH & Co. KG bietet als Produktions-, Handels- und Dienstleistungsunternehmen Kom-
ponenten und Systeme aus dem Bereich der Antriebstechnik und Elektronik an.

Als Vertretung der Firma Nidec, ehemals SWF, fihren wir ein Lager in dem standig circa 50.000
Motoren und Uber 1.000 Steuerungen vorratig gehalten werden. Dies ermoglicht es, schnell auf
Ihre Anforderungen zu reagieren. Dartber hinaus bieten wir auch die entsprechenden Steuerun-
gen, Kupplungen, Kugelgewindespindeln und Spannungsversorgungen fiir Motoren an. In unserer
Fertigung werden kundenspezifische Anderungen an Motoren, wie Wellenbearbeitungen, Aufbau
von Inkrementalgebern, Bremsen, Sondergetriebe und Steckverbindungen realisiert. Diese Son-
derfertigungen werden auch bei kleinsten Stlickzahlen durchgefuhrt. Damit kdnnen komplette
Systemldésungen nach |hren Aufgabenstellungen projektiert und gefertigt werden.

Durch die jungste Produkterweiterung sind Antriebe von ca. 1 Watt bis tber 3 Kilowatt lieferbar.

Als weitere Serviceleistung fuhren wir Reparaturen an Motoren und Regelteilen der Firma Nidec-
Valeo bzw. SWF durch.

Besonderen Wert legt die Ott GmbH & Co. KG auf die technische Beratung und Unterstitzung bei
Ihren Aufgaben. Vor Ort informieren wir uns Uber Ihre Anforderungen, wahlen mit lhrer Entwick-
lungsabteilung die passenden Antriebe und Steuerungen aus und erarbeiten wirtschaftliche Sys-
temldsungen.

Ott

Ott GmbH & Co. KG
BaarstraRe 3
78652 DeiBlingen

Tel. 07420/ 9399-0
Email info@ott-antriebe.de
Web www.ott-antriebe.de




