
Gl eic hstro m-Getriebemoloren
Geored DC motors
Moto-r6ducleurs ü couront conlinu

Boureihe
Series

S6rie
0281
(swM) \

Technische Dolen:

Die Gleichstrom-Getriebemotoren der
Boureihe 028] bestehen ous einem
Schneckengetriebe und einem Gleich-
strommotor der Boureihe 0280. Beide
Teile sind über Schroubverbindungen
kroftschlüssig miteinonder verbunden.

Motor:
Die Motoren hoben zwei diometrol
mognetisierfe Permonentmognete ous
dem Sinfermetoll-Mognetwerksfoff
Boriumferrit.

Der Motormontel besteht ous sendzimir-
verzinhem oder epoxydhorzbeschichte-
tem Srohlblech.

Die Ankerwelle mit oufgewolzter oder
gefröster Schnecke isf moforseitig in einem
Sintermetoll-Gleitloger im Mofordeckel,
getriebeseitig in einem Kugelloger im
Boden des Getriebegehöuses gelogert.

Dos Axiolspiel des Ankers wird mit einer
Justierschroube eingestellt.

Technicol doto:

The series 028.l dc geored motors consist
of o worm geor ond o series 0280 dc
motor. The ports ore bolted together for
posilive connecfion.

Molor:
The motors hove two diometricolly
mognetized permonent mognets mode of
Boriumferrite sintered metol mognet
moteriol.

The motor cosing consists of Sendzimir-
golvonized or block epoxydresin cooted
steel bock.

The ormoture with rolled-on or cuT worm
hos o sintered metol slide beoring in the
motor cose on the motor side, ond o boll
beoring mounted in the bottom of the
geor cose on lhe geor side.

The end ploy of the ormoture is set by
meons of on odiusting screw.

Coroct6risfiques lechniques:

Les moto-r6ducteurs de lo s6rie 028]
se composent d'un r6ducteur ö vis sons
fin et d;un moteur ö couront continu de
lo s6rie 0280. Ces deux sous-ensembles
sont ossembl€s por vis.

Moleur:
Les moteurs sont munis de oeux
oimonts permonents mogn6tis6s
diom6trolement et 16olis6s en m6tol
fritt6 Boryum-ferrite. Lo chemise du
moteur est en töle d'ocier golvonis6e
por proc6d6 Sendzimir ou revötue
d'epoxy-r6sine noire.

L'orbre de I'induil, dont I'extr6mit6
compode une vis sons fin, repose, cötd
foce orriöre du moleur sur un oolier
lisse en m6tol fritt6, cöte cortei du
r6ducteur sur un roulement d billes.

Le rottropoge du ieu oxiol de I'orbre
d'induit se foit en bout d'orbre ou
moyen d'une vis d'oiustoge.
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n in ieder beliebigen Loge eingebout

t werden. Sie hoben teilweise Endobstellung
bei Schrittwinkel von 

,l80 o und 360 o.

Befestigt wird der Getriebemotor über
drei om Getriebegehöuse ongegossene
Befestigungsougen mit M6-Gewinde-
bohrungen.

Bei einem Teil der Getriebemotoren wird
der Anschluß der Minuskohlen nicht on
dos Motorgehöuse gelegt, sondern isoliert
zur Schroubklemme gef ührt.

Der elehrische Anschluß erfolgt über
Lilzen oder Flochsteckonschlüsse
6,3 x 0,8 mm.

Verwendung:
Allgemeiner Moschinenbou
Loborgeröte
Londwirtschoftstechnik
Golvonik
Foto/Ootik
Fördertechnik
Medizinische Geröte
Klimotechnik
Büromoschinen

Gewicht:
co. 2,0 kg

Getriebe:
Dos Schneckenrod besteht ous Horl-
gewebe oder Bronze.

Dos mit Fett gefüllte Getriebegehöuse
wird mit einem Stohlblechdeckel über eine
Dichtun g verschlossen.

Die Getriebeobtriebswelle ist in Sinlerme-
toll-Gleitlogern oder Nodellogern gelo-
gert. Dos Axiolspiel der Getriebeobtriebs-
welle wird mit einer Justierschroube einge-
stellt.

Allgemeine Merkmole:
Die Getriebemotoren sind für Rechts-
und/oder Linkslouf geeignet und können

Georbox:
The worm wheel consists of resin-bonded
fobric or bronze.

The greose-filled georbox is seoled by
meons of o steel plote cover ond gosket.

The oower tokeoff shoft hos o sintered
metol slide or needle-roller beoring. The
end ploy of the power tokeoff shoft is set
by meons of on odiusting screw.

Generql feotures:
The geored motors ore suitoble for clock-
wise ond/or onticlockwise ooerotion ond
con be instolled in ony position. Some of
the geored motors ore stopped ofter roto-
tion through I80 o ond 360 o.

The geored motor is secured by meons of
three securing eyes with M6 topped holes,
which ore on integrol port of the georbox
costing.

On some motors the conneclion of the ne-
gotive brush is not opplied to the motor
cosing, but is led to the screw terminol in-
suloted.

Electricol connection is corried out by
meons of leods or flot plug-in connectors
6.3 x 0.8 mm.

Fields o{ opplicotion:
Generol mochine construction
Loborotory opplionces
Agriculturol technology
Electroploting
Photogrophic/opticol equipment
Moteriol hondling technology
Medicol opplionces
Air conditioning
Business mochines

Weight:
Approx.2,0 kg

R6ducleur:

Le corter du r6ducteur est r6olis6 en
zomok et lo roue de vis sons fin en tissu

bokelis6 ou en bronze. L'orbre de sorlie
repose sur des poliers lisses en m6tol
fritt6 ou d oiguilles.

Lo lubrificotion est ossuree por de lo
groisse. L'6toncheit6 du r6dudeur est
obtenue por un loint mont6 entre le

corter et le couvercle en töle d'ocier.

Le ieu oxiol de I'orbre de sortie est

16916 d I'oide d'une vis d'iustoge.

Propri6t6s g6n6roles:

Les moto-16ducteurs sont congus pour
lo rototion d droite etlou d gouche. lls

oeuvent 6tre instoll6s dons toutes les
positions. Cerloins types de moto-
r6ducteurs sont mis ö I'orröt oorös ovoir
effedu6 une rototion de 

,l80 
" et de

360 0.

Le corter du r6ducteur comporte trois
bossoges ovec toroudoge M6 pour lo
fixotion de I'opporeil.

Sur certoins moto-r6ducteurs, le boloi
n6gotif n'est pos bronche directement
sur le corter du moteur, mois sur une
borne isol6e.

Le bronchement 6lectrioue sero effec-
tu6 ou moyen de cdbles d torons ou de
fiches olotes de dimensions
6,3 x 0,8 mm.

Domoines d'opplicotion:
Construction m6conique
Apporeils de loborotoire
Mot6riel ogricole
Golvonoolostie
Photogrophie/Optique
Monutention
Conditionnement d'oir
Mochines de bureou

Poids:

Env. 2,0 kg
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Schneckenrod
Worm wheel

Roue de vis sons fin

403 368
(403 213)

l4 28 35
61
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401 988 24 5 28 35
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H GW Hortgewebe-Schneckenrod
Resinbonded fobric worm wheel
Roue de vis sons fin en tissu bokelise
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KST Kunststoff-Schneckenroo
Synthetic worm wheel
Roue de vis sons fin en plostique
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Welle
Shoft
Arbre

Scholtbild
Wiring diogrom
Sch6mo 6lectrique

Anschlußort
Connections
Connexions

w86 528 K55

w87 s30
l-----.-----1 K58

Flochsrecker

6,3 x 0,8
DtN 46.244
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