Ott Baureihe 0272 (GMK)

Motoxtyp 404 284

Technische Daten
Nennspannung Uy [Volt] 24
Leerlaufdrehzahl No [min™] 3100
Nenndrehmoment My [Nm] 0,19
Einschaltdauer %
EIN [min] 0272 A
Anlaufmoment My [Nm] 1,30
Getriebeiibersetzung i 23 £3
Ankerwiderstand, 2 Lamellen R [mQ] 970,00 - h o
4Lamellen R mQ 810,00 9 o ?_ _ H < |s gﬁ
Ankerinduktivitat, 2lamellen L [mH] 2,00 s> S E
4 Lamellen L [mH] 1,80 . 5_0 -~ 4
Laufertragheitsmoment Jr [kgm?] x 10°® 72,00 102.2
Zahnradwerkstoff
Hall IC
Impuls/Umdrehung Antriebswelle
Ausgangskanéle
Bemerkungen 1-gangige Schnecke
Schutzart IP 30
Gewicht kgl 0,900
nmint VA 404 284 /%
4000 20 100
3600 18 i 90
3200 16| 7 80
2800 14 70
2400 12 60
2000 10 /h 50
1600 8 / 40
1200 6 , 30
800 4 20
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