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Baureihe SW2L
Motortyp 404386

Technische Daten

Nennspannung UN [Volt]

Leerlaufdrehzahl n0
-1[min ]

Nenndrehmoment MN [Nm]

Einschaltdauer %

Ein [min]

Anlaufmoment MA [Nm]

Getriebeübersetzung

Ankerwiderstand 2Lamellen R [mΩ]

4Lamellen R [mΩ]

Zahnradwerkstoff Kunststoff

Hall IC

Impulse/Umdrehung Antriebswelle

Ausgangskanäle

Bemerkung

Schutzart

Gewicht [kg]

Baureihe SW2L

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
110

Änderungen und Irrtümer, auch technischer Art, vorbehalten.
111

Motoren mit Schneckenradgetriebe

Technische Beschreibung

Motorgehäuse: tiefgezogen, korrosionsgeschützt

Magnetfeld: Permanentmagnet

Lagerung Anker, A-Seite: Kugellager

Lagerung Anker, B-Seite: Kalottenlager

Getriebe: Schneckenrad

Getriebegehäuse: Aluminiumdruckguß

Getrieberad: Kunststoff

Getriebeschmierung: Fett, Dauerschmierung

Schnittstelle mechanisch: Abtriebswelle

Schnittstelle elektrisch: Stecker

IST-Wert Geber: optional

Thermoschutz: optional

Entstörung: optional

Verwendung

Industrie:

Torantriebe

Linearantriebe

Möbelverstellung

Haustechnik

Wellenabgang W197

Linksgewinde

Schaltbild S30 Anschluss K144

I    Flachsteckerenden 
     6,3 x 0,8 DIN 46244
II   Flachsteckerenden 
     4,8 x 0,8 DIN 46244

Abtriebswelle W231

24

190

4,00

49,00

103:4

210

155

IP 40

1,7


