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Technische Daten

Baureihe GMPS

Motortyp 404847

Nennspannung Uy [Volt] 12 s
Leerlaufdrehzahl N [min-1] 180 - e N D
Nenndrehmoment My [Nm] 1,50 o § ‘
Einschaltdauer % 10 iy 1’— )
. . S — A | R
Ein [min] T4 . %1_ SRR
Anlaufmoment My [Nm] 6,10 ! Jlal ]
Getriebeubersetzung 29:1 w
|
Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm 3 |
4Lamellen R mOhm 8 |
Zahnradwerkstoff Kunststoff ] ;
Hall IC X
Impulse/Umdrehung Antriebswelle 29 T | T
Ausgangskanéle 1 b
Bemerkung L=116 mm, 1-géngige Schnecke 40
Schutzart 1P40
Gewicht [kal 0,880
nimin? VA 404 847 %
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Anderungen und Irrtiimer, auch technischer Art, vorbehalten.




