Ott

www.ott-antriebe.de

Baureihe GMPD

Motortyp 405228

Technische Daten
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Schaltbild S74

Anschluss K227

| Stecker AMP 365057-1
Gegenstecker AMP 365058-1
Il Kontakte AMP 928781-5
Gegenkontakte AMP 927768-1
Il Stecker 1, schwarz

IV Stecker 2, blau

Anderungen und Irrtiimer, auch technischer Art, vorbehalten.




