Motortyp 86BL3SL98-12

Burstenloser Gleichstrommotor mit Encoder
Nennspannung 24V
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Motordaten 86BL3SL98-12
Motorlange L mm 96
Anzahl Pole
Anzahl Phasen 3
Nennspannung \% 24
Leerlaufdrehzahl rpm 5300
Nenndrehzahl rpm 4000
Nenndrehmoment Nm 0,96
Wicklungsw iderstand Ohm 0,53
Wicklungsinduktivitat mH 0,13
Riick EMK V/krpm 5,2
Rotor Tragheitsmoment gcn? 1400
Leerlaufstrom A 1,15
Nennstrom A 23
Wellenleistung W 400
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Anderungen und Irrtimer auch technischer Art vorbehalten!
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