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Motordaten 86BL35L55-03 I 86BL3SLT1-03 I 86BL3SL93-03 |868L3SL125—03 ot Y N
- 1] I L
schwarz GND 5
Motorkinge L mm 57 | 70 96 | 123 o JHE
Anzahl Pole 4 gb gn bl gb gn bl é _n_
Anzahl Phasen Bz R echitsl auf auf
Nennspannung \4 43 HA HB HC A B c Motoraelle gesshen
Leerlaufdrehz ahl rpm 5500
MaRstab
Nenndrehz ahl rpm 4400 ‘
< Werkstoff / Rohteil
Nenndrehmoment Nm 0,35 0,5 105 143 S
Wicklungswiderstand Ohm 03 0,11 0,0733 g a/lx | Neue Form der B-Seite 03.05.12 Kornb.Benennung
Wicklungsinduktivitat mH 1,2 0.5 0,3 < | Zust. | Anderung Datum | Name :
— - — = — — 2 010 | Datum Name BL-Gleichstrommotor 48VDC
uc pm . . . . % Bearb.| 25.01. Kornberger "tt
Rotor Tragheitsmoment gcm® 350 700 1400 2100 Q| Gepr. | 29.09.2010| H.J.Angenendt
h v oit-aniricbe de Zg.Nr. Blatt
Leerlaufstrom A 1,9 w
i Allgemeintoleranz Ott GmbH & Co.KG 86BL3SLxx-03
MNennstrom A 3 6.3 12,2 18,2 x D-78652 Deillingen
=} ISO 2768 - m Tel.:0049-07420-93990
1 2 4 5 | 6 7 |




