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Eigenschaften 

 Servoregler zur Ansteuerung von 
bürstenbehafteten und bürstenlosen 
DC-Motoren 

 Motordauerstrom 60A,  
Spitzenstrom 160A 

 CAN-Open Schnittstelle 

 Frei programmierbar mit integrierter  
Motion Prozess Unit.  

 Betriebsarten Stromregler,  
Drehzahlregler, Positionierregler,  
Synchronregler 

LeistuŶgsdateŶ 

VeƌsoƌguŶgsspaŶŶuŶg ElektƌoŶik Ue VDC ϵ..ϯϬ 

StƌoŵaufŶahŵe ElektƌoŶik @ Ue=ϮϰV ŵA tǇp. ϳϬ 

VeƌsoƌguŶgsspaŶŶuŶg LeistuŶg Up VDC ϵ..ϲϬ 

Maǆiŵaleƌ AusgaŶgsstƌoŵ A ϭϲϬ 

DaueƌausgaŶgstƌoŵ @Up=ϰϴV A  ϲϬ 

PWM FƌeƋueŶz kHz Ϯϱ, ϯϮ, ϱϬ 

Maǆ. PWM-VeƌhältŶis % ϵϬ 

ŵiŶ. AŶsĐhlussiŶduktiǀität µH ϮϬϬ 

Digitale EiŶgäŶge 

AŶzahl  * - ϰ 

   

SĐhaltsĐhǁelle Loǁ VDC Ϭ..ϱV 

SĐhaltsĐhǁelle High VDC ϴ..ϯϬV 

Digitaler AusgaŶg 

AŶzahl  - ϭ 

SigŶal-TǇp plusssĐhalteŶd Ue 

LasteŶ ƌesistiǀ, iŶduktiǀ  

DaueƌausgaŶgsstƌoŵ A Ϭ,ϳ 

AusgaŶgsspaŶŶuŶg  Pegel  ǁie +Ue  

AŶaloger EiŶgaŶg  

AŶzahl  - ϭ 

SigŶal TǇp diffeƌeŶtiell - ±ϭϬV, ϭϮBit 

GeďerversorguŶg ;Drehgeďer/HallͿ  

AusgaŶgsspaŶŶuŶg V ϱV 

Maǆiŵaleƌ AusgaŶgsstƌoŵ A Ϭ,Ϯ 

Drehgeďer iŶkreŵeŶtell 

SigŶale A,/A,B,/B,IŶǆ,/IŶǆ 

Maǆ. FƌeƋueŶz pƌo Spuƌ kHz ϱϬϬ 

EiŶgaŶgssigŶal ;ϮϰV toleƌaŶtͿ V Ϭ .. ϱ 

SigŶal-TǇp diffeƌeŶtiell, opeŶ Đoll-
eĐtoƌ, siŶgle eŶded 

Hall-SeŶsoreŶ 

SigŶale Hϭ,/Hϭ,HϮ/HϮ,Hϯ/Hϯ 

ŵaǆ. FƌeƋueŶz pƌo Spuƌ kHz ϭϬ 

EiŶgaŶgssigŶal ;ϮϰV toleƌaŶtͿ V Ϭ .. ϱ 

SigŶal-TǇp diffeƌeŶtiell, opeŶ Đoll-
eĐtoƌ, siŶgle eŶded  

Bus-SĐhŶittstelle 

CAN                  DSϯϬϭ, DSPϰϬϮ   

UŵgeďuŶg 

SĐhutzaƌt IP ϮϬ 

TeŵpeƌatuƌďeƌeiĐh °C -Ϯϱ..ϱϱ 

TeŵpeƌatuƌďeƌeiĐh Ŷuƌ ŵit Softǁaƌe-ID 
zulässig 

°C -ϰϬ..-Ϯϱ 

LuftfeuĐhtigkeit % ϱ..ϴϱ% 

GeǁiĐht g ϰϭϰ 

Maxiŵale aďsolute AŶsĐhlußspaŶŶuŶgeŶ  

SpaŶŶuŶg ;ZeƌstöƌuŶgsgƌeŶzeͿ Ue            
KeiŶ VeƌpoluŶgssĐhutz 

V ϴϬ 

DaueƌspaŶŶuŶg ;ZeƌstöƌuŶgsgƌeŶzeͿ Ue  
KeiŶ VeƌpoluŶgssĐhutz 

V ϯϯ 

Kuƌzfƌistige SpitzeŶspaŶŶuŶg <ϭs Ue
;ZerstörungsgrenzeͿ kein VerpolungssĐhutz 

V ϯϳ 
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SteĐker uŶd PiŶ BeleguŶg 

Xϭ.ϭ +Up VeƌsoƌguŶgsspaŶŶuŶg LeistuŶg  Xϯ.ϭ +UeϮϰV VeƌsoƌguŶgsspaŶŶuŶg ElektƌoŶik 

Xϭ.Ϯ GND Masse LeistuŶg  Xϯ.Ϯ +AinϬ AŶalogeƌ EiŶgaŶg Ϭ, Plus 

Xϭ.ϯ Ma Motoƌphase A  Xϯ.ϯ DiŶϬ Digitaleƌ EiŶgaŶg Ϭ 

Xϭ.ϰ Mď Motoƌphase B  Xϯ.ϰ DiŶϭ Digitaleƌ EiŶgaŶg ϭ 

Xϭ.ϱ MĐ Motoƌphase C  Xϯ.ϱ DiŶϮ Digitaleƌ EiŶgaŶg Ϯ 

    Xϯ.ϲ DiŶϯ Digitaleƌ EiŶgaŶg ϯ 

XϮ.ϭ Hϭ HallseŶsoƌsigŶal ϭ  Xϯ.ϳ GND Masse ElektƌoŶik 

XϮ.Ϯ HϮ HallseŶsoƌsigŶal Ϯ  Xϯ.ϴ res. ŶiĐht ďelegt 

XϮ.ϯ Hϯ HallseŶsoƌsigŶal ϯ  Xϯ.ϵ DoutϬ Digitaleƌ AusgaŶg Ϭ 

XϮ.ϰ A IŶkƌeŵeŶtalgeďeƌ - Spuƌ A  Xϯ.ϭϬ CAN Hi CAN High 

XϮ.ϱ B IŶkƌeŵeŶtalgeďeƌ - Spuƌ B  Xϯ.ϭϭ CAN Lo CAN Loǁ 

XϮ.ϲ IŶx IŶkƌeŵeŶtalgeďeƌ - IŶdeǆ  Xϯ.ϭϮ CAN GND Masse füƌ CAN 

XϮ.ϳ +UϱV ϱV Geďerǀersorgung ;Hall +DrehgeďerͿ     

XϮ.ϴ /Hϭ HallseŶsoƌsigŶal ϭ Ŷegieƌt     

XϮ.ϵ /HϮ HallseŶsoƌsigŶal Ϯ Ŷegieƌt     

XϮ.ϭϬ /Hϯ HallseŶsoƌsigŶal ϯ Ŷegieƌt     

XϮ.ϭϭ /A IŶkƌeŵeŶtalgeďeƌ - Spuƌ A Ŷegieƌt     

XϮ.ϭϮ /B IŶkƌeŵeŶtalgeďeƌ - Spuƌ B Ŷegieƌt     

XϮ.ϭϯ /Inx IŶkƌeŵeŶtalgeďeƌ - IŶdeǆ Ŷegieƌt     

XϮ.ϭϰ GND Masse GeďeƌǀeƌsoƌguŶg     

AďŵessuŶgeŶ 
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