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Sicherheitshinweise

Max. Betriebsdaten

Die im Kapitel , Technische Daten* angegebenen max. Daten durfen nicht tber-
schritten werden.

Installation

Die Installation und Inbetriebnahme darf nur von Fachpersonal vorgenommen
werden. Alle betroffenen Komponenten mussen stromlos sein.

Inbetriebnahme

Fur die Erstinbetriebnahme soll der Motor ohne Last betrieben werden.
Lebensgefahr

Nach dem Einschalten keine spannungsfihrenden Teile berihren!

Einsatzgebiet

Die Motorsteuerung darf nur fir Anwendungen eingesetzt werden, die im Kapitel
.Beschreibung-Anwendung” aufgeftihrt sind. Die sonstigen Komponenten sind auf
ihre Zulassungen und Vorschriften zu prifen.

Sicherheitseinrichtungen

Es mul durch eine zusatzliche Sicherheitseinrichtung bei Kabelbruch, Fehlbedie-
nung, Ausfall der Steuer-/Reglereinheit, usw. die Anlage in einen definiert siche-
ren Zustand gebracht werden.

EMV

Um eine kompl. Anlage den Richtlinien der EMV gerecht zu werden, sollten ab-
geschirmte Motorleitungen verwendet werden.

In die Motorleitungen sollte eine Motordrossel (siehe Kapitel ,Technische Daten*)
eingebaut werden.

Bei langen Signalleitungen z.B. Analog-Sollwerte sollten abgeschirmte Signal-
leitungen eingesetzt werden.

Reparaturen

Eine Reparatur kann nur eine autorisierte Person durchfiihren. Durch unbefugtes
Offnen erlischt der Garantieanspruch und es kénnen Gefahren fiir den Benutzer
und fur die Anlage entstehen.

Wartung

Die Motorsteuerung ist verschleil3frei aufgebaut. Es sollte in regelmaligen Ab-
standen die freie Luftzirkulation an den Kuhl6ffnungen tberprift werden. Gegebe-
nenfalls sind die Kiahléffnungen zu reinigen.
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M -4Q-6-30 Symbolfoto
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Anwendung :

- Motorsteuerung fur burstenbehaftete Motoren
Eigenschaften:

- Links-/Rechtslauf

- Stromregelung

- Drehzahlsteuerung

- Gesteuertes Antreiben und Bremsen von Motoren

- IXR Kompensation

- Frei wahlbarer Modus +/-10V oder 0 - 10V

- Start/Stop Funktion

- Dyn. Bremsung

Das Modul M-4Q-6-xx ist eine 4Quadranten Motorsteuerung fur DC-Motoren. Sie gewéhrleistet das sichere
Ein-/Ausschalten, sowie das gesteuerte Antreiben und Bremsen in beiden Drehrichtungen . Im Aus-Zustand
wird die Last kurzgeschlossen, dadurch ergibt sich eine dynamische Bremsung. Besondere Merkmale: KurzschluR3-
schutz, Temperaturschutz mit Meldeausgang , iUber Modus-Eingang kann gewéhlt werden, ob der Eingang 0 bis 10
V fur Motordrehzahl und Rev-Eingang oder der Differenzeingang +/-10 V aktiv ist, einstellbare max. Drehzahl, ein-
stellbarer max. Strom, Signalausgang Drehmomentbegrenzung (Strombegrenzung), direkte Drehrichtungsumkehr ,
IXR-Kompensation, 20 kHz pulsweitenmodulierte MOS-FET Endstufe mit hohem Wirkungsgrad.

Technisc he Daten

Typ M-4Q-6-30
Artikel Nummer K10003-02
Nennspannung + (U) / Bereich (VDC) 24 (19 - 35)
Analogeingange Nenn- / Max.spg. (V) 0-10 (35)
. Statusanzeioe LED fur Start / LED fur Rev / LED fur IBegr./ LED fur
Steuerkreis 9 Ubertemperatur / LED fiir Betriebsspannung vorhanden

24V -> Normaler Betrieb (keine Strombegrenzung)
0V -> Strombegrenzung aktiv
16V -> Normaler Betrieb
0V -> Ubertemperatur an der Endstufe

Statusausgang |-Begenzung

Statusausgang Ubertemperatur

Nennspannung + V__/ Bereich (VDC) 24
Max. Strom/Dauerlaststrom (A) 6
|Lastkreis Strombegrenzung Min. / Max. (A) 0/ 6 einstellbar
Drehzahlbereich 0 - max.
empf. Motordrossel 200uH / 6A
Zulassige Umgebungstemperatur ( °C)) -20 bis +50 siehe Bild1l und Bild 2
DIN VDE-Bestimmungen 0110,0160 in Teilen
. belieb.Einbaulage/DIN-Schiene nein/ ia
Sonstige Daten |, tschnappbar ]
Temp.-/KurzschluR3schutz jalja
Anschlu3art eindr. 4mm?2 ,feindr. 2,5mm?
Schraubanschlul3/Steckanschlul jalja
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Differenzeingang - Beschaltung
An dieser Stelle wird auf die Applikation mit einer SPS
verzichtet, da die Besonderheit des Differenzeingangs
dargestellt werden soll.

Standard - Beschaltung
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Dauerbelastung
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Bild 1: Motorstrom / Umgebungstemperatur T(C)

Max. Dauerbelastung 100% ED

Pulsbelastung
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Bild 2: Motorstrom / Umgebungstemperatur
50% ED

- Jeder Einschaltvorgang hat
Ein Aus e ne Stromspitze von ca 14 A
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