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Bedienungsanleitung

Elektronik fir permanentmagneterregte
DC-Motoren bis ca. 100W

Typ: M-MWI-5-12
Art. Nr. :K10015-02
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Sicherheitshinweise

Max. Betriebsdaten

Die im Kapitel ,,Technische Daten* angegebenen max. Daten dirfen nicht Gberschritten
werden.

Installation

Die Installation und Inbetriebnahme darf nur von Fachpersonal vorgenommen werden. Alle
betroffenen Komponenten missen stromlos sein.

Inbetriebnahme

Fir die Erstinbetriebnahme soll der Motor ohne Last betrieben werden.

Lebensgefahr

Nach dem Einschalten keine spannungsfihrenden Teile berihren!

Einsatzgebiet

Die Motorsteuerung darf nur fir Anwendungen eingesetzt werden, die im Kapitel ,,Beschreibung-
Anwendung* aufgefuhrt sind. Die sonstigen Komponenten sind auf ihre Zulassungen und
Vorschriften zu prifen.

Sicherheitseinrichtungen

Es muss durch eine zusatzliche Sicherheitseinrichtung bei Kabelbruch, Fehlbedienung, Ausfall
der Steuer-/Reglereinheit, usw. die Anlage in einen definiert sicheren Zustand gebracht
werden.

EMV

Um eine kompl. Anlage den Richtlinien der EMV gerecht zu werden, sollten abgeschirmte
Motorleitungen verwendet werden.

In die Motorleitungen sollte eine Motordrossel (siehe Kapitel ,,Technische Daten*) eingebaut
werden.

Bei langen Signalleitungen z.B. Analog-Sollwerte sollten abgeschirmte Signalleitungen
eingesetzt werden.

Reparaturen

Eine Reparatur kann nur eine autorisierte Person durchfiihren. Durch unbefugtes Offnen erlischt
der Garantieanspruch und es konnen Gefahren fiur den Benutzer und fir die Anlage
entstehen.

Wartung

Die Motorsteuerung ist verschleif3frei aufgebaut. Es sollte in regelméRigen Absténden die
freie Luftzirkulation an den Kuhloéffnungen Uberprift werden. Gegebenenfalls sind die
Kuhléffnungen zu reinigen.



M-MWI-5-12
Beschreibung

Anwendung:

- Motorsteuerung fur birstenbehaftete Motoren
- El. Lastrelais fir Magnetventile und div. Lasten

Eigenschaften:
= Links-/ Rechslauf
- sehr schmale Bauform

- Abschaltung nach Uberschreiten des

eingestellten Stroms

- Einschaltwischzeit zur Ausblendung der

Stromerkennung einstellbar

- Stromerkennung liber Eingang abschaltbar

- Kurzschlussfest und temp . geschitzt

Das Modul M-MWI-5-12 ist eine aweiguadranten Motorstewerung for DC-Motoren. Sie gewdhrleistet das sichere
Ein-fAusschalten in beide Drehrichtungen von Motoren, Magnetventilen und sonstigen Lasten. Im AusZustand kann

die Last kurzgeschlossen werden, dadurch ergibt sich eine dynamische Bremsung.

Besondere Merkmale: KurzschluBschutz | Temperaturschutz, Signalausgang (+12 WV bei Uberstromabschaltung),
einstellbarer Abschaltstrom, einstelbare Zeit fur den Startvorgang (siehe Diagramme), MOS-FET Endstufe mit hohem

Wirkungsgrad.

Technische Daten
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Wei Erkla

Das Modul schitzt den Motor im Blockierfall vor unzuldssig hohen Stromen. Steigt der Motor-
strom Uber den eingestellten Wert an, so schaltet das Mudul den Motor mit dyn. Bremsung ab.
Damit beim Hochlauf des Motors die Stromauswertung nicht anspricht, ist eine zeitlich einstell-
bare Ausblendfunktion der Uberwachung wéhrend dieser Zeit aktiv. Steigt im Betrieb der
Motorstrom Uber den eingestellen Wert, wird der Motor abgeschaltet und bleibt bis zum nach-
sten RESET gesperrt. Ein RESET (Ricksetzen) wird duch LOW Signal an A1 und an AZ oder
durch ein High Signal an A3 ausgelost, wobei ein Ricksetzen duch A3 die Uberwachung kom-
plett abschaltet. Diese kann aber durch LOW an A3 wieder aktiviert werden. Soll die
Ausblendfunktion der Stromuberwachung beim Hochlauf Gber eine Ubergeordenete Steuerung
aktiviert/deaktiviert werden, so ist das maglich, indem der Trimmer Tr2 auf Linksanschlag zu
stellen ist. Der Eingang A3 muss dann vor dem Startsignal ein HIGH Signal erhalten. Ist der
Motor hochgelaufen und er soll StromUberwacht werden, muss A3 ein LOW Signal erhalten.
Schaltet das Modul den Motor aufgrund eines Uberstroms ab, wird dieser Zustand mit einer
raten LED angezeigt und der l-out Signalausgang springt auf +12V. Dies bleibt auch biszum
nachsten RESET gespeichert Daraus ergeben sich eine Vielzahl von Anwendungen. Z.B:
Schutz far Bediener vor Quetschverletzungen, Schutz fir Werksticke und Werkzeuge vor zu
hohem Druck, Schutz fUr Anlagen vor blockierenden Antriebsbander, Farderbander, Um-
reifungsbander, Férderwagen, ... , Abschalten beim Uberschreiten des Drehmoments an der
Motorwelle. Durch Deaktivierung der Stromuberwachung kann das Modul als Ersatz fur me-
chanische Wenderelais eingestzt werden.
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Funktion der Ei
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Aktive Bereiche der Strommessung
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Eingang A1
(Start)

Aktiver Strom-
messbereich

Signalausgang

Beispiel zur Strommessung mit Abschaltung
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: _ steigende Belastung und
""" ,..\ Uberschreitet den mit Tr.2
{ \ '- : : eingestellten Strom
E bl CE e o T L T 'L
2 v\ ]
B ].\____ -----| Motor stoppt mit
g : 5 i : : : dyn.Bremsung
| I N\ ¥ und bleibt bis zum
: \ § : : /1 : RESET gestoppt.
N | T
"""""" g *--_..._.__/\
: : A
- . }
]
i
o RESET durch
_ t A1l und A2
Ein f---- g auf OV
8 ;
-1
:
gt
Aus -
I 5 ¥
I(—)I- it
P |
: Ausblend- ¥
B0 T Zelt i o
Tr2 i
eingestellt :
Aus E =
:
i
i
s
A
24V i i ___________
;a
i
ea
.} >
H t
Motor schaltet ab



Ott

+VCC Taster
2
+12VDC .
©
N g2
= @
re| i § S @
s 3
Q
s naQ
(A1) (A2) A3 (9
x 22 3
g N
a I a2 LED li
Q o
) =
T ™ x| LEDre
) z
E £
¢  er <| Error
© T Einstellung
01-BA TN Stromabschaltung
T2 Einstellung
1-Toome 7N Ausblendzeit
> % o Anlaufstrom
{ + ||‘—7 ) i‘r /_';_’K
vCC
+12VDC DC-Motor
O
oV
GND



