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Bedienungsanleitung

Elektronik fir permanentmagneterregte
DC-Motoren bis ca. 100W

Typ: Maxi-MR-5-30-V1.00
Art.Nr..K10016-01

Software: V1.00/60C (01.03.01)
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Sicherheitshinweise

Max. Betriebsdaten

Die im Kapitel , Technische Daten* angegebenen max. Daten durfen nicht tber-
schritten werden.

Installation

Die Installation und Inbetriebnahme darf nur von Fachpersonal vorgenommen
werden. Alle betroffenen Komponenten missen stromlos sein.

Inbetriebnahme

Fir die Erstinbetriebnahme soll der Motor ohne Last betrieben werden.
Lebensgefahr

Nach dem Einschalten keine spannungsfuhrenden Teile berihren!

Einsatzgebiet

Die Motorsteuerung darf nur fir Anwendungen eingesetzt werden, die im Kapitel
.Beschreibung-Anwendung” aufgefuhrt sind. Die sonstigen Komponenten sind auf
ihre Zulassungen und Vorschriften zu prufen.

Sicherheitseinrichtungen

Es muf3 durch eine zusatzliche Sicherheitseinrichtung bei Kabelbruch, Fehlbedie-
nung, Ausfall der Steuer-/Reglereinheit, usw. die Anlage in einen definiert siche-
ren Zustand gebracht werden.

EMV

Um eine kompl. Anlage den Richtlinien der EMV gerecht zu werden, sollten ab-
geschirmte Motorleitungen verwendet werden.

In die Motorleitungen sollte eine Motordrossel (siehe Kapitel , Technische Daten* )
eingebaut werden.

Bei langen Signalleitungen z.B. Analog-Sollwerte sollten abgeschirmte Signal-
leitungen eingesetzt werden.

Reparaturen

Eine Reparatur kann nur eine autorisierte Person durchflihren. Durch unbefugtes
Offnen erlischt der Garantieanspruch und es kénnen Gefahren fiir den Benutzer
und fur die Anlage entstehen.

Wartung

Die Motorsteuerung ist verschleil3frei aufgebaut. Es sollte in regelmafigen Ab-
standen die freie Luftzirkulation an den Kuhl6ffnungen Uberprift werden. Gege-
benenfalls sind die Kuhléffnungen zu reinigen.

Ausgabe Juni 2008 / Anderungen vorbehalten
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Maxi-MR-5-30-V1.00

Besc hreib ung

Anwendung :

- Motorsteuerung fur birstenbehaftete Motoren
Eigenschaften:

- Drehzahlsteuerung Uber ext. Poti oder ext. Sollwert (0-10V)

- Link-/Rechslauf

- Einstellbare Startrampe Uber ext. Poti oder ext. Sollwert (0-10V)
- Dyn. Bremsung (Ein/Aus Uber Eingang programmierbar)

Symbolfoto
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Das Modul Maxi-MR-5-30 ist eine zweiquadranten Motorsteuerung fir DC-Motoren. Sie gewahrleistet das sichere
Ein-/Ausschalten, sowie das gesteuerte Antreiben von Motoren, Magnetventilen und sonstigen Lasten. Im Aus-
Zustand kann die Last kurzgeschlossen werden, dadurch ergibt sich eine dynamische Bremsung.
Besondere Merkmale: Kurzschluf3schutz , Temperaturschutz, Analogeingange 0 bis 10 V fiir Motordrehzahl und
Startrampe, 16 kHz pulsweitenmodulierte MOS-FET Endstufe mit hohem Wirkungsgrad.

Durch den Einsatz eines uContr oller s sind alle Eingang e fiir unter schiedlic he Funktionen pr ogrammier -

bar. Dadurch ergeben sic h viele ver schiedene Funktionsm udule mit n ur einem Gerét.

Z.B.. Fest-

programmier te Drehzahlen, Umsc haltfunktionen,

Zeitfunktionen,

Rampe runter Gber P oti oder f est vor-

programmier t, usw..

Technisc he Daten

$onstige Daten

Typ Maxi-MR-5-30-V1.00
Artikel Nummer K10016-01
Referenzausgang 10.0 \%
Referenzausgang belastbar 10 mA
Eingangsspannung / Bereich R
.. N Eingange: links/rechts/DYN 24 (19 35) vbC
Digitaleingange
Eingangsstrom bei 24VDC 5 mA
pteuerkreis Eingangsspannung: Nenn / Max. 0-10(35) VDC
L Eingange: n-Soll,Rampe
Analogeingange
Eingangswiderstand 100 kOhm
\erzdgerung am Eingang A3/A4 (siehe Seite 6-Diagramml) >10 ms
Statusanzeige LED griin f?r links / LED grin fur rechts /
LED gelb fur Status
Nennspannung +U, / Bereich 24 (19-35) VvDC
(Versorgungsspannung)
Max. Motorstrom / (derating siehe Tab.4) 5 (derating siehe Tab.4) A
Strombegrenzung 35 A
. bis therm. Abschaltung kommt
rastkreis Ausgangsspg.einstellbar
(bei Sollwert 0-10V) 0 bis +Ub v
Startrampe einstellbar "
( bei Sollwert 0-10V) 50 bis 4000 s
empf. Motordrossel 100-200uH uH
Zulassige Umgebungstemperatur im Betrieb -20 bis +35 ©

DIN VDE-Bestimmungen

0110,0160 in Teilen

belieb.Einbaulage/DIN-Schiene aufschnappbar

jalja

Temp.-/KurzschluR3schutz M+ gegen M-

jalja

Anschlu3art
Schraubanschluf3/Steckanschlul3

eindr. 4mm2 ,feindr. 2,5mm?2
ja/ nein
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Manfred.Ott
Schreibmaschinentext
 ms

Manfred.Ott
Schreibmaschinentext
Statusanzeige

Manfred.Ott
Schreibmaschinentext
LED grün für links / LED grün für rechts /
LED gelb für Status
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Bedienungsanleitung

Funktion der Ein-/A _usgdnge

Tab.1) Schalteingdnge und Schaltzustdnde am Ausgang

E ingange A wsgange Anzige
A3 A4 A5 1 2 LED | LED I1 LED |11
Eingarg links Eingarg rechis DynBrarse Motorklemre Motorklemre Dyn.Bremse DynBrarse links rechis
0 0 0 oV ov ein ein aus aus
0 0 | ov ov aus aus aus aus
0 X +24V ov aus aus aus ein
| 0 X o +24V aus aus ein aus
a) | 0 o oV ein ein ein ein
a) | I (V] oV aus aus ein ein
X=hat keinen Einflul
| =24V
0=0V

a)= definierter Wiederstart nur durch A3=A4=0V

Tab.2) Sollwerteingang Rampe und  Tab.3) Sollwerteingang n-Soll und Motor

Rampenzeit drehzahl
Eingerg Al Rampenzit bis 100% Aus- Eingerg A2 : Ausgangsspannung
(Reye) gangsspannung er reichts ist (nSoll) Ausgangspuisoreite kei 24V Versorgung
Offen 50ms offen 0 oV
ov 50ms <1lv 0 oV
v 4000ms > 1V bis 10V | irear bis 100% linear bis 24V
Tab.4) Motorstromderating (Angaben bei 30°C Umgebungstemperatur)
A wsgangspulsweite 100% 75% 50% 25%
Max. Dauerstrom (100% ED) 5A 3,6A 3,3A 3A
Dyn. Ubkerstrom
(Zeitlich begrerzt, bis 3HA
Uberteperaturabschaltung ko )
Tab.5) Auswirkung im Fehlerfall
Fehlerfall A rt des Fehlers / Ursache Auswirkung
. Strombregrenzung von 35A. Schaltet die Ausgange auf
1 Kurzchiug der Motorleitungen 1 und 2.1 /"4 jie Encstufe aufgrund Uberhitzung abschal tet.
Nach Abkuhlung schaltet sich die Endst rufe selbstandig
2 Kurzchlud der Motorleitungen nach +24V wiecer ein
3 Kurzchlul der Motorleitungen nach OV keiren Schutz
4 Uberlastung durch Uberstrom wie Fehlerfall 1 und 2
int. Schutzbeschaltung fangt induktive Spitzn ab.
5 Unterbrechen der Motorleitungen Ab 70V wirkt die interne Spannungsschutzchaltung.
im Ein- oder Ausastand Nach Aufheben der Unterbrechung lauft der Motor
lbsténdig wieder an.

Ausgabe Juni 2008

OTT GmbH & Co. KG e 78652 Dei}lingen e Tel.: 07420-9399-0 e Fax.: 07420-9399-25 e Email: info@ott-antriebe.de

/ Anderungen vorbehalten



Funktion der Ein-/A _usqgéng e (Fortsetzung...)

Diagramm 1
Einzuhaltender Delay von Links nach Rechtlauf

AAMrks]

Ad[rechis)

Achtung: Beim lberschneiden von A3=high und A4=high kann am Ausgang ein undefinierter Zustand auftre-
ten. Bei der Ansteuerung muss auf entsprechende Einhaltung einer Verzégerung geachtet werden.
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