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Bedienungsanleitung

Elektronik fir permanentmagneterregte
DC-Motoren bis ca. 200W

Typ: M-10Q-6-30
Art.Nr.:.K10017-01
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Sicherheitshinweise

Max. Betriebsdaten

Die im Kapitel ,Technische Daten” angegebenen max. Daten durfen nicht Gber-
schritten werden.

Installation

Die Installation und Inbetriebnahme darf nur von Fachpersonal vorgenommen
werden. Alle betroffenen Komponenten missen stromlos sein.

Inbetriebnahme

Fir die Erstinbetriebnahme soll der Motor ohne Last betrieben werden.
Lebensgefahr

Nach dem Einschalten keine spannungsfiihrenden Teile berthren!

Einsatzgebiet

Die Motorsteuerung darf nur fir Anwendungen eingesetzt werden, die im Kapitel
.Beschreibung-Anwendung” aufgefihrt sind. Die sonstigen Komponenten sind auf
ihre Zulassungen und Vorschriften zu prifen.

Sicherheitseinrichtungen

Es mul3 durch eine zusétzliche Sicherheitseinrichtung bei Kabelbruch, Fehlbedie-
nung, Ausfall der Steuer-/Reglereinheit, usw. die Anlage in einen definiert siche-
ren Zustand gebracht werden.

EMV

Um eine kompl. Anlage den Richtlinien der EMV gerecht zu werden, sollten ab-
geschirmte Motorleitungen verwendet werden.

In die Motorleitungen sollte eine Motordrossel (siehe Kapitel ,,Technische Daten*)
eingebaut werden.

Bei langen Signalleitungen z.B. Analog-Sollwerte sollten abgeschirmte Signal-
leitungen eingesetzt werden.

Reparaturen

Eine Reparatur kann nur eine autorisierte Person durchfiihren. Durch unbefugtes
Offnen erlischt der Garantieanspruch und es kénnen Gefahren fiir den Benutzer
und fur die Anlage entstehen.

Wartung

Die Motorsteuerung ist verschleil3frei aufgebaut. Es sollte in regelmafiigen Ab-
standen die freie Luftzirkulation an den Kuhl6ffnungen tberprift werden. Gegebe-
nenfalls sind die Kiahléffnungen zu reinigen.
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M-1Q-6-30

Besc hreib ung

Symbolfoto

Anwendung :

- Motorsteuerung fur burstenbehaftete Motoren

- El. Lastrelais fur Magnetventile und div. Lasten
Eigenschaften:

- Drehzahlsteuerung (Analogeingang O - 10V)

- Ankerspannungsregelung

- feinfuhlige IXR-Regelung mit Einstelltrimmer in 4

programmierbaren Bereichen

- Start/Stop Funktion

- Dyn. Bremsung (programmierbar)
Das Modul M-1Q-6-30 ist eine einquadranten Motorsteuerung fir DC-Motoren. Sie gewdhrleistet das sichere
Ein-/Ausschalten, sowie eine IXR-Regelung von 0 - max. Kompensation. Die Grundverstarkung der IXR-Kompensa-
tion lat sich uber eine Briicke an den AnschluRklemmen S+,S1,S2 und S3 umschalten. Dadurch ist das Modul fur
viele verschiede Motortypen geeignet. Durch eine Briicke an den AnschluRklemmen Dyn1 und Dyn2 ist die dyna-
mische Bremsung nicht aktiv, d.h. im Aus-Zustand wird die Last nicht kurzgeschlossen. Durch entfernen dieser
Briicke ist die dynamische Bremsung aktiv, d.h. im Aus-Zustand wird die Last kurzgeschlossen.
Besondere Merkmale: KurzschluRschutz , Temperaturschutz, Analogeingang 0 bis 10 V fur Motordrehzahl, ein-
stellbare max. Drehzahl, einstellbare IXR Verstarkung, 20 kHz pulsweitenmodulierte MOS-FET Endstufe mit hohem
Wirkungsgrad.
Technisc he Daten

Typ M-1Q-6-30

Artikelnummer K10017-01
Al Nenn-/Max.spannung (V)

(Starteingang bzw. Enable) 24 (18-35)
Analogeingang Nenn- / Max.spg. (V) )
(Drehzahlsollwertvorgabe) 0-10(35)
Statusanzeige LED griin fur Start

nur fUr potentialfreie Kontakte oder Briicken zulassig
keine Fremdspannung an diese Klemmen
anschlieRen!
14-15V / 50mA

Achtung: kein Kurzschluf3 nach OV

nur flr Signalspeisung bzw. ext. Poti
Achtung: keine Fremdspannung anlegen.

ist intern nach OV (GND) gebriickt

nur flr Signalspeisung bzw. ext. Poti

Anschluf3: Dynl, Dyn2, S+, S1, S2, S3

S . (Funktion siehe Tab.1 und Tab.2)
bteuerkreis

Ref.+ (V)
(Referenzspannung +)

Ref. -
(Referenzspannung 0V )

Nennspannung +24V/ Bereich (VDC) 24 (18-35)

Max. Strom / Dauerlaststrom (A) keine interne Begrenzung des max. Stroms / 6
lastkreis KurzschluRstrom (A) 70 - 80

Zeit der KurzschluRerkennung (ms) <25

empf. Motordrossel 100-200uH / 6A

Zulassige Umgebungstemperatur ( °C)) -20 bis +35

DIN VDE-Bestimmungen 0110,0160 in Teilen

belieb.Einbaulage/DIN-Schiene

bonstige Daten |, tschnappbar nein / ja
Temp.-/KurzschluBschutz jalja
AnschluBart eindr. 4mm2 ,feindr. 2,5mm?2
Schraubanschluf3/Steckanschlufl jalja
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Besc hreib ung (For setzung..)

Tab.1
Funktion der AnschluRklemmen S+, S1,S2, S3

Motortyp Kompensation in mV pro A
Klemmen Funktion (AnschluRwiderstand P . . P

. an IXR Trimmer einstellbar

in mOhm)

S+ / S1 offen Kleinste
S+ /S2 offen Verstarkun bis 50 0-50
S+ / S3 offen 9

S+ / S1 gebruckt .
maximale

S+ / S2 offen Verstarkun bis 2600 0 - 2600
S+ / S3 offen 9

S+/ S1 offen viel
S+ / S2 gebrickt bis 900 0 - 900

S+ / S3 offen Verstarkung

S+/ S1 offen weni

S+ /52 offen g bis 200 0 - 200
Verstarkung

S+ / S3 gebrickt

Tab.2
Funktion der AnschluBklemmen Dyn.1 , Dyn.2

Klemmen offen gebrickt

Dyn.1 - Dyn. 2 Dyn Bremse aktiv Dyn Bremse nicht aktiv
Tab.3
Werkseinstellung der Trimmer und AnschlufZ3klemmen
AschluB/Trimmer |Wrkseinstellung [Bemerkung
n-max. Trimmer Rechtsanschlag max. Drehzahl
XR-Trimmer Linksanschlag keine IxR-Regelung
Dyn.1/Dyn.2 ohne Briicke mit Dyn. Bremsung
S+,S81,S2,S3 ohne Briicke minimale IxR-Verstarkung
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Hinweise

Kurzschluf3:
Die Endstufe ist gegen Kurzschlisse M+/M- und M+/0V geschiitzt.

Ubertemperatur:

Das Modul ist gegen Ubertemperatur geschiitzt. Bei einer Ubertemperatur an der Endstufe schaltet sich das Modul ab. Ist
es abgekihlt, schaltet es sich wieder ein.

Mogliche Ursachen fiir eine Abschaltung durch Ubertemperatur:

* falsche Einbaulage (Kihlschlitze am Gehause miissen nach oben und nach unten zeigen)

* richtige Einbaulage, aber die Liftungsschlitze sind durch einen Gegenstand verdeckt

* DauerkurzschluB3 der Leitungen M+/M- im Minutenbereich

* Unterspannung der Versorgung +24\V.

* Lang anhaltende Uberlast des Motors

* Motor blockiert

Eingang n-Soll (Ext. Poti flir Drehzahl)

Am AnschluB3 ,Ref.-“ liegt die interne Masse, am ,Ref.+" die Referenz. Der Sollwert wird an Klemme ,n.soll“ vorgegeben.
Dies erreicht man mit einem Poti oder durch Anlegen einer Spannung von 0 bis 10V DC. Beispielsweise von einer SPS
oder anderen Controllern. Wird die Spannung an ,n-Soll“ gréer als 10.0V, so sollte mit dem Trimmer ,n-max"“ die Drehzahl
(Motorspannung) auf den gewtinschten Wert begrenzt werden. Mit dem Trimmer ,n-max.“ erreicht man also eine Normie-
rung der Sollwertvorgabe. Der Einstellbereich ist von 0 bis zur Nenndrehzahl.

Es ist auch moglich auf eine externe Vorgabe der Drehzahl ganz zu verzichten, indem eine Briicke von Ref.+ nach n-Soll
verlegt wird. In diesem Fall steht der Einstelltrimmer n-max. (Drehzahleinstellung) zur Verfigung.

Eingang Al

START Eingang oder auch ENABLE genannt. Wird er bestromt, so leuchtet die griine LED und der Motor wird gestartet.
Die Nennspannung an diesem Eingang ist 24V/DC. Der Bereich von 19V bis 35 VDC. Bei 24V fliel3t ein Strom von ca.
10mA.

IXR Regelung

Die Drehzahl des Motors ist proportional zur Motorspannung Um.

Bekannt ist der ohmsche Wicklungswiderstand und der Motorstrom. Damit ist eine Kompensation (Regelung) des Span-
nungsabfalls méglich, indem die Spannung um die an Rw ( Wicklungswiderstand) abfallende Spannung vergroé3ert wird.
Der zu kompensierdend Anteil errechnet sich zu:

Ukomp =lw* Rw

Aus diesem Grunde hat sich der Begriff IXR-Kompensation eingebiirgert. Bei exakter Kompensation wird die Drehzahl
unter wechselnden Lastverhaltnissen konstant bleiben. Hier ist natirlich zu berticksichtigen, daR sich der ohmsche Wider-
stand der Wicklung bzw. die sonstigen Verluste mit der Temperatur geringfligig &ndern. Die Kompensation ist aus diesem
Grund nicht 100%. Man kann eine geringe Restabweichung erwarten. Typische Werte liegen bei 5% Drehzahlkonstanz.

Einstellung der IXR-Regelung:

Zur Inbetriebnahme ist die Drehzahl Gber den externen Sollwert bzw. ,n-max.“ Trimmer einzustellen. Nun belastet man den
Motor und kompensiert mittels dem ,IxR" Trimmer den Spannungsabfall. Bis zu einem gewissen Grad |aRt sich der Motor
auch Gberkompensieren. D.h. die Drehzabhl steigt bei zunehmender Belastung. Steigert man die Kompensation mit dem
Trimmer ,IXR" weiter, kippt das System um und wird instabil.

Achtung : Vor Inbetriebnahme unbedingt kleinste Verstarkung (siehe Tab.1) wahlen und ,IxR" Trimmer auf Links-

anschlag drehen. Aus Tab.1 &Rt sich der Vertarkungsfaktor nach Motortyp ablesen.

Wichtig : Der Abgleich der IXR-Regelung sollte mit kaltem Motor durchgefiihrt werden. Denn wird mit heiBem

Motor die IXR-Regelung optimal eingestellt, so kann das System im kalten Zustand durch die temperaturbedingte
Widerstandsverminderung der Motorwicklung instabil werden.
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