Bedienungsanleitung

Elektronik fuUr permanentmagneterregte
DC-Motoren bis ca. 150W

Typ: M-RA-5-24S
Art.Nr.: K10035-03
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Bedienungsanleitung

Sicherheitshinweise

Max. Betriebsdaten

Die im Kapitel , Technische Daten* angegebenen max. Daten durfen nicht Uber-
schritten werden.

Installation

Die Installation und Inbetriebnahme darf nur von Fachpersonal vorgenommen
werden. Alle betroffenen Komponenten miussen stromlos sein.

Inbetriebnahme

Fur die Erstinbetriebnahme soll der Motor ohne Last betrieben werden.
Lebensgefahr

Nach dem Einschalten keine spannungsfuhrenden Teile bertuhren!

Einsatzgebiet

Die Motorsteuerung darf nur fur Anwendungen eingesetzt werden, die im Kapitel
,Beschreibung-Anwendung® aufgefuhrt sind. Die sonstigen Komponenten sind auf
ihre Zulassungen und Vorschriften zu prifen.

Sicherheitseinrichtungen

Es mul? durch eine zuséatzliche Sicherheitseinrichtung bei Kabelbruch, Fehlbedie-
nung, Ausfall der Steuer-/Reglereinheit, usw. die Anlage in einen definiert siche-
ren Zustand gebracht werden.

EMV

Um eine kompl. Anlage den Richtlinien der EMV gerecht zu werden, sollten ab-
geschirmte Motorleitungen verwendet werden.

In die Motorleitungen sollte eine Motordrossel (siehe Kapitel ,Technische Daten* )
eingebaut werden.

Bei langen Signalleitungen z.B. Analog-Sollwerte sollten abgeschirmte Signal-
leitungen eingesetzt werden.

Reparaturen

Eine Reparatur kann nur eine autorisierte Person durchfihren. Durch unbefugtes
Offnen erlischt der Garantieanspruch und es kénnen Gefahren fir den Benutzer
und fur die Anlage entstehen.

Wartung

Die Motorsteuerung ist verschlei3frei aufgebaut. Es sollte in regelmaRigen Ab-
standen die freie Luftzirkulation an den Kuhléffnungen Uberpruft werden. Gegebe-
nenfalls sind die Kuhléffnungen zu reinigen.
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Bedienungsanleitung

Beschreibung

Anwendung:
- Motorsteuerung fur burstenbehaftete Motoren
- El. Lastrelais fur Magnetventile und div. Lasten

Eigenschaften:
- Links- / Rechslauf
- sehr schmale Bauform ( 22,5mm)
- Start- Stop - Rampe einstellbar
- I x R Regelung einstellbar
- Drehzahiregelung (0 -10VDC),
- Funktionseingdnge fiir Endschalter

Das Modul M-RA-5-24S ist eine zweiquadranten Motorsteuerung fir DC-Motoren. Sie gewahrleistet das sichere
Ein-/Ausschalten in beide Drehrichtungen von Motoren, Magnetventilen und sonstigen Lasten. Im Aus-Zustand wird
die Last kurzgeschlossen, dadurch ergibt sich eine dynamische Bremsung.

Besondere Merkmale: Kurzschlu3schutz , Temperaturschutz, Start- Stop-Rampe einstellbar, | x R Regelung ein-
stellbar, Drehzahlregelung 0-10VDC, Anschluss fir Endschalter, MOS-FET Endstufe mit hohem Wirkungsgrad.

Technische Daten

Typ M-RA-5-24S
Artikel Nummer 06.04.104
Q)
Einschaltschwelle 8 V)
Eingang: A1/ A2/ A3
EA/EB Ausschaltschwelle 5 V)
zul. Bereich 0-30 V)
Endschalter EA und EB
als Offnerkontakt
Steuerkreis
einstellbereich Start-Rampe mit Trimmer an
Frontplatte (typisch) 01-10 (sec)
einstellbereich Stop-Rampe mit Trimmer an
Frontplatte (typisch) 01-10 (sec.)
Drehzahlregelung 0-10 (VDC)
Nennspannung (Versorgungsspannung) +U, / Bereich 24 (19 - 30) V)
Max. Strom/Dauerlaststrom 8/5 A)
Lastkreis Durchlasswiderstand (Summe) 50 mOhm
Stromerkennung Kurzschlud 95 typ. (45 - 140) A
Abschaltzeit nach Kurzschlu® 80 - 400 us
Stromaufnahme bei Stop <20 (mA)
Zulassige Umgebungstemperatur -20 bis +40 (°C)
DIN VDE-Bestimmungen 0110,0160 in Teilen
belieb.Einbaulage / DIN-Schiene aufschnappbar nein/ ja
Sonstige Daten Gehause stabiles Kunststoffgehause IP 20
Abmessungen 22,5 x 114,5 x 99 mm
Gewicht ca. 120 g
Temp.-/KurzschluRschutz jalja
AnschluRart eindr. 4mm? ,feindr. 2,5mm?
Federkraftklemme/Steckanschlul® jalja
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Hinweise

Eingdange A1 bis A3:

Die Steuerung ist fiir Drehrichtungsumkehr konzipiert. Die Klemme 1 (A1) und die Klemme 2 (A2) sind fur die
Startfunktion des Motors zustandig. Wird A1 bestromt, startet der Motor, wird A2 bestromt startet der Motor in
die andere Drehrichtung. A1 und A2 diirfen nicht gleichzeitig aktiviert werden.

Beim Abschalten des Motors ist die dynamische Bremsung aktiviert, wenn die Klemme 3 (A3) nicht bestromt
ist ( Motorwicklung wird auf GND (0V) geschaltet ) der Motor kommt sofort zum Stillstand. Wird die Klemme 3
(A3) bestromt, ist die dynamische Bremsung deaktiviert und der Motor wird nicht abgebremst.

Eingange EA und EB:

Werden externe Endschalter bendtigt, sind die Klemmen 9 (EA) und 11 (EB) zustandig. An den Klemmen

10 (+EA) und 12 (+EB) wird die Versorgungsspannung bereitgestellt. Eingénge fiir Offnerkontakt.

Eingang n-Soll:

An der Klemme 6 (n-s) wird die Drehzahl vom Motor vorgegeben ( SPS 0-10VDC ), oder Potentiometer
10KOhm. Fir den Anschluss eines Potentiometer wird an den Klemmen 5 (+Rv) 10VDC und an der

Klemme 7 (-Rev) OV bereitgestellt.

Start / Stop - Rampe:

An der Frontseite der Steuerung sind 2 Trimmer fir die Startrampenzeit sowie Stoprampenzeit

angebracht. Die Zeiten kobnnen unabhéngig voneinander eingestellt werden. ( 0,1sec. bis 10 sec. )

IXR Kompenstation:

Bei Lastunterschiede am Motor regelt die IXR Kompensation die Drehzahl auf Gleichlauf. Mit dem

Trimmer IXR an der Frontseite der Steuerung, kann die Kompensation dem Motor angepasst werden.
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