Datenblatt "tt

Stand 05/2017

Motortyp TBLM043030xxx-003

Birstenloser DC-Motor mit Schneckengetrgetriebe
Encoder 2x500 Imp + Null
Nennspannung 24VDC

Option: ohne Encoder
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GetriebUbersetzung 5 75 10 15 20 25 30 40 50 60 80 100
Nenndrehmoment (Nm) 19 2,8 3,7 54 6,9 8,4 9,5 12 iz 15 15 15
Nenndrehzahl (U/min) 600 400 300 200 150 120 100 75 60 50 38 30
Nennstrom (A) 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6
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Bitte beachten Sie unbedingt das Anschlussdiagradam
ansonsten der Motor und die Elektronik Schaden eehm

koénnen. Anderungen und Irrtimer auch technischer Art vorbehalten




