Ott

Motortyp XDP022031-01 bis XDP022049-01

Starke Getriebeausflhrung
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Planetengetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H2
Daten siehe Anhang
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Getriebelibersetzung 1: 110 136 336 735 1079 1475 2124 3968
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Nenndrehzahl [U/min] 1550 414 110
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1800 500 450 136 117 100 82

Motordaten
Nennspannung | Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 0,22 Ncm 7400 U/min <110 mA 9000 U/min <40 mA 1,7W
Motordiagramm Getriebediagramm
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Anderungen und Irrtimer auch technischer Art vorbehalten!
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