Ott

Motortyp XDS01350x-04

Kurzer Anker

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 6V

Optional:
Hall-IC Typ HO
Daten siehe Anhang
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Motor-Getriebedaten:

ax

Artikel-Nr.

¥0-00S€10S

$0-10S€10SAX
¥0-20S€10SAX
$0-€0S€10SAX
¥0-#0G€10SAX
$0-G0S€10SAX
¥0-90S€10SAxX
¥0-205€10SAX
¥0-805€10SAX
¥0-60S€10SAX
¥0-015€10SAX

Getriebelibersetzung 1:
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Nenndrehzahl (U/min) 950

Leerlaufdrehzahl (U/min) 1150 548

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
6V 0,04 Ncm 9600 U/min < 140mA 11500 U/min <50 mA 0,39 W
Motordiagramm Getriebediagramm
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Anderungen und Irrtimer auch technischer Art vorbehalten!
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