Ott

Motortyp XDS0140xx-04

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 6V

Optional:
Hall-IC HO
Daten siehe Anhang
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Artikel-Nr. SN~ I~ 0~ I~ I~ I~ I~ I~ I~
Getriebeiibersetzung 1:
-m---
Nenndrehzahl [U/min] 1500 780 510 250 195 145 112 76
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1800 134
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
6V 0,04 Ncm 15000 U/min <250 mA 18000 U/min <65 mA 0,61W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
1000 — 18000 900
n [U/min]
B 1:19
500 < 9000 450
I [mA]
N \\ .
| 1:60 ™~ 1:29
M [Ncm] 005 0,10 0,15 0,20 0,25 M [Ncm] 1,0 2,0 3,0 4,0 5,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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