Ott

Motortyp XDS015xxx-02

Kurzer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC H1
Daten siehe Anhang
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Motor-Getriebedaten:
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Getriebeiibersetzung 1: 10

Nenndrehzahl [U/min] 148 117

Leerlaufdrehzahl [U/min] 1170 557 344 198 156 111

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12V 0,045 Ncm 8750 U/min <100 mA 11700 U/min <30 mA 04 W
Motordiagramm Getriebediagramm
I [mA] n [U/min] n [U/min]
300 —| 12000 300 ‘
n [U/min] 1:34
1:75
150 - 6000 150
| [mA] T
B s e s i I
M [Ncm] 0,03 0,06 0,09 0,12 0,15 0,18 M [Ncm] 1,0 2,0 4,0

Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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