Ott

Motortyp XDS020xxx-01

Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 24V

Optional:
Hall-IC Typ H2
Daten siehe Anhang

AbmaBe 32+ 0.2 +0,5 12,6+ 0,3
Getriebe- #2002 26000 | 104030
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nicht maRstabsgetreu!

Motor-Getriebedaten:

10-100020SAX
10-200020SAX
10-600020SAX
10-¥00020SAX
10-500020SAX
10-900020SAX
10-200020SAX
10-800020SAX
10-600020SAX
10-0L0020SAX
10-410020SAX
10-Z10020SAX
L0-€10020SAX
10-¥10020SAX
10-510020SAX
10-910020SAX
10-210020SAX
10-810020SAX
10-610020SAX
10-020020SAX

Artikel-Nr.

Getriebelibersetzung 1: 10 12,5

n-m-

Nenndrehzahl [U/min] 176 142 110 12

Leerlaufdrehzahl [U/min] 900 500 310 214 173 134 113 21

Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
24V 0,22 Ncm 7400 U/min <110 mA 9000 U/min <30 mA 1,7W
Motordiagramm Getriebediagramm
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Anderungen und Irrtimer auch technischer Art vorbehalten!

Ott GmbH & Co. KG Baarstrasse 3 D-78652 Deisslingen  Tel. ++49 7420/9399-0  www.ott-antriebe.de


http://www.ott-antriebe.de
http://www.ott-antriebe.de

