Ott

Motortyp XDS037xxx-02

Langer Anker
Permanent-Magneterregter DC-Motor mit Stirnradgetriebe
Nennspannung 12V

Optional:
Hall-IC Typ H5 oder Encoder
Daten siehe Anhang
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Motor-Getriebedaten:
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Getriebeiibersetzung 1: 31 75 104 125 156 250 312 625 938 1875 3750 5625

Nenndrehzahl [U/min] 172
-
Leerlaufdrehzahl [U/min] 1033 387 295 203 107 82 49 39,7 329 283 248 198 13,2 8,2
Motordaten
Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
12v 25 mNm 4930 U/min <1600 mA 6000 U/min <250 mA 128 W
Motordiagramm Getriebediagramm
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Anderungen und Irrtiimer auch technischer Art vorbehalten!
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